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摘要(译)

本发明公开了一种腹腔镜微创手术用多自由度执行器械，包括：手握
部、手握施力部、控制组件、连接组件、钳头；手握部与手握施力部连
接配合使用，所述手握部上固定控制装置，所述控制装置连接连接组
件，所述连接组件连接钳头；所述钳头包括：圆头T杆、第一钳咀、第二
钳咀、钳咀座；所述第一钳咀与第二钳咀位于钳咀座上，圆头T杆的T杆
部穿过钳咀连接第一钳咀与第二钳咀；所述连接组件包括：内部中空的
主杆、转臂、内部中空的支臂、凹形连接头。本发明的钳头作为一次性
使用的耗材，结构越简单，造价也就越少，使用成本就越底，再者将圆
头T杆的圆头部置于凹形连接槽内，再将支臂与钳咀座螺纹连接即可，拆
装也十分方便。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/5c55545e-fe9c-43a0-9010-806197f20512
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/050853532/publication/CN103845112A?q=CN103845112A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN103845112A

