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一种用于单孔腹腔镜手术的悬吊装置

(57)摘要

本实用新型涉及手术器械技术领域，尤其涉

及一种用于单孔腹腔镜手术的悬吊装置，包括可

相互折叠的固定杆与悬吊杆，所述悬吊杆滑动连

接有第一位置调节装置，所述第一位置调节装置

的端部连接有可伸缩的第一悬吊线，所述固定杆

转动连接有转动杆，所述转动杆滑动连接有第二

位置调节装置，所述第二位置调节装置的端部连

接有可伸缩的第二悬吊线，所述第一悬吊线与第

二悬吊线的一端均连接有悬吊拉钩。本实用新型

通过第一位置调节装置与第二位置调节装置对

悬吊拉钩进行全方位、多角度的位置固定，无需

人手支撑固定，进而实现从不同方位与角度对腹

壁切口起着支撑牵拉的作用，操作简便高效，结

构稳定可靠，提高手术效率。
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1.一种用于单孔腹腔镜手术的悬吊装置，包括可相互折叠的固定杆与悬吊杆，其特征

在于：所述悬吊杆滑动连接有第一位置调节装置，所述第一位置调节装置的端部连接有可

伸缩的第一悬吊线，所述固定杆转动连接有转动杆，所述转动杆滑动连接有第二位置调节

装置，所述第二位置调节装置的端部连接有可伸缩的第二悬吊线，所述第一悬吊线与第二

悬吊线的一端均连接有悬吊拉钩。

2.根据权利要求1所述的一种用于单孔腹腔镜手术的悬吊装置，其特征在于：所述悬吊

拉钩设置有上臂和下臂，所述上臂与下臂之间连接有连接臂，所述上臂设置有第一调节槽

以及与第一调节槽滑动连接的第一调节组件，所述第一位置调节装置通过第一悬吊线与第

一调节组件连接，所述下臂的端部设置有向上翘起的防滑部，所述防滑部的外表面设置有

防滑纹。

3.根据权利要求2所述的一种用于单孔腹腔镜手术的悬吊装置，其特征在于：所述上臂

的端部转动连接有转动臂，所述转动臂设置有第二调节槽以及与第二调节槽滑动连接的第

二调节组件，所述第二位置调节装置通过第二悬吊线与第二调节组件连接，所述上臂与转

动臂之间设置有定位螺栓。

4.根据权利要求2所述的一种用于单孔腹腔镜手术的悬吊装置，其特征在于：所述悬吊

拉钩还设置有穿过上臂与下臂的吸引器，所述吸引器为L型圆管，所述吸引器的一端设置有

与外部负压吸引源连接的连接头，所述吸引器的另一端设置有吸引孔。

5.根据权利要求3所述的一种用于单孔腹腔镜手术的悬吊装置，其特征在于：所述第一

调节组件包括相互匹配的第一调节螺钉与第一调节螺母，所述第一调节螺钉穿过第一调节

槽与第一调节螺母螺接，所述第二调节组件包括相互匹配的第二调节螺钉与第二调节螺

母，所述第二调节螺钉穿过第二调节槽与第二调节螺母螺接。

6.根据权利要求1所述的一种用于单孔腹腔镜手术的悬吊装置，其特征在于：所述第一

位置调节装置与第二位置调节装置结构相同，所述第一位置调节装置设置有用于收纳第一

悬吊线的线体容置腔，所述第一悬吊线的一端设置有与悬吊拉钩可拆卸连接的连接弯钩，

所述线体容置腔的前部设置有绕线旋钮，所述线体容置腔的上部设置有用于锁紧绕线旋钮

的锁紧开关，所述线体容置腔的下部设置有定位爪，所述定位爪一侧设置有夹紧螺钉，所述

定位爪的另一侧设置有活动卡爪。

7.根据权利要求1所述的一种用于单孔腹腔镜手术的悬吊装置，其特征在于：所述固定

杆与转动杆之间设置有内部为中空结构的转动套管，所述转动套管的外侧壁设置有定位螺

钉，所述转动套管的一侧设置有连接部，所述连接部设置有铰接轴，所述转动杆的端部设置

有与铰接轴连接的铰接头。

8.根据权利要求3所述的一种用于单孔腹腔镜手术的悬吊装置，其特征在于：所述第一

调节槽与第二调节槽的两侧均开设有若干个通孔。
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一种用于单孔腹腔镜手术的悬吊装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及手术器械技术领域，尤其涉及一种用于单孔腹腔镜手术的悬吊装

置。

背景技术

[0002] 单孔腹腔镜手术，也称为微创手术（MIS  系统），已成为肝、胆、胰、脾、胃、肠、腹、子

宫和卵巢等组织器官的重要手术方式，该手术具有切口小、痛苦小、恢复快等优点，深受患

者的欢迎。传统式腹腔镜手术，采用气腹机将二氧化碳气体注入腹腔，腹腔内压力需达12-

15mmHg，使腹壁鼓起以支撑起足够的空间进行腹腔镜操作。但是高压的二氧化碳气体可引

起诸如高碳度血症、气栓、组织气肿、心律紊乱和肺部并发症等一系列严重问题。非气腹的

单孔腹腔镜手术是传统式腹腔镜手术的突破性进展，是通过某些支撑器具将腹壁提起来支

撑起足够的手术操作空间。但是这些支撑器具容易因为手术过程中的摇晃摆动而引起受力

不均匀从腹壁意外滑落，定位效果欠佳，不仅额外需要操作人员对支撑器具人手支撑固定，

耗时费力，不利于操作使用，而且支撑器具的意外滑落极大地影响手术的正常进行，威胁患

者的生命安全。

发明内容

[0003] 本实用新型的目的在于针对现有技术的不足，提供一种用于单孔腹腔镜手术的悬

吊装置，通过第一位置调节装置与第二位置调节装置对悬吊拉钩进行全方位、多角度的位

置固定，无需人手支撑固定，进而实现从不同方位与角度对腹壁切口起着支撑牵拉的作用，

操作简便高效，结构稳定可靠，提高手术效率。

[0004] 为实现上述目的，本实用新型的一种用于单孔腹腔镜手术的悬吊装置，包括可相

互折叠的固定杆与悬吊杆，所述悬吊杆滑动连接有第一位置调节装置，所述第一位置调节

装置的端部连接有可伸缩的第一悬吊线，所述固定杆转动连接有转动杆，所述转动杆滑动

连接有第二位置调节装置，所述第二位置调节装置的端部连接有可伸缩的第二悬吊线，所

述第一悬吊线与第二悬吊线的一端均连接有悬吊拉钩。

[0005] 优选的，所述悬吊拉钩设置有上臂和下臂，所述上臂与下臂之间连接有连接臂，所

述上臂设置有第一调节槽以及与第一调节槽滑动连接的第一调节组件，所述第一位置调节

装置通过第一悬吊线与第一调节组件连接，所述下臂的端部设置有向上翘起的防滑部，所

述防滑部的外表面设置有防滑纹。

[0006] 优选的，所述上臂的端部转动连接有转动臂，所述转动臂设置有第二调节槽以及

与第二调节槽滑动连接的第二调节组件，所述第二位置调节装置通过第二悬吊线与第二调

节组件连接，所述上臂与转动臂之间设置有定位螺栓。

[0007] 优选的，所述悬吊拉钩还设置有穿过上臂与下臂的吸引器，所述吸引器为L型圆

管，所述吸引器的一端设置有与外部负压吸引源连接的连接头，所述吸引器的另一端设置

有吸引孔。
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[0008] 优选的，所述第一调节组件包括相互匹配的第一调节螺钉与第一调节螺母，所述

第一调节螺钉穿过第一调节槽与第一调节螺母螺接，所述第二调节组件包括相互匹配的第

二调节螺钉与第二调节螺母，所述第二调节螺钉穿过第二调节槽与第二调节螺母螺接。

[0009] 优选的，所述第一位置调节装置与第二位置调节装置结构相同，所述第一位置调

节装置设置有用于收纳第一悬吊线的线体容置腔，所述第一悬吊线的一端设置有与悬吊拉

钩可拆卸连接的连接弯钩，所述线体容置腔的前部设置有绕线旋钮，所述线体容置腔的上

部设置有用于锁紧绕线旋钮的锁紧开关，所述线体容置腔的下部设置有定位爪，所述定位

爪一侧设置有夹紧螺钉，所述定位爪的另一侧设置有活动卡爪。

[0010] 优选的，所述固定杆与转动杆之间设置有内部为中空结构的转动套管，所述转动

套管的外侧壁设置有定位螺钉，所述转动套管的一侧设置有连接部，所述连接部设置有铰

接轴，所述转动杆的端部设置有与铰接轴连接的铰接头。

[0011] 优选的，所述第一调节槽与第二调节槽的两侧均开设有若干个通孔。

[0012] 本实用新型的有益效果：本实用新型的一种用于单孔腹腔镜手术的悬吊装置，包

括可相互折叠的固定杆与悬吊杆，所述悬吊杆滑动连接有第一位置调节装置，所述第一位

置调节装置的端部连接有可伸缩的第一悬吊线，所述固定杆转动连接有转动杆，所述转动

杆滑动连接有第二位置调节装置，所述第二位置调节装置的端部连接有可伸缩的第二悬吊

线，所述第一悬吊线与第二悬吊线的一端均连接有悬吊拉钩。

[0013] 使用时，撑开相互折叠的固定杆与悬吊杆，固定杆固定安装于手术台上，转动杆套

接于固定杆且可以绕着固定杆自由转动，悬吊拉钩伸入患者的腹壁切口，再分别使第一位

置调节装置通过第一悬吊线、第二位置调节装置通过第二悬吊线共同牵拉支撑并固定悬吊

拉钩的位置，实现将腹壁提拉起来，有利于手术的正常进行，第一位置调节装置与第二位置

调节装置可以根据不同的实际使用情况自由移动位置，以及配合转动杆绕着固定杆的自由

转动对悬吊拉钩进行不同方位与角度的工作位置固定，进而形成多种多样的实际操作方

式，使用灵活方便。本实用新型通过第一位置调节装置与第二位置调节装置对悬吊拉钩进

行全方位、多角度的位置固定，无需人手支撑固定，进而实现从不同方位与角度对腹壁切口

起着支撑牵拉的作用，操作简便高效，结构稳定可靠，提高手术效率。

附图说明

[0014] 图1为本实用新型的结构示意图。

[0015] 图2为本实用新型第一位置调节装置的结构示意图。

[0016] 图3为本实用新型悬吊拉钩的结构示意图。

[0017] 图4为本实用新型转动套管的结构示意图。

[0018] 附图标记包括：

[0019] 1——固定杆           2——悬吊杆           3——第一位置调节装置

[0020] 31——第一悬吊线      32——线体容置腔      33——连接弯钩

[0021] 34——绕线旋钮        35——锁紧开关        36——定位爪

[0022] 37——夹紧螺钉        38——活动卡爪

[0023] 4——转动杆           41——铰接头

[0024] 5——第二位置调节装置                      51——第二悬吊线

说　明　书 2/5 页

4

CN 208942232 U

4



[0025] 6——悬吊拉钩         60——上臂             61——下臂

[0026] 62——连接臂          63——第一调节槽       64——第一调节组件

[0027] 641——第一调节螺钉   642——第一调节螺母    65——第二调节槽

[0028] 66——第二调节组件    661——第二调节螺钉    662——第二调节螺母

[0029] 67——防滑部          68——通孔

[0030] 7——吸引器           71——连接头           72——吸引孔

[0031] 8——转动臂           81——定位螺栓         9——转动套管

[0032] 91——定位螺钉        92——连接部           93——铰接轴。

具体实施方式

[0033] 以下结合附图对本实用新型进行详细的描述。

[0034] 实施例一。

[0035] 如图1至图4所示，本实施例的一种用于单孔腹腔镜手术的悬吊装置，包括可相互

折叠的固定杆1与悬吊杆2，所述悬吊杆2滑动连接有第一位置调节装置3，所述第一位置调

节装置3的端部连接有可伸缩的第一悬吊线31，所述固定杆1转动连接有转动杆4，所述转动

杆4滑动连接有第二位置调节装置5，所述第二位置调节装置5的端部连接有可伸缩的第二

悬吊线51，所述第一悬吊线31与第二悬吊线51的一端均连接有悬吊拉钩6。

[0036] 使用时，撑开相互折叠的固定杆1与悬吊杆2，固定杆1固定安装于手术台上，转动

杆4套接于固定杆1且可以绕着固定杆1自由转动，悬吊拉钩6伸入患者的腹壁切口，再分别

使第一位置调节装置3通过第一悬吊线31、第二位置调节装置5通过第二悬吊线51共同牵拉

支撑并固定悬吊拉钩6的位置，实现将腹壁提拉起来，有利于手术的正常进行，第一位置调

节装置3与第二位置调节装置5可以根据不同的实际使用情况自由移动位置，以及配合转动

杆4绕着固定杆1的自由转动对悬吊拉钩6进行不同方位与角度的工作位置固定，进而形成

多种多样的实际操作方式，使用灵活方便。本实用新型通过第一位置调节装置3与第二位置

调节装置5对悬吊拉钩6进行全方位、多角度的位置固定，无需人手支撑固定，进而实现从不

同方位与角度对腹壁切口起着支撑牵拉的作用，操作简便高效，结构稳定可靠，提高手术效

率。

[0037] 如图1和图3所示，本实施例的悬吊拉钩6设置有上臂60和下臂61，所述上臂60与下

臂61之间连接有连接臂62，所述上臂60设置有第一调节槽63以及与第一调节槽63滑动连接

的第一调节组件64，所述第一位置调节装置3通过第一悬吊线31与第一调节组件64连接，所

述下臂61的端部设置有向上翘起的防滑部67，所述防滑部67的外表面设置有防滑纹。具体

地，第一位置调节装置3通过第一悬吊线31与第一调节组件64连接，第一位置调节装置3沿

着悬吊杆2自由滑动来调节位置，再配合第一调节组件64自由滑动于上臂60的第一调节槽

63来调节位置，进而实现对悬吊拉钩6进行全方位、多角度的位置固定，无需人手支撑固定，

对腹壁切口起着良好的支撑牵拉作用。下臂61的防滑部67通过防滑纹与腹壁切口紧密贴

合，有效防止腹壁切口从悬吊拉钩6中意外滑落，支撑牵拉牢固可靠，操作方便。

[0038] 如图1和图3所示，本实施例的上臂60的端部转动连接有转动臂8，所述转动臂8设

置有第二调节槽65以及与第二调节槽65滑动连接的第二调节组件66，所述第二位置调节装

置5通过第二悬吊线51与第二调节组件66连接，所述上臂60与转动臂8之间设置有定位螺栓
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81。具体地，第二位置调节装置5通过第二悬吊线51与第二调节组件66连接，第二位置调节

装置5沿着转动杆4自由滑动来调节位置，再配合转动臂8通过定位螺栓81绕着上臂60自由

转动来调节角度，通过转动定位螺栓81底部的定位旋钮以固定当前位置，定位螺栓81与定

位旋钮之间连接有垫片，起到良好的密封承载作用，以及第二调节组件66自由滑动于转动

臂8的第二调节槽65来调节位置，最终与第一位置调节装置3共同作用进而实现对悬吊拉钩

6进行多自由度的位置和角度调整，无需人手支撑固定，对腹壁切口起着良好的支撑牵拉作

用，最大限度地满足不同的手术操作需求。

[0039] 如图1和图3所示，本实施例的悬吊拉钩6还设置有穿过上臂60与下臂61的吸引器

7，所述吸引器7为L型圆管，所述吸引器7的一端设置有与外部负压吸引源连接的连接头71，

所述吸引器7的另一端设置有吸引孔72。具体地，吸引器7通过吸引孔72吸收在手术过程中

使用电刀、超声刀等手术器械所产生的烟雾，避免烟雾对手术造成不利影响，再通过与外部

负压吸引源连接的连接头71将烟雾快速抽走，从吸引器7内带走离开，吸引器7与悬吊拉钩6

两者创造性地结合使用，充分利用空间，结构紧凑，实用性强。

[0040] 如图3所示，本实施例的第一调节组件64包括相互匹配的第一调节螺钉641与第一

调节螺母642，所述第一调节螺钉641穿过第一调节槽63与第一调节螺母642螺接，所述第二

调节组件66包括相互匹配的第二调节螺钉661与第二调节螺母662，所述第二调节螺钉661

穿过第二调节槽65与第二调节螺母662螺接。具体地，第一调节螺钉641与第一调节螺母642

相互配合使用，实现可拆卸连接于第一调节槽63，第二调节螺钉661与第二调节螺母662相

互配合使用，实现可拆卸连接于第二调节槽65，使用灵活，连接稳固，便于快速安装与拆卸。

[0041] 如图1和图2所示，本实施例的第一位置调节装置3与第二位置调节装置5结构相

同，所述第一位置调节装置3设置有用于收纳第一悬吊线31的线体容置腔32，所述第一悬吊

线31的一端设置有与悬吊拉钩6可拆卸连接的连接弯钩33，所述线体容置腔32的前部设置

有绕线旋钮34，所述线体容置腔32的上部设置有用于锁紧绕线旋钮34的锁紧开关35，所述

线体容置腔32的下部设置有定位爪36，所述定位爪36一侧设置有夹紧螺钉37，所述定位爪

36的另一侧设置有活动卡爪38。具体地，第一位置调节装置3与第二位置调节装置5结构相

同，第一位置调节装置3通过定位爪36滑动连接于悬吊杆2，通过活动卡爪38卡接于悬吊杆

2，转动夹紧螺钉37使定位爪36与悬吊杆2抵接夹紧以固定位置，锁紧开关35常处于闭合状

态，使用时需向上提拉锁紧开关35，转动绕线旋钮34将第一悬吊线31从线体容置腔32拉出

或者收入，放下锁紧开关35即可恢复到闭合状态，使锁紧开关35内部的连接杆牢固卡接于

与绕线旋钮34连接的齿轮，实现锁紧绕线旋钮34的当前位置，停止第一悬吊线31从线体容

置腔32的拉出或者收入操作，第一悬吊线31通过连接弯钩33与悬吊拉钩6可拆卸连接，结构

设计合理、紧凑，使用省时省力，实用高效。

[0042] 如图1和图4所示，本实施例的固定杆1与转动杆4之间设置有内部为中空结构的转

动套管9，所述转动套管9的外侧壁设置有定位螺钉91，所述转动套管9的一侧设置有连接部

92，所述连接部92设置有铰接轴93，所述转动杆4的端部设置有与铰接轴93连接的铰接头

41。具体地，转动套管9套接于固定杆1并绕着固定杆1自由转动，再通过定位螺钉91将转动

套管9的当前位置固定连接于固定杆1，转动杆4通过铰接头41与连接部92的铰接轴93铰接，

进而实现转动套管9绕着固定杆1自由转动，带动转动杆4一起转动，连接稳定可靠，便于安

装与拆卸。
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[0043] 实施例二。

[0044] 本实施例与实施例一的不同之处在于：如图1和图3所示，本实施例的第一调节槽

63与第二调节槽65的两侧均开设有若干个通孔68。具体地，第一位置调节装置3通过第一悬

吊线31与连接弯钩33的配合穿过不同位置的通孔68即可从一个方向将悬吊拉钩6提拉起

来，同样地，第二位置调节装置5通过第二悬吊线51与另一个连接弯钩33的配合穿过不同位

置的通孔68从另一个方向将悬吊拉钩6提拉起来，从而代替第一调节组件64与第二调节组

件66的使用，实现全方位、多角度对悬吊拉钩6进行牵拉固定，具有良好的定位作用，有助于

提高手术效率。

[0045] 本实施例的其他结构与实施例一相同，在此不再赘述。

[0046] 综上所述可知本实用新型具有以上所述的优良特性，得以令其在使用上，增进以

往技术中所未有的效能而具有实用性，成为一种极具实用价值的产品。以上内容仅为本实

用新型的较佳实施例，对于本领域的普通技术人员，依据本实用新型的思想，在具体实施方

式及应用范围上均会有改变之处，本说明书内容不应理解为对本实用新型的限制。
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图1
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图2
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图3

图4
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