




















专利名称(译) 内窥镜机器人

公开(公告)号 CN204394451U 公开(公告)日 2015-06-17

申请号 CN201420788409.X 申请日 2014-12-12

[标]申请(专利权)人(译) 北京大学第三医院
原春辉
修典荣

申请(专利权)人(译) 北京大学第三医院
原春辉
修典荣

当前申请(专利权)人(译) 北京大学第三医院
原春辉
修典荣

[标]发明人 原春辉
修典荣
陶明

发明人 原春辉
修典荣
陶明

IPC分类号 A61B1/06 A61B5/07

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本实用新型公开了一种内窥镜机器人，其包括：机身、具有用于拍摄影
像的摄像头的摄像系统、无线发射装置、显示器，此外，还包括：与机
身连接的驱动系统，具有用于为机身前进或后退提供动力的动力装置；
与摄像系统及驱动系统分别连接且用于控制摄像系统及驱动系统执行相
应指令的控制系统；设置在机身外部且与控制系统无线连接的无线遥控
器，用于向控制系统发送控制指令；其中，驱动系统还具有安置在机身
外部的用于推动机身前进或后退并防止机身转动的螺旋推进器。本实用
新型的内窥镜机器人，结构简单，使用方便，可以在肠道环境内自由移
动，能够加、减速，具有高效的拍摄记录功能，可以为以后的医疗检测
和精确观察构建良好的基础。
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