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(57)摘要

一种内窥镜操作鞘，包括外鞘、内芯和拉线。

内芯穿过外鞘，内芯的远端伸出外鞘。外鞘包括

中空的外鞘本体及中空的操作手柄；操作手柄包

括旋转手柄和螺旋移动件；旋转手柄的远端可转

动地插入外鞘本体的近端；螺旋移动件设置在外

鞘本体中，螺旋移动件与旋转手柄的远端螺旋连

接。拉线的近端与螺旋移动件相连，拉线的远端

与外鞘本体的远端相连；在旋转手柄转动时，螺

旋移动件及拉线沿轴向移动，使外鞘本体的远端

发生弯曲。本实用新型可使操作人员在内窥镜手

术操作过程中能够获得更加广阔的视野。

权利要求书2页  说明书3页  附图6页

CN 210330623 U

2020.04.17

CN
 2
10
33
06
23
 U



1.一种内窥镜操作鞘，包括外鞘和内芯；所述内芯穿过所述外鞘，内芯的远端伸出外

鞘；所述外鞘包括中空的外鞘本体及中空的操作手柄；其特征在于，所述操作手柄包括旋转

手柄和螺旋移动件；所述旋转手柄的远端可转动地插入外鞘本体的近端；所述螺旋移动件

设置在外鞘本体中，螺旋移动件与旋转手柄的远端螺旋连接；

所述内窥镜操作鞘还包括拉线，所述拉线的近端与所述螺旋移动件相连，所述拉线的

远端与所述外鞘本体的远端相连；在所述旋转手柄转动时，螺旋移动件及拉线沿轴向移动，

使外鞘本体的远端发生弯曲。

2.如权利要求1所述的内窥镜操作鞘，其特征在于，所述外鞘本体包括筒体部与外管；

所述旋转手柄的远端可转动地插入所述筒体部的近端，所述螺旋移动件设置在筒体部中；

所述外管的近端插入所述筒体部的远端，并与筒体部相连；外管近端的端面设有沿轴向延

伸的拉线孔，所述拉线伸入所述拉线孔，并与外管的远端相连。

3.如权利要求2所述的内窥镜操作鞘，其特征在于，所述外管的远端套设有固定环，所

述固定环与所述外管相连；

所述的拉线孔为通孔，所述拉线穿过所述拉线孔，并与所述固定环相连。

4.如权利要求2所述的内窥镜操作鞘，其特征在于，所述筒体部包括手柄座筒体部和外

管座筒体部；所述旋转手柄的远端可转动地插入所述手柄座筒体部的近端，所述螺旋移动

件设置在手柄座筒体部中；所述手柄座筒体部的远端设有插接接头，所述插接接头插入所

述外管座筒体部的近端，并与外管座筒体部相连；

所述外管的近端插入所述外管座筒体部的远端，并与外管座筒体部相连。

5.如权利要求4所述的内窥镜操作鞘，其特征在于，所述内窥镜操作鞘包括阻尼环以及

限位环；所述阻尼环和所述限位环设置于所述插接接头的中心孔内，且均套设于所述内芯

外，所述拉线穿过阻尼环及限位环的外周面与插接接头的内周面之间的间隙；阻尼环与内

芯过盈配合，以在内芯轴向移动时在阻尼环与内芯之间产生摩擦力；限位环的外周面与插

接接头的内周面相连；

插接接头的中心孔孔壁设有止挡部；所述止挡部抵靠阻尼环的近端端面，以限制阻尼

环向内芯近端轴向移动，限位环抵靠阻尼环的远端端面，以限制阻尼环向内芯远端轴向移

动。

6.如权利要求1至4任何一项所述的内窥镜操作鞘，其特征在于，所述内窥镜操作鞘包

括阻尼垫，所述阻尼垫固定在所述外鞘本体中，阻尼垫的表面与所述内芯相接触，以在内芯

轴向移动时在阻尼垫与内芯之间产生摩擦力。

7.如权利要求6所述的内窥镜操作鞘，其特征在于，所述阻尼垫的材质为非金属弹性材

料。

8.如权利要求1至4任何一项所述的内窥镜操作鞘，其特征在于，外鞘本体远端的侧面

设有凹槽或通孔。

9.如权利要求1至4任何一项所述的内窥镜操作鞘，其特征在于，所述螺旋移动件为中

空螺杆，所述旋转手柄的中心通孔的孔壁设有与所述中空螺杆的外螺纹相配合的内螺纹，

所述中空螺杆插入所述旋转手柄的中心通孔内，并与旋转手柄螺旋连接。

10.如权利要求1至4任何一项所述的内窥镜操作鞘，其特征在于，所述内芯包括内管、

管座和导引头；所述管座与所述内管的近端相连，管座上设有拉手；所述导引头的近端插入

权　利　要　求　书 1/2 页

2

CN 210330623 U

2



固定在内管的远端中，所述导引头的远端呈圆锥状，并伸出所述外鞘。
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内窥镜操作鞘

技术领域

[0001] 本实用新型涉及医疗手术器械，尤其涉及内窥镜操作鞘。

背景技术

[0002] 内窥镜操作鞘是泌尿科检查或者手术的常用工具，具体又可分为尿道镜操作鞘、

膀胱镜操作鞘等。常见的内窥镜操作鞘包括外鞘、内芯以及侧管。内芯穿过外鞘，内芯的远

端伸出外鞘。外鞘的远端设有能够充气或充液的球囊，外鞘的近端与侧管连通，侧管上设有

罗伯特夹，以控制侧管的出液口的开启和关闭。使用时，先将内芯置于外鞘中，将外鞘及内

芯的远端插入尿道送至膀胱，见尿液流出后抽出内芯。然后向球囊充气或充液，使球囊嵌合

在膀胱颈口，避免外鞘脱落。而后将内窥镜插入外鞘内进行手术操作。侧管作为膀胱内液体

的泄漏通道，起到对膀胱减压的作用。

[0003] 采用现有的内窥镜操作鞘在内窥镜手术过程中，观察局限性大，影响手术的效率

和效果。

发明内容

[0004] 本实用新型所要解决的技术问题在于提供一种使操作人员在内窥镜手术操作过

程中能够获得更加广阔的视野的内窥镜操作鞘。

[0005] 本实用新型所采取的技术方案是：

[0006] 一种内窥镜操作鞘，包括外鞘和内芯；内芯穿过外鞘，内芯的远端伸出外鞘；外鞘

包括中空的外鞘本体及中空的操作手柄；其特点在于，操作手柄包括旋转手柄和螺旋移动

件；旋转手柄的远端可转动地插入外鞘本体的近端；螺旋移动件设置在外鞘本体中，螺旋移

动件与旋转手柄的远端螺旋连接；内窥镜操作鞘还包括拉线，拉线的近端与螺旋移动件相

连，拉线的远端与外鞘本体的远端相连；在旋转手柄转动时，螺旋移动件及拉线沿轴向移

动，使外鞘本体的远端发生弯曲。

[0007] 本实用新型至少具有以下优点：

[0008] 1、本实施例的内窥镜操作鞘通过转动旋转手柄，可带动螺旋移动件及拉线沿轴向

移动，拉线会拉动外鞘本体，使外鞘本体的远端发生弯曲，设置在外鞘内的内窥镜也会随之

弯曲，从而使操作人员在内窥镜手术操作过程中能够获得更加广阔的视野，增加了手术操

作的精确性，提高了手术效率；

[0009] 2、本实用新型操作简单，使用方便。

附图说明

[0010] 图1示出了本实用新型内窥镜操作鞘的一个实施例的外观示意图。

[0011] 图2和图3分别从不同角度示出了本实用新型内窥镜操作鞘的一个实施例的剖面

示意图。

[0012] 图4和图5分别示出了图2的P部分和C部分的局部放大示意图。
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[0013] 图6示出了本实用新型内窥镜操作鞘的一个实施例的外管的剖面示意图。

[0014] 图7示出了本实用新型内窥镜操作鞘的一个实施例的手柄座筒体部的示意图。

[0015] 图8示出了本实用新型内窥镜操作鞘的一个实施例的阻尼环的示意图。

[0016] 图9示出了本实用新型内窥镜操作鞘的一个实施例的限位环的示意图。

具体实施方式

[0017] 为了便于描述，以下描述使用术语“远端”和“近端”；所述的远端为距离医生操作

较远的一端；所述的近端为距离医生操作较近的一端。

[0018] 请参考图1至图9。根据本实用新型一实施例的内窥镜操作鞘，包括内芯1、外鞘2、

侧管3和拉线4。

[0019] 内芯1穿过外鞘2，内芯1的远端伸出外鞘2。内芯1包括内管11、管座12  和导引头

13。管座12与内管11的近端相连，管座12上设有拉手14，以便于将内芯1从外鞘2内抽出。导

引头13的近端插入固定在内管11的远端中，导引头13的远端呈圆锥状，并伸出外鞘2。将内

芯1的远端设置成圆锥状是为了避免将内芯1插入尿道或膀胱时造成损伤。

[0020] 外鞘2包括中空的外鞘本体2a及中空的操作手柄2b。操作手柄2b包括旋转手柄21

和螺旋移动件22。旋转手柄21的远端可转动地插设于外鞘本体2a的近端；螺旋移动件22设

置在外鞘本体2a中，螺旋移动件22与旋转手柄21的远端螺旋连接。在本实施例中，螺旋移动

件22为中空螺杆，旋转手柄21的中心通孔210的孔壁设有与中空螺杆22的外螺纹相配合的

内螺纹，中空螺杆22插入旋转手柄21的中心通孔210内，并与旋转手柄21螺旋连接。

[0021] 侧管3的一端与外鞘本体2a连通，侧管3的另一端设有排液接口31，在侧管  3上设

有罗伯特夹32，以控制侧管3的排液接口31的开启和关闭。

[0022] 拉线4的近端与螺旋移动件22相连，拉线4的远端与外鞘本体2a的远端相连；在旋

转手柄21转动时，螺旋移动件22及拉线4沿轴向移动，使外鞘本体2a的远端发生弯曲。可选

地，外鞘本体2a远端的侧面设有凹槽或通孔202，以使外鞘本体2a远端在受力时容易发生弯

曲。

[0023] 在本实施例中，外鞘本体2a包括筒体部23与外管24。旋转手柄21的远端可转动地

插入筒体部23的近端，螺旋移动件22设置在筒体部23中。外管24的近端插入筒体部23的远

端，并与筒体部23相连，连接的方式包括但不限于粘接、卡接等等。外管24近端的端面设有

沿轴向延伸的拉线孔240，拉线4伸入拉线孔240，并与外管24的远端相连。在本实施例中，外

管24的远端套设有固定环5，固定环  5与外管24相连，连接的方式包括但不限于粘接、卡接

等等。可选地，拉线孔240  为通孔，拉线4穿过拉线孔240，反转后与固定环5相连，连接的方

式例如可以是焊接等。为保证拉线的强度，拉线4优选采用金属拉线，外管24的材质优选采

用非金属弹性体，例如可以是PVC软管、TPO软管，以使外管24的远端在受到拉线4的拉力时

容易弯曲，同时又能保证外管本身具有一定的刚度。

[0024] 进一步地，筒体部23包括手柄座筒体部231和外管座筒体部232。旋转手柄  21的远

端可转动地插入手柄座筒体部231的近端，螺旋移动件22设置在手柄座筒体部231中。手柄

座筒体部231的远端设有插接接头2311，插接接头2311插入外管座筒体部232的近端，并与

外管座筒体部232相连，外管24的近端插入外管座筒体部232的远端，并与外管座筒体部232

相连，连接的方式包括但不限于粘接、卡接等等。
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[0025] 在靠近外管远端的位置还设有球囊25，外管座筒体部232设有充气接头233，充气

接头233与开设在外管管壁上的充气通道241相连通，用于向球囊25充气或充液。

[0026] 较佳的是，本实施例的内窥镜操作鞘还包括阻尼垫，该阻尼垫固定在外鞘本体2a

中，阻尼垫的表面与内芯1相接触，以在内芯1轴向移动时在阻尼垫与内芯之间产生摩擦力，

从而可改善操作人员拉动内芯1的手感。阻尼垫的材质为非金属弹性材料，例如硅胶。

[0027] 在本实施例中，阻尼垫为阻尼环6，内窥镜操作鞘还包括一限位环7。阻尼环6和限

位环7设置于插接接头2311的中心孔内，且均套设于内芯1外。拉线4穿过阻尼环6及限位环7

的外周面与插接接头2311的内周面之间的间隙。阻尼环6  与内芯1过盈配合，以在内芯1轴

向移动时在阻尼环6与内芯1之间产生摩擦力。限位环7的外周面与插接接头2311的内周面

相连。其中，限位环7的外周面设有沿周向延伸的凸块71，插接接头2311的内周面设有与凸

块71相配合的卡槽，凸块71卡接于该卡槽内。阻尼环6的外周面和限位环7的外周面分别设

有容置拉线  4的第一半圆凹槽61和第二半圆凹槽72，插接接头2311的内周面在与第一凹槽 

61和第二凹槽72相对应的位置设有容置拉线4的第三半圆凹槽2313。

[0028] 插接接头2311的中心孔孔壁设有止挡部2312，本实施例中，止挡部2312为止挡台

阶。止挡部2312抵靠阻尼环6的近端端面，以限制阻尼环6向内芯近端轴向移动，限位环7抵

靠阻尼环6的远端端面，以限制阻尼环6向内芯远端轴向移动。

[0029] 使用时，先将内芯1置于外鞘2中，将外鞘2及内芯1的远端插入尿道送至膀胱，见尿

液流出后抽出内芯1。然后向球囊25内充气或充液，使球囊鼓起后嵌合在膀胱颈口，避免外

鞘1脱落。而后将内窥镜插入外鞘1内进行手术操作。通过转动旋转手柄21，可带动螺旋移动

件22及拉线4沿轴向移动，拉线会拉动外鞘本体，使外鞘本体的远端发生弯曲，设置在外鞘

内的内窥镜也会随之弯曲，从而使操作人员在内窥镜手术操作过程中能够获得更加广阔的

视野，增加了手术操作的精确性。侧管3作为膀胱内液体的泄漏通道，起到对膀胱减压的作

用。

[0030] 本实施方案的描述结合了特定的实施例，但是本领域普通技术人员应该理解本发

明并不限于在此描述的实施例，并可以进行各种修改和变化而不背离本发明的精神和范

围。
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图2
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图3

图4
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图5

图6
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图7

图8
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图9
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公开(公告)号 CN210330623U 公开(公告)日 2020-04-17

申请号 CN201920509871.4 申请日 2019-04-15

[标]申请(专利权)人(译) 美昕医疗器械(昆山)有限公司

申请(专利权)人(译) 美昕医疗器械(昆山)有限公司
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外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

一种内窥镜操作鞘，包括外鞘、内芯和拉线。内芯穿过外鞘，内芯的远
端伸出外鞘。外鞘包括中空的外鞘本体及中空的操作手柄；操作手柄包
括旋转手柄和螺旋移动件；旋转手柄的远端可转动地插入外鞘本体的近
端；螺旋移动件设置在外鞘本体中，螺旋移动件与旋转手柄的远端螺旋
连接。拉线的近端与螺旋移动件相连，拉线的远端与外鞘本体的远端相
连；在旋转手柄转动时，螺旋移动件及拉线沿轴向移动，使外鞘本体的
远端发生弯曲。本实用新型可使操作人员在内窥镜手术操作过程中能够
获得更加广阔的视野。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/5e59bccc-36b7-4962-98a7-83ecff3d766d
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/070180030/publication/CN210330623U?q=CN210330623U
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN210330623U

