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内窥镜

(57)摘要

本实用新型公开一种内窥镜。内窥镜包括壳

体、第一操作组件、插入部、基座及镜头模块。壳

体包括第一容置空间。第一操作组件设置在壳体

之一端并包括与第一容置空间相连通的第一开

口。基座容置在第一容置空间内并包括第二容置

空间，插入部之另一端与基座相连接，插入部通

过第一操作组件转动而带动基座相对壳体沿第

一方向移动。镜头模块设置在基座内并包括马达

组件及影像感测组件。马达组件容置在第二容置

空间内并包括移动件，移动件包括第二开口，第

二开口与第一开口相互对应设置。影像感测组件

容置在第二容置空间内并与马达组件相连接，影

像感测组件包括固定件及设置于其内的影像传

感器，固定件与第二开口相连接，影像感测组件

沿第二方向移动。
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1.一种内窥镜，其特征在于，包括：

一壳体，包括一第一容置空间；

一第一操作组件，设置在所述壳体之一端并包括一第一开口，所述第一开口与所述第

一容置空间相连通；

一插入部，连接并设置在所述第一操作组件的所述第一开口内，所述插入部之一端自

所述第一开口裸露；

一基座，容置在所述第一容置空间内，所述插入部之另一端与所述基座相连接，所述基

座包括一第二容置空间，所述插入部通过所述第一操作组件转动而带动所述基座相对所述

壳体沿一第一方向移动；以及

一镜头模块，设置在所述基座内，所述镜头模块包括：

一马达组件，容置在所述第二容置空间内，所述马达组件包括一移动件，所述移动件包

括一第二开口，所述第二开口与所述第一开口相互对应设置；以及

一影像感测组件，容置在所述第二容置空间内并与所述马达组件相连接，所述影像感

测组件包括一影像传感器及一固定件，所述影像传感器设置在所述固定件内，所述固定件

与所述第二开口相连接，所述影像感测组件通过所述固定件及所述移动件相对所述马达组

件沿一第二方向移动。

2.如权利要求1所述的内窥镜，其特征在于，所述第一方向及所述第二方向相互平行。

3.如权利要求1所述的内窥镜，其特征在于，所述第一操作组件相对所述壳体沿一第三

方向转动，所述第三方向与所述第一方向及/或所述第二方向相互垂直。

4.如权利要求3所述的内窥镜，其特征在于，所述内窥镜更包括一第二操作组件，所述

壳体更包括一延伸部，所述延伸部设置在壳体之一侧，所述第二操作组件设置在所述延伸

部并选择性地连接所述第一操作组件，当所述第二操作组件及所述第一操作组件相互连接

且相对转动时，所述第二操作组件沿一第四方向转动，所述第一操作组件沿所述第三方向

转动，所述第四方向与所述第三方向不相同。

5.如权利要求1所述的内窥镜，其特征在于，所述镜头模块更包括一透镜组，所述插入

部包括一第三开口，所述第三开口形成于所述插入部之另一端，所述透镜组设置在所述第

三开口内。

6.如权利要求1所述的内窥镜，其特征在于，所述内窥镜更包括一外套头，所述外套头

包括一第五开口，所述插入部穿设在所述第五开口内。

7.如权利要求1所述的内窥镜，其特征在于，所述内窥镜更包括一手柄，所述壳体更包

括一延伸部，所述延伸部设置在所述壳体之一侧并连接所述手柄之一端。

8.如权利要求1所述的内窥镜，其特征在于，所述内窥镜更包括一显示屏幕，所述显示

屏幕设置在壳体之另一端，所述显示屏幕连接所述镜头模块。
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内窥镜

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种内窥镜，且特别涉及一种可手动及自动调整镜头模块之焦距

的内窥镜。

背景技术

[0002] 现行耳鼻喉科的医生在使用观察镜观察病患的耳朵时，大部份的观察镜是由至少

一放大镜所构成，再配合医生头上所配带的灯具或另一手使用灯具相互配合，以观察病患

耳内的情形。

[0003] 然而，此种方式则医生的两只手可能无法同时操作太多的器具，且医生需要很靠

近病患才能真正观察到病患耳内的情形，倘若病患又是孩童，则相对在观察上的困难度又

更加提升，不仅需要花费更多时间及人力，且由于单纯具有放大作用的观察镜不易观察清

楚耳朵内的情形，因此可能会有误判的情形产生，最后造成无法准确判断真实情况而确实

找出真正的病因，更可能因此而延误患者的病情。

实用新型内容

[0004] 有鉴于此，本实用新型的目的在于提出一种内窥镜，通过内窥镜之第一操作组件、

插入部及镜头模块的相互配合，第一操作组件转动而同时带动插入部及设置于其内的镜头

模块的移动，而可以进行手动对焦的焦距调整，更通过镜头模块的马达组件带动影像感测

组件的移动而进行自动对焦的焦距调整，以达到清楚的影像，因此不仅可轻易观察所撷取

到的影像更提升整体使用率。

[0005] 为达上述目的，本实用新型还提供一种内窥镜。内窥镜包括前述的一壳体、一第一

操作组件、一插入部、一基座以及一镜头模块。壳体包括一第一容置空间。第一操作组件设

置在壳体之一端，第一操作组件包括一第一开口，第一开口与第一容置空间相连通。插入部

连接并设置在第一操作组件的第一开口内，插入部之一端自第一开口裸露。基座容置在第

一容置空间内，基座包括一第二容置空间，插入部之另一端与基座相连接，插入部通过第一

操作组件转动而带动基座相对壳体沿一第一方向移动。镜头模块设置在基座内，镜头模块

包括一马达组件以及一影像感测组件。马达组件容置在第二容置空间内，马达组件包括一

移动件，移动件包括一第二开口，第二开口与第一开口相互对应设置。影像感测组件容置在

第二容置空间内并与马达组件相连接，影像感测组件包括一影像传感器及一固定件，影像

传感器设置在固定件内，固定件设置在第二开口内，影像感测组件通过固定件及移动件相

对马达组件沿一第二方向移动。

[0006] 以下结合附图和具体实施例对本实用新型进行详细描述，但不作为对本实用新型

的限定。

附图说明

[0007] 图1是本实用新型一实施例的内窥镜的结构剖视示意图。
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[0008] 图2是图1的内窥镜的结构局部区A的放大剖视示意图。

具体实施方式

[0009] 下面结合附图对本实用新型的结构原理和工作原理作具体的描述：

[0010] 图1是本实用新型一实施例的内窥镜的结构剖视示意图。图2是图1的内窥镜的结

构局部区A的放大剖视示意图。请再参照图1及图2所示，内窥镜100包括一壳体110、一第一

操作组件120、一插入部130、一基座140、一镜头模块150及一手柄160。其中，壳体110连接手

柄160之一端，第一操作组件120设置于壳体110之一端，插入部130连接并设置在第一操作

组件120内，基座140容置在壳体110内，插入部130之另一端与基座140相连接。本实施例之

内窥镜100可重复使用亦可以是抛弃式或一次性使用的内窥镜100，而使用者可依据需求而

选择重复性或一次性的内窥镜100，内窥镜100在此则可以是一耳镜或一皮肤镜，但本新型

并不加以限制。

[0011] 于实施例，手柄160更包括一第三容置空间161，用以容纳至少一电源供应模块B1，

电源供应模块B1可以是一电池组并提供一供应电源，进一步来说，内窥镜100可连接外部的

电源供应模块B1或电源供应模块B1容置在手柄160的第三容置空间161内，而电源供应模块

B1提供供应电源通过手柄160以传送到壳体110内的各个部件。

[0012] 本实施例之壳体110包括一第一容置空间111及一延伸部112，其中，第一容置空间

111形成在壳体110内，延伸部112设置在壳体110之一侧并连接手柄160之一端，延伸部112

更设置在壳体110之底侧，因此，壳体110更通过延伸部112与手柄160相连接。壳体110之形

状可以是一圆锥形。

[0013] 本实施例中，第一操作组件120设置在壳体110之一端并包括一第一开口121，第一

开口121与壳体110的第一容置空间111相连通。进一步来说，第一操作组件120更环设在壳

体110之一端，且第一开口121形成在第一操作组件120内，因此，第一操作组件120之形状可

以是一环形，即一环状结构。第一操作组件120相对壳体110沿一第三方向D3转动，于实施

例，第一操作组件120之中心及壳体110之中心在同一轴向上，因此，第一操作组件120更环

绕着壳体110沿第三方向D3转动。

[0014] 于一实施例，壳体110包括一第一卡合部113，第一操作组件120包括一第二卡合部

122，第一卡合部113环设在壳体110之外表面，第二卡合部122环设在第一操作组件120之内

表面，壳体110及第一操作组件120更通过第一卡合部113及第二卡合部122相互卡合而相互

连接，且第一操作组件120可以以壳体110的中心为轴心并通过第二卡合部122卡合且绕着

第一卡合部113沿第三方向D3进行转动。

[0015] 于实施例中，插入部130连接并设置在第一操作组件120的第一开口121内，插入部

130之一端自第一开口121裸露，插入部130通过第一操作组件120转动而相对壳体110沿一

第一方向D1移动；插入部130更包括一第三开口131及一第四开口132。进一步来说，第三开

口131及第四开口132相连通且相互对应设置在插入部130之相对的两端，意即，第三开口

131及第四开口132更分别形成在插入部130之两端，在此则以第三开口131形成在插入部

130之另一端，第四开口132形成在插入部130之一端为例。插入部130之形状为一圆锥形，因

此，第三开口131之内径大于第四开口132之内径。插入部130之一端更自第一开口121突出，

因此，插入部130之第四开口132更自第一开口121裸露。
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[0016] 于一实施例，第一操作组件120包括一第一螺纹123，插入部130包括一第二螺纹

133，第一螺纹123环设在第一开口121之内表面，第二螺纹133环设在插入部130之外表面，

且第二螺纹133更邻设插入部130的第三开口131，第一操作组件120及插入部130通过第一

螺纹123及第二螺纹133相互卡合。当第一操作组件120沿第三方向D3转动时，第一操作组件

120的第一螺纹123同时转动并沿着插入部130的第二螺纹133转动，因此造成插入部130相

对壳体110沿第一方向移动D1。

[0017] 于一实施例，内窥镜100更包括一第二操作组件170，第二操作组件170设置在壳体

110的延伸部112并选择性地连接第一操作组件120，当第一操作组件120及第二操作组件

170相互连接且相对转动时，第二操作组件170沿一第四方向D4转动，第一操作组件120沿第

三方向D3转动，第四方向D4与第三方向D3不相同。进一步来说，第二操作组件170设置在壳

体110的延伸部112内且与第一操作组件120之间有一默认距离(图未示)，当使用者操作内

窥镜100时，可通过使用者之手按压第二操作组件170则第二操作组件170往第一操作组件

120移动且与第一操作组件120相互连接，则当操作第二操作组件170转动时，第二操作组件

170及第一操作组件120相对转动，第二操作组件170带动第一操作组件120转动，且第二操

作组件170沿第四方向D4转动，第一操作组件120沿第三方向D3转动。于实施例中，第一操作

组件120包括一第一转动周长(图未示)，第二操作组件170包括一第二转动周长(图未示)，

第一转动周长大于第二转动周长，换言之，第一操作组件120可以是对插入部130进行粗略

地调整，即对插入部130粗调，第二操作组件170是对插入部130进行细微地调整，即对插入

部130细调。因此，当第一操作组件120沿第三方向D3转动时，则插入部130沿第一方向D1快

速地移动，当第二操作组件170沿第四方向D4转动时，则插入部130沿第一方向D1慢慢地移

动。

[0018] 本实施例之基座140容置在壳体110的第一容置空间111内，插入部130之另一端与

基座140相连接，基座140包括一第二容置空间141，意即，第二容置空间141形成在基座140

内，而插入部130之第三开口131更与基座140之第二容置空间141相互对应且相互连通。插

入部130通过第一操作组件120转动而带动基座140相对壳体110沿第一方向D1移动，进一步

来说，当第一操作组件120沿第三方向D3转动时，同时带动插入部130沿第一方向D1移动，而

插入部130同时带动与其相连接的基座140，因此插入部130及基座140相对壳体110同时沿

第一方向D1移动。

[0019] 本实施例中，镜头模块150设置在基座140内，镜头模块150包括一焦距(图未示)、

一马达组件151、一影像感测组件152及一透镜组153。其中，透镜组153设置在插入部130的

第三开口131内，马达组件151容置在基座140的第二容置空间141，马达组件151包括一移动

件1511，移动件1511包括一第二开口1511o，第二开口1511o与第一开口121相互对应设置，

移动件1511的第二开口1511o更与插入部130的第三开口131相互对应设置。进一步来说，移

动件1511更设置在马达组件151内，第二开口1511o连通移动件1511之两端，即第二开口

1511o形成在移动件1511内，第二开口1511o更可以是一通孔。进一步来说，马达组件151更

位在影像感测组件152及插入部130之间，移动件1511之形状则可以是一环形且位于马达组

件151的中间。于实施上，马达组件151更可以是一音圈马达或一自动对焦马达。因此，马达

组件151更包括至少一线圈(图未示)及多个磁铁(图未示)，线圈环设在移动件1511之外表

面，磁铁设置在移动件1511内，马达组件151可通过线圈及磁铁进行电性及磁性的转换以带
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动移动件1511之移动。

[0020] 影像感测组件152容置在第二容置空间141内并与马达组件151相连接，影像感测

组件152包括一影像传感器1521、一固定件1522及一电路板1523，影像传感器1521设置在固

定件1522内，影像传感器1521与电路板1523相连接，更可以是相互电性连接，固定件1522与

第二开口1511o相连接，影像感测组件152通过固定件1522及移动件1511相对马达组件151

沿一第二方向D2移动。其中，第三方向D3与第一方向D1及/或第二方向D2相互垂直。于一实

施例，第一方向D1及第二方向D2相互平行。本实施例之电路板1523可以是一软性电路板或

一软扁平电缆。

[0021] 于一实施例，固定件1522及移动件1511的连接方式可以是相互卡合、锁合或黏合

等方式，在此则以固定件1522及移动件1511分别具有一螺纹S且通过螺纹相互锁合的方式

进行连接。

[0022] 于实施例中，举例而言，通过使用者之手(图未示)以操作第一操作组件120及或第

二操作组件170，即通过第一操作组件120沿第三方向D3转动及/或第二操作组件170沿第四

方向D4转动，以带动插入部130沿第一方向D1移动，则镜头模块150亦随插入部130移动，而

透镜组153及基座140内的马达组件151及影像感测组件152之相互配合而达到手动对焦的

方式，意即可以粗调整及/或线调整镜头模块150之焦距以得到清楚的影像。

[0023] 当马达组件151进行电性及磁性转换时，则移动件1511沿第二方向D2移动，移动件

1511更同时带动固定件1522之移动，而镜头模块150之马达组件151及影像感测组件152则

通过移动件1511及固定件1522沿第二方向D2移动以达到自动对焦，即调整镜头模块150的

焦距而得到清楚的影像。

[0024] 于一实施例，内窥镜100更包括一显示屏幕180，显示屏幕180设置在壳体110之另

一端，显示屏幕180连接镜头模块150，进一步来说，显示屏幕180及镜头模块150更通过电路

板1523相互连接，意即相互电性连接，镜头模块150将撷取的影像通过电路板1523以在显示

屏幕180上加以显示。于实施例中，显示屏幕180及插入部130更可以分别位在壳体110之相

对的两端，镜头模块150则位在显示屏幕180及插入部130之间，因此，插入部130及镜头模块

150皆在同一轴向上。实施例之显示屏幕180更可以是一液晶屏幕。

[0025] 于一实施例，内窥镜100更包括一外套头190，外套头190包括一第五开口191，第五

开口191分别连通外套头190之两端，意即第五开口191形成在外套头190内，且第五开口191

可以是一通孔，插入部130穿设在第五开口191内，即外套头190套设在插入部130上，第五开

口191与插入部130之两端相互对应设置，进一步来说，第五开口191分别对应插入部130之

第三开口131及第四开口132。外套头190可以是一盖体、一套管或一罩体，外套头190之形状

可以是一圆锥状，且外套头190的材质可以是一塑料材质，更可以是一一次性的外套头190，

以提升内窥镜100整体卫生。

[0026] 举例而言，内窥镜100可以是一耳镜，当使用者通过内窥镜100对病患进行观察时，

则使用者启动内窥镜100，内窥镜100的电源供应模块B1提供供应电源通过手柄160传输至

壳体110内，壳体110内的镜头模块150及显示屏幕180通过供应电源以进行作动，而使用者

则通过内窥镜100之插入部130之一端插入病患之耳朵以对病患的耳内进行观察，则镜头模

块150通过第四开口132自病患之耳内，通过第三开口131的透镜组153再至影像感测组件

152以转换并撷取至少一影像，传送至显示屏幕180加以显示，在撷取影像的同时，通过使用
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者手动地操作第一操作组件120沿第三方向D3转动及/或第二操作组件170沿第四方向D4转

动，以带动插入部130沿第一方向D1移动，使用者以手动的对焦距进行粗调整及/或微调整，

即手动对焦，而马达组件151因为其磁性及电性之间的相互配合及转换而移动件1511及固

定件1522沿第二方向D2移动以带动马达组件151及影像感测组件152的移动，而进行自动对

焦的焦距调整，因此影像可以清楚的显示在显示屏幕180上。而内窥镜100的插入部130更可

以套上外套头190再使用于病患的耳朵，并于使用后将外套头190丢弃，以提升整体卫生。

[0027] 综上所述，通过内窥镜100之第一操作组件120、插入部130及镜头模块150的相互

配合，第一操作组件120转动而同时带动插入部130及设置于其内的镜头模块150的移动，而

可以进行手动对焦的焦距调整，更通过镜头模块150的马达组件151带动影像感测组件152

的移动而进行自动对焦的焦距调整，以达到清楚的影像，因此不仅可轻易观察所撷取到的

影像更提升整体使用率。

[0028] 当然，本实用新型还可有其它多种实施例，在不背离本实用新型精神及其实质的

情况下，熟悉本领域的技术人员当可根据本实用新型作出各种相应的改变和变形，但这些

相应的改变和变形都应属于本实用新型所附的权利要求的保护范围。
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