


























专利名称(译) 多角度可弯曲腹腔镜抓钳

公开(公告)号 CN205041489U 公开(公告)日 2016-02-24

申请号 CN201520745786.X 申请日 2015-09-24

[标]申请(专利权)人(译) 北京大学深圳医院

申请(专利权)人(译) 北京大学深圳医院

当前申请(专利权)人(译) 北京大学深圳医院

[标]发明人 游励红

发明人 游励红

IPC分类号 A61B17/29

代理人(译) 郑学伟
叶利军

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本实用新型公开了一种多角度可弯曲腹腔镜抓钳，包括把手座、钳杆
座、钳杆、摆动驱动轮、第一控制线、复位扭簧及枢转驱动轮。钳杆座
设置于把手座的前端；钳杆包括中空延伸杆及中空摆动杆，中空延伸杆
的一端可沿其轴线转动地连接于钳杆座，中空延伸杆的另一端通过一铰
接轴与中空摆动杆的一端铰接，中空摆动杆的另一端设有夹钳；铰接轴
与中空延伸杆垂直且可随中空摆动杆相对于中空延伸杆在第一位置和第
二位置之间转动；摆动驱动轮被构造成在其沿预定方向旋转时通过第一
控制线拉动铰接轴转动；复位扭簧设置于铰接轴与中空延伸杆的另一端
之间，枢转驱动轮与中空延伸杆周向固定以驱动中空延伸杆旋转。其结
构简单，操作方便，控制的弯曲范围大。
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