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摘要(译)

本发明公开了一种单孔腹腔镜微创手术系统。该系统包括功能端和控制
端。功能端包括功能机械臂、摄像照明模块以及套管模块。控制端包括
摄像照明模块控制模块、功能机械臂控制模块和固定模块。其中，摄像
照明模块控制模块可实现摄像照明模块的伸缩和弯转，功能机械臂控制
模块可实现功能机械臂的伸缩、弯转和末端执行器的开合，从而使得摄
像照明模块与功能机械臂能够在缩入套管模块的姿态下通过单切口进入
到腹腔的手术部位，且在到达手术部位后，摄像照明模块以及功能机械
臂能够运动到指定空间位置进入工作姿态。本发明的功能端的最大直径
仅为12mm，因而本发明具有体积小、使用方便、安全等优点。
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