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(57)摘要

本发明公开了一种微创保胆手术内窥镜系

统，关键在于：所述系统包括内窥镜，其中内窥镜

由照明摄像装置和吸引装置两部分组成，其中照

明摄像装置包括底部具有梯形凹槽的第一组合

块，第一组合块内还设置有第一通孔，在第一通

孔的末端密封有第一透明玻璃；吸引装置包括上

部具有与梯形凹槽相适应的凸块的第二组合块，

第二组合块内还设置有第二通孔。本发明结构简

单，使用方便，第一组合块和第二组合块可以自

由组合，当需要清洁时，可以将两者分开。进行使

用时，将两者组合。同时，第二通孔后部连接有吸

引管，可以使用吸引机对附着在粘膜上较小的结

石吸出，方便了手术进行。
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1.一种微创保胆手术内窥镜系统，其特征在于：所述系统包括内窥镜，其中内窥镜由照

明摄像装置和吸引装置两部分组成，其中照明摄像装置包括底部具有梯形凹槽的第一组合

块，第一组合块内还设置有第一通孔，在第一通孔的末端密封有第一透明玻璃；吸引装置包

括上部具有与梯形凹槽相适应的凸块的第二组合块，第二组合块内还设置有第二通孔；

所述微创保胆手术内窥镜系统还包括对第一组合块进行清洗的清洗器，清洗器包括底

座，在底座内设置有空腔，底座的上表面具有供伸入空腔的开口，在底座上表面还具有感应

器，在空腔的两侧边壁上均具有滑动槽，滑动槽的末端与内壁之间具有缺口，在空腔内还具

有收集袋；

其中收集袋由袋体和固定在袋体两侧的支撑杆组成，袋体顶部开口，袋体为塑料材料

制成；支撑杆的两端呈凸形结构，在支撑杆两端本体上、凸形结构的上方还设置有切割槽，

两个支撑杆之间还连接有弹簧，绑在支撑杆两端的捆绑带将两个支撑杆压在一起；捆绑带

的位置位于切割槽深度范围内；

支撑杆两端的凸形结构使得支撑杆可以在滑动槽内滑动，当支撑杆运动至缺口时，支

撑杆脱离滑动槽；在滑动槽的上方与切割槽位置对应的部位设置有割刀；在空腔内均设置

有第一液压缸和第二液压缸，其中第二液压缸固定在第一液压缸的液压杆上，第一液压缸

的液压杆与滑动槽平行，第二液压缸的液压杆与收集袋的袋体相平行，在第二液压缸的液

压杆的末端设置有推送杆；

在空腔内还设置有粘结装置，粘结装置包括带有挤压头的活动杆和设置在内壁上的挤

压块，挤压块上设置有与挤压头相配合的挤压槽，在挤压槽的内表面设置有发热体；

在底座内还设置有第三液压缸，第三液压缸的液压杆末端固定有喷头，喷头通过软管

连接至消毒瓶。

2.如权利要求1所述的微创保胆手术内窥镜系统，其特征在于：所述第一通孔内设置有

照明光纤和摄像头。

3.如权利要求1或2所述的微创保胆手术内窥镜系统，其特征在于：所述第二通孔的后

部连接有吸引管，吸引管与吸引机相连。
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一种微创保胆手术内窥镜系统

技术领域

[0001] 本发明涉及一种微创保胆手术内窥镜系统。

背景技术

[0002] 在微创保胆取石手术中，一般采用手术刀切开粘膜，然后再用镊子夹出结石。但是

有的结石体积很小，且紧粘于粘膜上方或位于粘膜层下方，普通镊子难以直接从粘膜上夹

取，在手术中，粘膜下的结石也难以清楚识别，带来一定的操作难度。

发明内容

[0003] 本发明的目的是提供一种可以进行对粘膜下较小结石进行去除的微创保胆手术

内窥镜系统。

[0004] 为了实现上述目的，采用以下技术方案：  一种微创保胆手术内窥镜系统，其特征

在于：所述系统包括内窥镜，其中内窥镜由照明摄像装置和吸引装置两部分组成，其中照明

摄像装置包括底部具有梯形凹槽的第一组合块，第一组合块内还设置有第一通孔，在第一

通孔的末端密封有第一透明玻璃；吸引装置包括上部具有与梯形凹槽相适应的凸块的第二

组合块，第二组合块内还设置有第二通孔。

[0005] 所述第一通孔内设置有照明光纤和摄像头。

[0006] 所述第二通孔的后部连接有吸引管，吸引管与吸引机相连。

[0007] 所述微创保胆手术内窥镜系统还包括对第一组合块进行清洗的清洗器，清洗器包

括底座，在底座内设置有空腔，底座的上表面具有供伸入空腔的开口，在底座上表面还具有

感应器，在空腔的两侧边壁上均具有滑动槽，滑动槽的末端与内壁之间具有缺口，在空腔内

还具有收集袋；

[0008] 其中收集袋由袋体和固定在袋体两侧的支撑杆组成，袋体顶部开口，袋体为塑料

材料制成；支撑杆的两端呈凸形结构，在支撑杆两端本体上、凸形结构的上方还设置有切割

槽，两个支撑杆之间还连接有弹簧，绑在支撑杆两端的捆绑带将两个支撑杆压在一起；捆绑

带的位置位于切割槽深度范围内；

[0009] 支撑杆两端的凸形结构使得支撑杆可以在滑动槽内滑动，当支撑杆运动至缺口

时，支撑杆脱离滑动槽；在滑动槽的上方与切割槽位置对应的部位设置有割刀；在空腔内均

设置有第一液压缸和第二液压缸，其中第二液压缸固定在第一液压缸的液压杆上，第一液

压缸的液压杆与滑动槽平行，第二液压缸的液压杆与收集袋的袋体相平行，在第二液压缸

的液压杆的末端设置有推送杆；

[0010] 在空腔内还设置有粘结装置，粘结装置包括带有挤压头的活动杆和设置在内壁上

的挤压块，挤压块上设置有与挤压头相配合的挤压槽，在挤压槽的内表面设置有发热体；

[0011] 在底座内还设置有第三液压缸，第三液压缸的液压杆末端固定有喷头，喷头通过

软管连接至消毒瓶。

[0012] 本发明结构简单，使用方便，第一组合块和第二组合块可以自由组合，当需要清洁
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时，可以将两者分开。进行使用时，将两者组合。同时，第二通孔后部连接有吸引管，可以使

用吸引机对附着在粘膜上较小的结石吸出，方便了手术进行。

附图说明

[0013] 图1为本发明实施例中内窥镜的结构示意图；

[0014] 图2为图1的右视图；

[0015] 图3为本发明实施例中清洗器的结构示意图；

[0016] 图4为图3中收集袋的结构示意图；

[0017] 图5为图4的俯视图；

[0018] 图6为收集袋为撑开状态时的示意图；

[0019] 图7为内壁上滑动槽与缺口的结构示意图；

[0020] 图8为图7的A-A视图。

具体实施方式

[0021] 下面结合附图和具体实施例对本发明做进一步的说明。

[0022] 实施例1：如图1至图8所示，一种微创保胆手术内窥镜系统，所述系统包括内窥镜，

其中内窥镜由照明摄像装置和吸引装置两部分组成，其中照明摄像装置包括底部具有梯形

凹槽的第一组合块A-1，第一组合块内还设置有第一通孔A-3，在第一通孔的末端密封有第

一透明玻璃；吸引装置包括上部具有与梯形凹槽相适应的凸块的第二组合块A-2，第二组合

块内还设置有第二通孔A-4。在第一通孔内设置有照明光纤和摄像头。在第二通孔的后部连

接有吸引管，吸引管与吸引机相连。

[0023] 在进行手术时，将第一组合块和第二组合块组装起来，然后就可以将其深入到病

人的体内进行下一步的操作。照明摄像装置可以为医生提供照明和摄像，方便医生观察病

人体内的情况。如果病人体内有较小的结石可以使用吸引机产生负压，用第二通孔将较小

的结石吸出。

[0024] 使用完毕后，将第一组合块和第二组合块分离，第二组合块可以丢弃，第一组合块

进行消毒后继续使用。为了方便对第一组合块的消毒，所述系统还包括了对第一组合块进

行清洁的清洗器，其中清洗器包括底座1，在底座内设置有空腔，底座的上表面具有供伸入

空腔的开口9，在底座上表面还具有感应器8，在空腔的两侧边壁上均具有滑动槽2，滑动槽

的末端与内壁之间具有缺口2-1，缺口为内壁上的槽，其槽的深度大于或等于滑动槽的槽

深。在空腔内还具有收集袋，收集袋袋体的顶部开口，袋体为塑料材料制成；

[0025] 其中收集袋由袋体15和固定在袋体两侧的支撑杆11组成，支撑杆的两端呈凸形结

构，在支撑杆两端本体上、凸形结构的上方还设置有切割槽14，两个支撑杆之间还连接有弹

簧12，绑在支撑杆两端的捆绑带13将两个支撑杆压在一起；捆绑带可以为棉线或者纸带或

塑料带均可。捆绑带捆绑的位置必须在切割槽范围内。

[0026] 支撑杆两端的凸形结构使得支撑杆可以在滑动槽内滑动，当支撑杆运动到缺口

时，支撑杆的凸形结构会脱离滑动槽落在缺口内，在滑动槽的上方与切割槽位置对应的部

位设置有割刀4；在空腔内设置有第一液压缸3和第二液压缸5，其中第二液压缸固定在第一

液压缸的液压杆上，第一液压缸的液压杆与滑动槽平行，第二液压缸的液压杆与收集袋的
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袋体相平行，在第二液压缸的液压杆的末端设置有推送杆5-1；

[0027] 在空腔内还设置有粘结装置，粘结装置包括带有挤压头6-1的活动杆6和设置在底

座内壁上的挤压块7，挤压块设置有与挤压头相配合的挤压槽，在挤压槽的内表面设置有发

热体；发热体可以为电阻丝。活动杆可以上下运动和左右运动，为了实现这个目的，可以采

用上面第一液压缸和第二液压缸组合结构实现上下左右运动，即采用两个液压缸，通过一

个液压缸的液压杆实现上下运动，通过固定在这个液压缸液压杆上的另一个液压缸实现左

右运动。

[0028] 在底座内还设置有第三液压缸10，第三液压缸的液压杆末端固定有喷头，喷头通

过软管连接至消毒瓶，当袋体撑开后，第三液压缸的液压杆伸入袋体内，喷头喷出消毒液进

行消毒。

[0029] 工作时，第一组合块需消毒的部分伸入底座的开口中，感应器感应到此动作后，向

控制器发出“开始”指令。喷头开始喷射消毒液，对其进行消毒。当消毒工作完成后，第三液

压缸的液压杆收回。活动杆先向下运动，然后再向右运动，挤压块将塑料材质的上部袋体挤

压到挤压槽内，由于挤压槽的内表面的热量，袋体上部完全密封。活动杆退回至初始位置。

第一液压缸继续向前运动，推送杆压缩弹簧回缩，近端的支撑杆从滑动槽内滑出，进入缺

口。由于收集袋袋体内的废弃物的重力作用，整个收集袋落入空腔的底部。

[0030] 此后，第二液压缸的液压杆回缩，第一液压缸的液压杆回缩，待第一液压缸的液压

杆回缩至新的收集袋上方时，停止回缩。第二液压缸的液压杆向下伸长，将推送杆抵至支撑

杆中部的位置。然后，第一液压缸的液压杆伸长，使收集袋在推送杆的作用下推动下向另一

边处运动。当支撑杆运动到割刀的位置时，割刀将捆绑带割断，由于弹簧的作用两个支撑杆

分开，收集袋的袋体打开。第一液压缸的液压杆继续向前运动，远端的支撑杆脱离滑动槽进

入缺口，但是由于近端的支撑杆还位于滑动槽内，因此收集袋仍然向另一侧运行，当远端支

撑杆抵在内壁上时，第一液压缸的液压杆停止运动。第三液压杆的液压杆向下运动，将喷头

送入袋体内，此后，控制器等待感应器发出的“开始”指令。

[0031] 如此反复循环，即可重复清洗工作。

[0032] 作为进一步的优化，在支撑杆两端本体上、凸形结构的下方也设置有切割槽，在滑

动槽的下方与切割槽位置对应的部位也设置有割刀。这样可以更容易的将捆绑带割断。
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