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一种设备包括：第一端，其被构造成连接到

内窥镜目标去除工具的控制件；第二端，其具有

被构造成可拆卸地连接到内窥镜柄部的连接器；

以及脊，其将所述第一端连接到所述第二端。所

述脊包括相对于彼此能旋转的多个串行互连的

构件。所述构件的相互连接包括摩擦闸。所述摩

擦闸被构造成通过克服摩擦闸处的摩擦力来暂

时解锁，使得所述脊成为半柔性的。
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1.一种用于内窥镜目标去除工具的保持器，所述用于内窥镜目标去除工具的保持器包

括：

第一端，所述第一端被构造成连接到所述内窥镜目标去除工具的控制件，其中所述第

一端包括凹坑，所述凹坑被构造成接纳所述内窥镜目标去除工具的所述控制件的近端的一

部分，其中所述凹坑包括位于所述凹坑的前端中的入口、封闭的后端以及可偏转的侧面，以

在所述内窥镜目标去除工具被插入所述入口中时弹性偏转而保持所述内窥镜目标去除工

具；

第二端，所述第二端具有被构造成以可拆卸的方式连接到内窥镜柄部的近端的连接

器；以及

脊，所述脊将所述第一端连接到所述第二端，其中，所述脊通过在所述第一端的形成所

述凹坑的所述封闭的后端的部分处的连接件而连接到所述第一端，其中，所述脊包括能相

对于彼此旋转的多个串行互连的构件，其中，所述构件的相互连接包括摩擦闸，其中，所述

摩擦闸被构造成通过克服摩擦闸处的摩擦力来暂时解锁，使得所述脊成为半柔性的，其中，

所述构件的相互连接包括万向可旋转连接，所述万向可旋转连接包括球-承窝连接。

2.根据权利要求1所述的用于内窥镜目标去除工具的保持器，其中，所述第一端被构造

成以可拆卸的方式连接到所述内窥镜目标去除工具的所述控制件。

3.根据权利要求1至2中的任一项所述的用于内窥镜目标去除工具的保持器，其中，所

述第一端被构造成以可拆卸的方式卡合至所述内窥镜目标去除工具的近端。

4.根据权利要求1所述的用于内窥镜目标去除工具的保持器，其中，所述凹坑被构造用

于卡合附接和脱离。

5.根据权利要求1所述的用于内窥镜目标去除工具的保持器，其中，所述凹坑被构造成

符合人体工程学地形成，以便用户的手进行抓握。

6.根据权利要求1所述的用于内窥镜目标去除工具的保持器，其中，所述第二端被构造

成以可拆卸的方式卡合至所述内窥镜的柄部。

7.根据权利要求1所述的用于内窥镜目标去除工具的保持器，所述用于内窥镜目标去

除工具的保持器还包括与所述第一端连接的所述内窥镜目标去除工具。

8.一种相对于内窥镜保持内窥镜目标去除工具的方法，所述相对于内窥镜保持内窥镜

目标去除工具的方法包括：

设置脊，所述脊包括能相对于彼此旋转的多个串行互连的构件，其中，所述互连的构件

的相互连接包括摩擦闸，其中，所述脊是半刚性的并且能被重构成不同的半刚性形状，其

中，所述互连的构件的相互连接被设置为万向可旋转连接，所述万向可旋转连接被设置为

球-承窝连接；

将第一连接器连接到所述脊的第一端，其中，所述第一连接器的大小和形状被确定为

以可拆卸的方式连接到所述内窥镜目标去除工具的控制件，其中所述第一连接器包括凹

坑，所述凹坑被构造成接纳所述内窥镜目标去除工具的所述控制件的近端的一部分，其中

所述凹坑包括位于所述凹坑的前端中的入口、封闭的后端以及可偏转的侧面，以在所述内

窥镜目标去除工具被插入所述入口中时弹性偏转而保持所述内窥镜目标去除工具，其中，

所述脊通过在所述第一连接器的形成所述凹坑的所述封闭的后端的部分处的连接件而连

接到所述第一连接器；以及
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将第二连接器连接到所述脊的相反的第二端，其中，所述第二连接器的大小和形状被

确定为以可拆卸的方式连接到所述内窥镜的柄部的近端。

9.根据权利要求8所述的相对于内窥镜保持内窥镜目标去除工具的方法，其中，所述脊

被设置成，使得所述摩擦闸被构造成通过克服摩擦闸处的摩擦力来暂时解锁。

10.根据权利要求8所述的相对于内窥镜保持内窥镜目标去除工具的方法，其中，所述

第一连接器被构造成以可拆卸的方式卡合至所述内窥镜目标去除工具的近端。

11.根据权利要求8所述的相对于内窥镜保持内窥镜目标去除工具的方法，其中，所述

第二连接器被构造成以可拆卸的方式卡合至所述内窥镜的所述柄部。

12.根据权利要求8所述的相对于内窥镜保持内窥镜目标去除工具的方法，所述相对于

内窥镜保持内窥镜目标去除工具的方法还包括将内窥镜目标去除工具连接到所述第一端。

13.一种相对于内窥镜保持内窥镜目标去除工具的方法，所述相对于内窥镜保持内窥

镜目标去除工具的方法包括：

将附件的第一端连接到所述内窥镜目标去除工具的控制件，其中所述第一端包括凹

坑，所述凹坑被构造成接纳所述内窥镜目标去除工具的所述控制件的近端的一部分，其中

所述凹坑包括位于所述凹坑的前端中的入口、封闭的后端以及可偏转的侧面，以在所述内

窥镜目标去除工具被插入所述入口中时弹性偏转而保持所述内窥镜目标去除工具；

将所述附件的第二端连接到所述内窥镜的柄部的近端；以及

将所述附件的半刚性脊的形状从第一构造重构成第二构造，其中，所述半刚性脊将所

述第一端连接到所述第二端，其中，所述半刚性脊通过在所述第一端的形成所述凹坑的所

述封闭的后端的部分处的连接件而连接到所述第一端，并且其中，所述半刚性脊在所述第

一构造中保持所述第一端和所述第二端的相对位置并且在所述第二构造中保持所述第一

端和所述第二端的相对位置，其中，所述半刚性脊包括能相对于彼此旋转的多个串行互连

的构件，其中，所述构件的相互连接包括摩擦闸，其中，所述摩擦闸被构造成通过克服摩擦

闸处的摩擦力来暂时解锁，其中，所述构件的相互连接包括万向可旋转连接，所述万向可旋

转连接包括球-承窝连接。

14.根据权利要求13所述的相对于内窥镜保持内窥镜目标去除工具的方法，其中，将所

述附件的所述第二端连接到所述内窥镜的所述柄部的步骤包括将所述第二端以可拆卸的

方式连接到所述柄部。

15.根据权利要求13至14中的任一项所述的相对于内窥镜保持内窥镜目标去除工具的

方法，其中，将所述第二端以可拆卸的方式连接到所述柄部包括将所述第二端卡合至所述

柄部的一部分。

16.根据权利要求13所述的相对于内窥镜保持内窥镜目标去除工具的方法，其中，将所

述附件的所述第一端连接到所述内窥镜目标去除工具的所述控制件的步骤包括将所述附

件的所述第一端以可拆卸的方式连接到所述内窥镜目标去除工具的所述控制件。

17.根据权利要求13所述的相对于内窥镜保持内窥镜目标去除工具的方法，其中，将所

述附件的所述第一端以可拆卸的方式连接到所述内窥镜目标去除工具的所述控制件的步

骤包括将所述第一端卡合至所述控制件的一部分。
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内窥镜工具位置保持器

技术领域

[0001] 示例性的非限制实施方式总体上涉及内窥镜，更特别地，涉及用于相对于内窥镜

保持工具的保持器。

背景技术

[0002] 已知内窥镜具有允许工具延伸到内窥镜的远端的工作通道。可用夹持装置将一些

工具附接于内窥镜外壳。然而，使夹持装置干涉其它附件的现有装置占据额外的工作空间，

不能让外科医生在医疗过程中使用该工具时方便进行定位。另外，在大多数时间，外科医生

无法像设计的那样握住该工具，并且经常更希望根本就不使用夹持装置。当操作内窥镜柄

部以分别扭转柔性内窥镜和工作工具时，在外科医生的手腕和腰部上也有很大的应力。因

此，其他外科医生或护士必须操作该工具。这样使得诊疗过程的效率不高。

发明内容

[0003] 下面的发明内容仅仅旨在是示例性的。发明内容不旨在限制权利要求书的范围。

[0004] 按照一个方面，提供的示例实施方式是一种设备，所述设备包括：第一端，其被构

造成连接到内窥镜目标去除工具的控制件；第二端，其具有被构造成可拆卸地连接到内窥

镜柄部的连接器；以及脊(spine)，其将所述第一端连接到所述第二端。所述脊包括相对于

彼此可旋转的多个串行互连的构件。所述构件的相互连接包括摩擦闸。所述摩擦闸被构造

成通过克服摩擦闸处的摩擦力来暂时解锁，使得所述脊成为半柔性的。

[0005] 按照另一方面，一种示例方法包括：设置脊，所述脊包括相对于彼此可旋转的多个

串行互连的构件，其中，所述构件的相互连接包括摩擦闸，其中，所述脊是半刚性的并且可

被重构成不同的半刚性形状；将第一连接器连接到所述脊的第一端，其中，所述第一连接器

的大小和形状被确定为可拆卸地连接到内窥镜目标去除工具的控制件；以及将第二连接器

连接到所述脊的相反的第二端，其中，所述第二连接器的大小和形状被确定为可拆卸地连

接到内窥镜的柄部。

[0006] 按照另一方面，一种示例方法包括：将附件的第一端连接到内窥镜的柄部；将所述

附件的第二端连接到内窥镜目标去除工具的控制件；将所述附件的半刚性脊的形状从第一

构造重构成第二构造，其中，所述半刚性脊将所述第一端连接到所述第二端，其中，所述半

刚性脊在所述第一构造中保持所述第一端和所述第二端的相对位置并且在所述第二构造

中保持所述第一端和所述第二端的相对位置。

附图说明

[0007] 在下面结合附图进行的描述中，说明了以上的方面和其它特征，其中：

[0008] 图1是内窥镜的侧视图；

[0009] 图2是具有工作工具和与其连接的位置保持器的图1中示出的内窥镜的局部立体

图；

说　明　书 1/5 页

4

CN 105578944 B

4



[0010] 图3是图2中示出的保持器的脊的立体图；

[0011] 图4是图2中示出的保持器与内窥镜的连接的局部立体图；

[0012] 图5是图2中示出的保持器和内窥镜的一部分的立体图；

[0013] 图6是图2中示出的保持器和内窥镜的一部分的立体图；

[0014] 图7是图2中示出的保持器与工作工具的柄部的连接的局部立体图；

[0015] 图8是图3中示出的脊的局部剖视图；

[0016] 图9是图2中示出的在附接保持器的情况下用户握住内窥镜和工作工具的立体图；

[0017] 图10是处于不同相对位置的图9中示出的在附接有保持器的情况下用户握住内窥

镜和工作工具的立体图；以及

[0018] 图11是保持器与内窥镜的柄部近端的连接的替代示例的局部视图。

具体实施方式

[0019] 参照图1，示出内窥镜10的侧视图。尽管将参照图中示出的示例实施方式来描述本

发明，但应该理解，本发明可在许多替代形式的实施方式中实施。另外，可使用任何合适大

小、形状或类型的元件或材料。

[0020] 内窥镜10是输尿管镜。然而，在替代实施方式中，内窥镜可以是任何合适类型的内

窥镜。内窥镜10总体上包括柄部或控制件12和与柄部12连接的柔性或半柔性轴14。轴14包

括处于轴14远端的被动偏转部分16和主动偏转部分18。用于控制主动偏转部分18的控制系

统22从柄部12延伸到主动偏转部分18。控制系统22总体上包括一对控制线或至少一条控制

线、两个线护套和致动器28。线的一端连接到致动器28，第二端连接到主动偏转部分18。

[0021] 在优选实施方式中，柄部12具有供用户操作的滑块或操作杆30。操作杆30连接到

致动器28。致动器28适于拉动和释放控制系统22的两条线。当用户移动操作杆30时，致动器

28移动。致动器28可以是滚筒或滑轮，该滚筒或滑轮可旋转地连接到柄部12，以拉动一条

线，同时可选地释放另一条。在替代实施方式中，致动器可以是任何合适类型的装置(诸如，

适于拉动和释放控制系统22的线)的摇臂。在另一个替代实施方式中控制系统可具有两对

或更多对控制线，柄部可具有用于驱动额外数对控制线的额外的致动器和相应的控制件。

在其它替代实施方式中，柄部可具有带齿条和齿轮机构的旋钮或其它合适的用于控制系统

的用户操作控制件。

[0022] 轴14从柄部12悬臂状伸出。轴14总体上包括框架26、覆盖件27和目标头部25。轴14

包括控制系统22的控制线、光纤图像束或电子传感器电缆、至少一个光纤照明束和工作通

道。用于将工作工具或器械插入工作通道中的口60位于柄部12上。柄部12的近端包括连接

器20，如以下进一步描述的。另外，柄部12具有用于连接到其它装置(诸如，视频监视器)的

电缆63。在替代实施方式中，作为电缆63的替代，内窥镜可具有目镜。在替代实施方式中，柔

性轴可将不同系统容纳在其中。

[0023] 另外参照图2，工作工具24的一个示例被示出为连接到内窥镜10。在这个示例性实

施方式中，工作工具24是外科医生控制篮装置(SCBD)。然而，在替代示例中，可提供任何合

适的工作工具。工具24包括组件33，组件33包括篮装置32和护套34。篮装置32包括在远端的

篮部分和穿过护套56延伸到工具24近端的柄部36的轴部分。护套34和篮装置32能相对于彼

此纵向移动，以相对于护套34将篮装置在向前位置和向后位置之间移动。在护套34的位于
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篮装置32上的向前位置处，篮部分位于护套34内；篮部分在护套34的作用下塌陷成较小形

状，以装配在护套34内。在其全部内容以引用方式特此并入的2012年12月14日提交的美国

专利申请No.13/715,091中描述了类似的工作工具。近端36形成用于工具24的工作柄部。用

户可如箭头A所指示地将控制操作杆38向前和向后移动，以将护套34和篮装置32相对于彼

此纵向移动。

[0024] 图2中示出的设备包括位置保持器40。另外参照图3至图6，位置保持器40总体上包

括第一端42、第二端44和将第一端42与第二端44连接的脊46。第一端42具有凹坑48，凹坑48

的大小和形状被确定成接纳工作工具的柄部36的近端。第二端44与连接器20可拆卸地连接

于柄部12的近端。如在图4中最佳看到的，在这个示例实施方式中，第二端44具有卡合到连

接器20的接纳槽中的卡合突起。然而，在替代示例中，可提供任何合适的连接。另外参照图

7，在示出的示例中，第一端42适于利用臂50、51的弹性偏转卡合至柄部36。然而，在替代示

例中，可提供任何合适类型的第一端42与工具24的柄部36的可拆卸连接。

[0025] 在这个示例中，脊46包括多个脊椎52。在这个示例中，各脊椎52是相同的，包括球

部分54和承窝部分56。另外参照图8，球部分54被接纳在相邻脊椎52的相邻承窝部分56中。

因此，脊的各接合处呈现大体球-承窝连接。这样将脊形成为可相对于彼此旋转的多个串行

互连的构件52。通过构件52的相互连接，由于球表面58与内部承窝表面59的摩擦接合，导致

在接合处形成摩擦闸。摩擦闸被构造成通过克服摩擦闸处的摩擦力而暂时解锁，使得脊成

为半柔性的。脊46具有连接器62，以连接至第一端42的球部分43。第二端44具有球部分45，

以连接到脊46的承窝部分56中的一个。

[0026] 另外参照图9至图10，设备10、24、40允许单个用户用一只手握住内窥镜10的柄部

12进行操作，用另一只手握住工作工具的柄部36进行操作。在用户操纵操作杆30、38的同

时，位置保持器40稳定两个柄部12、36相对于彼此的位置。因为位置保持器40能够在被用户

移动之前能够保持其形状，所以因脊的接合处的摩擦锁定，用户可将他/她的手离开工作工

具的柄部36，以使内窥镜相对于患者移动。用户可将两个柄部12、36相对于彼此定位在任何

合适的位置，以允许单个用户在同一时刻最方便最舒适地使用这两个装置10、24。因此，在

用户使用装置10、24中的一个时，不用其它外科医生或护士协助地握住另一个装置。

[0027] 另外参照图11，示出替代示例。在这个示例实施方式中，内窥镜10'的近端包括具

有螺纹连接的连接器20'。连接器44'具有与旋入连接器20'的螺母类似的螺纹部分，以便将

脊46可拆卸地连接到内窥镜10'的柄部。

[0028] 本文中描述的特征可提供新的卡合装置40，该卡合装置40包括符合人体工程学设

计的端部42，端部42具有用于连接到工作工具的柄部的凹坑。端部42连接到柔性管材或脊

46的一端。脊46的另一侧被构造成利用快速连接器连接到内窥镜10的近端。

[0029] 这种类型的设计可提供“自由样式”类型的卡合保持器40，因为可使用一次性装置

连接柔性内窥镜和工作工具(例如，诸如结石回收篮)，并且该设计允许它被方便不费力地

使用。这个装置可减小在泌尿系统手术期间外科医生的压力和不便，没有干扰其它附件，允

许外科医生按照工具24的设计来使用工具24，并且容易通过调节进行直观控制。另外，装置

40非常简单，廉价，可以是一次性的，需要最少的培训并且非常容易使用。通过使用这个装

置40，允许右撇子医生和左撇子医生进行不同的定位和定向。这种“自由样式”设计允许可

能正握着内窥镜10和工作工具24的外科医生同时使用双手，将每只手相对于彼此平稳移动
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来操纵各工具，而没有对诊疗过程的流程造成干扰。

[0030] 保持器40可以是塑料的一次性装置。可诸如通过与连接器20进行夹子样式的连接

来提供保持器40与内窥镜外壳后部的容易且快速的连接。保持器40因为摩擦闸而容易调

节，以方便外科医生进行定向。摩擦闸使得外科医生可以暂时解放两只手中的一只手来进

行任何额外的操纵，因为摩擦闸能够锁定两个器械相对于彼此的相对定向。如参照图9至图

10看到的，这些特征允许保持器操纵工具24，诸如在为之设计的内窥镜远端定向的篮。保持

器40被构造成停留在用户相对于内窥镜柄部选定的相对位置处的稳定位置。保持器40在手

术期间没有(或最小程度地)干扰其它不同的手术器械。在一种类型的替代示例中，保持器

可包括有可能使用柔性管材的伸缩端的伸缩部分。

[0031] 提供的示例实施方式可以是一种设备，该设备包括：第一端，其被构造成连接到内

窥镜目标去除工具的控制件；第二端，其具有被构造成可拆卸地连接到内窥镜柄部的连接

器；脊，其将第一端连接到第二端，其中，脊包括相对于彼此可旋转的多个串行互连的构件，

其中，构件的相互连接包括摩擦闸，其中，摩擦闸被构造成通过克服摩擦闸处的摩擦力来暂

时解锁，使得脊成为半柔性的。

[0032] 第一端可被构造成可拆卸地连接到内窥镜目标去除工具的控制件。第一端可被构

造成可拆卸地卡合内窥镜目标去除工具的近端。第一端可包括凹坑，凹坑被构造成接纳内

窥镜目标去除工具的近端的一部分。凹坑可被构造用于卡合附接和脱离。凹坑可被构造成

符合人体工程学地形成，以便用户的手进行抓握。第二端可被构造成可拆卸地卡合至内窥

镜的柄部。构件的相互连接可包括万向可旋转连接。万向可旋转连接可包括球-承窝连接。

该设备还可包括与第一端连接的内窥镜目标去除工具。

[0033] 一种示例方法可包括：设置脊，该脊包括相对于彼此可旋转的多个串行互连的构

件，其中，构件的相互连接包括摩擦闸，其中，脊是半刚性的并且可被重构成不同的半刚性

形状；将第一连接器连接到脊的第一端，其中，第一连接器的大小和形状被确定为可拆卸地

连接到内窥镜目标去除工具的控制件；以及将第二连接器连接到脊的相反的第二端，其中，

第二连接器的大小和形状被确定为可拆卸地连接到内窥镜的柄部。

[0034] 脊可被设置成，使得摩擦闸被构造成通过克服摩擦闸处的摩擦力来暂时解锁。第

一端可被构造成可拆卸地卡合至内窥镜目标去除工具的近端。第一端可包括凹坑，凹坑被

构造成接纳内窥镜目标去除工具的近端的一部分。第二端可被构造成可拆卸地卡合至内窥

镜的柄部。构件的相互连接可被设置为万向可旋转连接。万向可旋转连接可被设置为球-承

窝连接。该方法还可包括将内窥镜目标去除工具连接到第一端。

[0035] 一种示例方法可包括：将附件的第一端连接到内窥镜的柄部；将附件的第二端连

接到内窥镜目标去除工具的控制件；将附件的半刚性脊的形状从第一构造重构成第二构

造，其中，半刚性脊将第一端连接到第二端，其中，半刚性脊在第一构造中保持第一端和第

二端的相对位置并且在第二构造中保持第一端和第二端的相对位置。

[0036] 将附件的第一端连接到内窥镜的柄部可包括将第一端可拆卸地连接到柄部。将第

一端可拆卸地连接到柄部可包括将第一端卡合柄部的一部分。将附件的第二端连接到内窥

镜目标去除工具的控制件可包括将附件的第二端可拆卸地连接到内窥镜目标去除工具的

控制件。将附件的第二端可拆卸地连接到内窥镜目标去除工具的控制件可包括将第二端卡

合至控制件的一部分。
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[0037] 应该理解，以上描述仅仅是例证性的。本领域的技术人员可设想到各种替代形式

和修改形式。例如，各种从属权利要求中阐述的特征可彼此组合成任何合适的组合。另外，

上述不同实施方式中的特征可选择性组合成新的实施方式。因此，描述旨在涵盖所有这些

落入随附权利要求书的范围内的替代形式、修改形式和变形形式。
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