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(54)实用新型名称

超广角内窥镜结构

(57)摘要

本实用新型涉及一种医用内窥镜。一种超广

角内窥镜结构，包括插入管，所述的插入管内设

有图像通道、照明通道和器械通道，所述的插入

管包括前端部和弯曲部，所述的前端部内的器械

通道包括弯曲导向通道和水平导向通道，所述的

器械通道的出口面为弧形面。本实用新型提供了

一种结构简单，能够实现视野宽阔，手术无死角，

插入管直径小，病人痛苦小的一种超广角内窥镜

结果；解决了现有技术中存在的很多内窥镜内看

到病灶部分却不能去除，器械的活动角度受限的

技术问题。

权利要求书1页  说明书3页  附图3页

CN 210300916 U

2020.04.14

CN
 2
10
30
09
16
 U



1.一种超广角内窥镜结构，包括插入管，所述的插入管内设有图像通道、照明通道和器

械通道，其特征在于：所述的插入管包括前端部和弯曲部，所述的前端部内的器械通道包括

弯曲导向通道和水平导向通道，所述的器械通道的出口面为弧形面。

2.根据权利要求1所述的超广角内窥镜结构，其特征在于：所述的器械通道位于图像通

道的下方，图像通道内设有镜片，镜片后设有图像传感器，图像传感器后方连接有传输电

线，所述的弯曲导向通道的起始端位于图像传感器下方。

3.根据权利要求1或2所述的超广角内窥镜结构，其特征在于：所述的弯曲导向通道的

中心线与图像通道的中心线的夹角为5°~45°。

4.根据权利要求1或2所述的超广角内窥镜结构，其特征在于：所述的器械通道的内壁

靠近出口处设有导向面，所述的导向面向下倾斜。

5.根据权利要求1或2所述的超广角内窥镜结构，其特征在于：所述的器械通道与照明

通道呈Y形布置。

6.根据权利要求1或2所述的超广角内窥镜结构，其特征在于：所述的弯曲导向通道中

心线与目标物的交点位于图像通道端部的镜片视场角范围内。

7.根据权利要求1或2所述的超广角内窥镜结构，其特征在于：所述的照明通道有两个，

照明通道位于图像通道的两侧，照明通道内设有导光束。

8.根据权利要求1或2所述的超广角内窥镜结构，其特征在于：所述的弯曲部为蛇骨结

构。

权　利　要　求　书 1/1 页

2

CN 210300916 U

2



超广角内窥镜结构

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种医用内窥镜，尤其涉及一种超广角内窥镜结构。

背景技术

[0002] 目前在医疗领域，微创手术检查、诊断及治疗已经受到业界的高度肯定，其中医用

内窥镜作为微创手术器械中的一员，它能深入患者体内，能更直观的观察病灶部位，诊断结

果准确，同时对人体损伤小，减轻病人的痛苦，让患者更好更快的恢复。内窥镜主要用于人

体自然腔道、特别是复杂腔道手术中，比如膀胱或者胆道结石手术等。

[0003] 内窥镜的构成基本是由插入部、操作部连接显示器构成。插入部指插入到人体器

官内的部分，一般要求插入部分越细越好，从而能减缓对人体的伤害。操作部是医生进行手

术操作的部分，显示器是由插入部端部的图像传感器传输过来的病灶图像进行显示。通过

上述三部分的配合完成手术。

[0004] 插入部的端部一般都是安装有镜片的，镜片位于图像通道内，在图像通道的下方

有器械通道，方便器械进入进行手术操作，但是现在的器械通道多是与图像通道平行都是

直通道，如附图5所示，很多情况下，图像通道内的镜片可以看到目标物在哪里，但是由于器

械通道的限制，器械往往达不到目标物所处的地方，让很多医生在手术中感到很无奈。

发明内容

[0005] 本实用新型提供了一种结构简单，能够实现视野宽阔，手术无死角，插入管直径

小，病人痛苦小的一种超广角内窥镜结果；解决了现有技术中存在的很多内窥镜内看到病

灶部分却不能去除，器械的活动角度受限的技术问题。

[0006] 本实用新型的上述技术问题是通过下述技术方案解决的：一种超广角内窥镜结

构，包括插入管，所述的插入管内设有图像通道、照明通道和器械通道，所述的插入管包括

前端部和弯曲部，所述的前端部内的器械通道包括弯曲导向通道和水平导向通道，所述的

器械通道的出口面为弧形面。在器械通道的前侧成型一个弯曲的导向通道，器械在器械通

道内运动，由后侧的水平导向通道导入，然后经过前侧的弯曲导向通道，能将器械的出口角

度增加15°以上，避免了现有技术中器械通道都是水平的直通道，器械的工作角度受到限

制，对于很多能够看到的病灶部分，就是不能处理的部分得到了很好的处理。解决了病灶死

角，实现手术目的，不会因为看得见够不着出现手术失败的问题。弧形面的器械通道出口，

增大了器械通道出口的截面积，可以增加器械通道内的通水量，提高冲水效果。器械通道的

直径在1.2mm左右，插入管的直径在3mm左右，直径小，插入顺畅，病人痛苦小。

[0007] 作为优选，所述的器械通道位于图像通道的下方，图像通道内设有镜片，镜片后设

有图像传感器，图像传感器后方连接有传输电线，所述的弯曲导向通道的起始端位于图像

传感器下方。图像传感器所占空间比较小，在此处进行器械通道的弧形通道设计，结构合

理。在保证照明通道内的走线预留空间后，将器械通道的的弯曲导向通道进行曲率设计，实

现最佳的器械操作角度。
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[0008] 作为优选，所述的弯曲导向通道的中心线与图像通道的中心线的夹角为5°~45°。

[0009] 作为优选，所述的器械通道的内壁靠近出口处设有导向面，所述的导向面向下倾

斜。导向面为弧形面，其曲率半径小于弯曲导向通道的曲率半径，导向面在器械在由器械通

道内伸出时，器械在出口处通过弧形的导向面，能更顺畅的有器械出口伸出。

[0010] 作为优选，所述的器械通道与照明通道呈Y形布置。

[0011] 作为优选，所述的弯曲导向通道中心线与目标物的交点位于图像通道端部的镜片

视场角范围内。镜片的视场角为60°~160°。视场角大，观察范围大，能很好的处理病灶。

[0012] 作为优选，所述的照明通道有两个，照明通道位于图像通道的两侧，照明通道内设

有导光束。双发散光束使照度更高，光照角更大、光斑更均匀配合大视角的物镜组以及高清

晰摄像传感器，图像更清晰、视野更广阔。导光束的照度在1000～300000Lux。

[0013] 作为优选，所述的弯曲部为蛇骨结构。能实现多角度观察。

[0014] 因此，本实用新型的一种超广角内窥镜结构具备下述优点：结构简单，能实现大角

度、手术无死角操作，视场角大，在视场角范围内，器械可以由器械通道的弯曲导向部分进

行斜插，提高了器械通道的工作范围，实现了手术检测操作准确的目的。插入直径小，插入

顺畅，病人痛苦小。

附图说明

[0015] 图1是本实用新型的一种超广角内窥镜结构的主视剖视图。

[0016] 图2是图1的左视图。

[0017] 图3是图1的俯视剖视图。

[0018] 图4是内窥镜结构的使用示意图。

[0019] 图5是现有技术中的内窥镜结构的使用示意图。

具体实施方式

[0020] 下面通过实施例，并结合附图，对实用新型的技术方案作进一步具体的说明。

[0021] 实施例：

[0022] 如图1和2和3所示，  一种超广角内窥镜结构，包括插入管，插入管的直径在3mm左

右。插入管是由相互连接的先端部14和弯曲部3构成，弯曲部3采用可大角度变形弯折的蛇

骨结构。先端部14内包括图像通道1、照明通道4和器械通道2。器械通道2位于图像通道1的

下方，照明通道4位于图像通道1的两侧。

[0023] 图像通道1的端部安装有物镜5，物镜5的视场角β在60°~160°，物镜5后面安装有

CMOS图像传感器7，图像传感器7通过传输电线8连接外部的显示器。

[0024] 在两侧的照明通道4内安装有导光束6，导光束6的照度在1000～300000Lux。通过

带有发散角的双导光束6照亮背景，提供充足光线保障，通过物镜5将采集到的图像经CMOS

图像传感器7为核心实现视频采集电路，经光源、图像数据连接线到图像控制器，以FPGA配

合DDR存储器为核心实现高速视频缓存，并以FPGA编程控制模块实现视频处理和控制。

[0025] 器械通道2位于图像通道1下方，器械通道的直径在1.2mm左右，器械通道2是由弯

曲导向通道12和水平导向通道13构成，弯曲导向通道12位于器械通道的出口端，水平导向

通道13与蛇骨弯曲部3相接。器械通道的出口为向内凹的弧形面11，弯曲导向通道的内壁与
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器械出口相接处设计为弧形的导向面10，导向面10向下倾斜，导向面的曲率半径小于弯曲

导向通道的曲率半径。弯曲导向通道的中心线与图像通道的中心线的夹角α在5°~45°之间。

[0026] 如图4和5所示，本实用新型的内窥镜结构，器械15出口角度增加了15度以上，在器

械15由器械通道2伸出时，能准确的碰触到视场角α范围内的目标物9，而现有技术中的内窥

镜结构，由于整个器械通道都是水平的，在视场角范围店内的目标物也接触不到，只能看到

而不能消除。

说　明　书 3/3 页

5

CN 210300916 U

5



图1

图2

说　明　书　附　图 1/3 页

6

CN 210300916 U

6



图3

图4

说　明　书　附　图 2/3 页

7

CN 210300916 U

7



图5
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