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(57)摘要

本实用新型提供了一种手持式腹腔镜阑尾

系膜处理器，包括伸入管、操作柄杆和负压吸引

器，伸入管为两端开口的中空直管，伸入管水平

设置，在伸入管的一端的管口设置有磨切刀片，

磨切刀片为旋转式磨切刀片，伸入管的另一端与

操作柄杆连接，操作柄杆为两端开口的中空柄

杆，伸入管与操作柄杆相连通，伸入管与操作柄

杆一体成型制作；操作柄杆的另一端开口与负压

吸引器相接且相连通，在操作柄杆的外侧面上固

定设置有用于控制磨切刀片提供电源的电池组

件。本实用新型简单轻便，配装普通电池即可，无

需通电，且无需过多的外置设备，操作简单，在腹

腔镜下切除阑尾之后使用本实用新型既可以避

免腹壁损伤、降低患者痛苦，又可以缩短手术时

间。
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1.一种手持式腹腔镜阑尾系膜处理器，其特征是在于，包括伸入管、操作柄杆和负压吸

引器，所述伸入管为两端开口的中空直管，所述伸入管水平设置，在所述伸入管的一端的管

口设置有磨切刀片，所述磨切刀片为旋转式磨切刀片，所述伸入管的另一端与所述操作柄

杆连接，所述操作柄杆为两端开口的中空柄杆，所述伸入管与所述操作柄杆相连通，所述伸

入管与所述操作柄杆一体成型制作；

所述操作柄杆的另一端开口与所述负压吸引器相接且相连通，在所述操作柄杆的外侧

面上固定设置有用于控制所述磨切刀片提供电源的电池组件。

2.根据权利要求1所述的手持式腹腔镜阑尾系膜处理器，其特征在于，所述磨切刀片的

结构为由至少两片刀片单体排布成的螺旋桨式旋转结构。

3.根据权利要求1所述的手持式腹腔镜阑尾系膜处理器，其特征在于，在所述操作柄杆

的上部的外侧面设置有便于操作者抓握的手柄。

4.根据权利要求1所述的手持式腹腔镜阑尾系膜处理器，其特征在于，所述操作柄杆为

一弯曲杆。

5.根据权利要求1所述的手持式腹腔镜阑尾系膜处理器，其特征在于，所述负压吸引器

的与所述操作柄杆相接端的开口低于所述伸入管的底端。

权　利　要　求　书 1/1 页

2

CN 208892713 U

2



手持式腹腔镜阑尾系膜处理器

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种医疗器具，尤其是涉及一种手持式腹腔镜阑尾系膜处理器。

背景技术

[0002] 急性阑尾炎是外科常见疾病。传统阑尾切除术需右下腔5cm～7cm，创伤较大，目前

腹腔镜阑尾切除常用的操作手段是在患者腹部打3个0.5cm～1cm的戳孔，这种常用的操作

手段属于微创手术，这种操作手段也存在着一定的手术困难，其手术困难在于阑尾周围系

膜脂肪组织肿胀造成阑尾取出困难，需扩大腹部戳孔，既延长了手术时间，又扩大了腹壁损

伤，易造成腹壁出血，腹壁一旦出血止血较为困难。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的就是提供一种手持式腹腔镜阑尾系膜处理器，以解决现有的腹

腔镜阑尾切除微创手术中存在的手术创伤性较大的问题。

[0004] 本实用新型的是这样实现的：

[0005] 一种手持式腹腔镜阑尾系膜处理器，包括伸入管、操作柄杆和负压吸引器，所述伸

入管为两端开口的中空直管，所述伸入管水平设置，在所述伸入管的一端的管口设置有磨

切刀片，所述磨切刀片为旋转式磨切刀片，所述伸入管的另一端与所述操作柄杆连接，所述

操作柄杆为两端开口的中空柄杆，所述伸入管与所述操作柄杆相连通，所述伸入管与所述

操作柄杆一体成型制作；

[0006] 所述操作柄杆的另一端开口与所述负压吸引器相接且相连通，在所述操作柄杆的

外侧面上固定设置有用于控制所述磨切刀片提供电源的电池组件。

[0007] 所述磨切刀片的结构为由至少两片刀片单体排布成的螺旋桨式旋转结构。

[0008] 在所述操作柄杆的上部的外侧面设置有便于操作者抓握的手柄。

[0009] 所述操作柄杆为一弯曲杆。

[0010] 所述负压吸引器的与所述操作柄杆相接端的开口低于所述伸入管的底端。

[0011] 本实用新型包括伸入管、操作柄杆和负压吸引器，伸入管为两端开口的中空直管，

伸入管水平设置，在伸入管的一端的管口设置有磨切刀片，磨切刀片为旋转式磨切刀片，伸

入管的另一端与操作柄杆连接，操作柄杆为两端开口的中空柄杆，伸入管与操作柄杆相连

通，伸入管与操作柄杆一体成型制作。腔镜下切除阑尾之后，左手钳夹阑尾，右手置入该实

用新型的腹腔镜阑尾系膜处理器的伸入管，该腹腔镜阑尾系膜处理器的伸入管的一端的管

口设置有磨切刀片，操作柄杆为两端开口的中空柄杆，所述操作柄杆的另一端开口与所述

负压吸引器相接且相连通，开启该实用新型使磨切刀片旋转，一边通过磨切刀片将肿胀的

阑尾系膜脂肪磨切，一边通过伸入管和操作柄杆即时将磨切的阑尾系膜脂肪吸出体外，避

免了因阑尾周围系膜脂肪组织肿胀造成的阑尾取出困难的问题，避免了腹壁损伤，缩短了

手术时间。

[0012] 本实用新型简单轻便，配装普通电池即可，无需通电，且无需过多的外置设备，操
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作简单，在腹腔镜下切除阑尾之后使用本实用新型既可以避免腹壁损伤、降低患者痛苦，又

可以缩短手术时间。

附图说明

[0013] 图1是本实用新型的结构示意图。

[0014] 图中：1、伸入管；2、操作柄杆；3、负压吸引器；4、磨切刀片；5、电池组件；6、手柄；7、

电机；8、电机轴。

具体实施方式

[0015] 如图1所示，本实用新型包括伸入管1、操作柄杆2和负压吸引器3，伸入管1为两端

开口的中空直管，伸入管1水平设置，在伸入管1的一端的管口设置有磨切刀片4，磨切刀片4

为旋转式磨切刀片4，磨切刀片4的结构为由至少两片刀片单体排布成的螺旋桨式旋转结

构，在本实施例中，磨切刀片4的结构为由三片刀片单体排布成的螺旋桨式旋转结构。伸入

管1的另一端与操作柄杆2连接，操作柄杆2为两端开口的中空柄杆。操作柄杆2为一弯曲杆，

在本实施例中，操作柄杆2操作柄杆2为一弧形弯曲杆。伸入管1与操作柄杆2相连通，伸入管

1与操作柄杆2一体成型制作，本实施例中，在伸入管1与操作柄杆2的相接处设置有圆角，便

于被切除系膜脂肪的被顺畅吸入到负压吸引器3中。操作柄杆2的另一端开口与负压吸引器

3相接且相连通，在操作柄杆2的外侧面上固定设置有用于控制磨切刀片4提供电源的电池

组件5，电池组件5包括固定设置在操作柄杆2的外侧面上的电池盒和设置在电池盒内的电

池。在操作柄杆2的上部的外侧面设置有便于操作者抓握的手柄6，在本实施例中，在操作柄

杆2的上部的外侧面设置有开关，开关与手柄6设置在操作柄杆2的上部的同侧。在操作柄杆

2的外侧面设置有电机7，在本实施例中，电机7为空心杯微型电机，电机7的电机轴为塑料

轴，电机7的电机轴8的另一端通过聚四氟乙烯密封套与磨切刀片4固定连接，聚四氟乙烯密

封套可保证电机轴8与磨切刀片4连接处的密封性，在伸入管1的磨切刀片连接端的内侧面

设置有用于支撑电机轴8转动的支撑架。在操作柄杆2的外侧面固定设置有用于容纳电机7

的电机壳。在电机轴8与操作柄杆2的相接处设置有聚四氟乙烯密封套。在本实施例中，开关

与电池组件5电连接，电池组件与电机7电连接。负压吸引器3的与操作柄杆2相接端的开口

低于伸入管1的底端，负压吸引器3是手术室己有设备，靠墙壁负压吸引。
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图1
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专利名称(译) 手持式腹腔镜阑尾系膜处理器
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摘要(译)

本实用新型提供了一种手持式腹腔镜阑尾系膜处理器，包括伸入管、操
作柄杆和负压吸引器，伸入管为两端开口的中空直管，伸入管水平设
置，在伸入管的一端的管口设置有磨切刀片，磨切刀片为旋转式磨切刀
片，伸入管的另一端与操作柄杆连接，操作柄杆为两端开口的中空柄
杆，伸入管与操作柄杆相连通，伸入管与操作柄杆一体成型制作；操作
柄杆的另一端开口与负压吸引器相接且相连通，在操作柄杆的外侧面上
固定设置有用于控制磨切刀片提供电源的电池组件。本实用新型简单轻
便，配装普通电池即可，无需通电，且无需过多的外置设备，操作简
单，在腹腔镜下切除阑尾之后使用本实用新型既可以避免腹壁损伤、降
低患者痛苦，又可以缩短手术时间。
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