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本发明属于设备维护技术领域，具体涉及本

发明一种医用内窥镜棘轮操作装置，包括外壳和

设置在外壳内的转轮芯以及与转轮芯传动连接

的棘轮控制装置；所述转轮芯包括与牵引钢丝固

定连接的转轮和轴向固定连接在所述转轮上的

连接杆；所述棘轮控制装置包括顺次设置的固定

件、调控件、棘轮芯子和棘轮盘；所述连接杆与所

述棘轮盘传动连接；本发明通过设计棘轮控制装

置，利用棘轮控制装置的固定件、调控件、棘轮芯

子和棘轮盘的正转、反转、止停等优点来实现对

转轮芯的控制，进一步达到对内窥镜方向上的操

控，使内窥镜能够进行方向上的运动或锁定，且

使用方便，单手操作。
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1.一种医用内窥镜棘轮操作装置，其特征在于，包括外壳和设置在外壳内的转轮芯以

及与转轮芯传动连接的棘轮控制装置；

所述转轮芯包括与牵引钢丝固定连接的转轮和轴向固定连接在所述转轮上的连接杆；

所述棘轮控制装置包括顺次设置的固定件、调控件、棘轮芯子和棘轮盘；所述连接杆与

所述棘轮盘传动连接。

2.如权利要求1所述的医用内窥镜棘轮操作装置，其特征在于，所述固定件与外壳固定

连接，所述固定件、棘轮芯子和调控件具有通孔，所述连接杆穿过所述固定件和调控件的通

孔后与所述棘轮盘传动连接；所述棘轮芯子具有棘爪，所述棘轮盘具有棘轮，所述棘爪与棘

轮配合；所述调控件与棘轮芯子配合，用以控制棘爪与棘轮配合状态。

3.如权利要求1或2任意一项所述的医用内窥镜棘轮操作装置，其特征在于，所述固定

件具有凸台，所述棘轮芯子不可转动的套设在所述凸台上；所述棘轮芯子呈圆形，所述棘轮

芯子具有两容纳槽，分别为对称设置的第一容纳槽和第二容纳槽；所述棘轮芯子还包括两

个棘爪，分别为对称设置的第一棘爪和第二棘爪，所述第一棘爪的一端可转动的固定在第

一容纳槽底端，所述第一棘爪的另一端伸出所述第一容纳槽，所述第二棘爪的一端可转动

的固定在第二容纳槽底端，所述第二棘爪的另一端伸出所述第二容纳槽；所述棘爪与所述

容纳槽的一条边之间设置有复位弹簧。

4.如权利要求1或2任意一项所述的医用内窥镜棘轮操作装置，其特征在于，所述棘轮

盘外侧具有波纹，所述棘轮盘内侧具有棘轮。

5.如权利要求4所述的医用内窥镜棘轮操作装置，其特征在于，所述调控件呈环状结

构，所述调控件套射于所述棘轮芯子外侧，所述调控件与所述棘轮芯子间隙配合；所述调控

件外侧具有一拨杆，所述调控件内侧具有两个控制槽，分别为对称设置的第一控制槽和第

二控制槽；所述第一控制槽和第二控制槽分别与第一棘爪和第二棘爪对应配合。

6.如权利要求1或2任意一项所述的医用内窥镜棘轮操作装置，其特征在于，还包括限

位装置，所述限位装置包括三个限位槽，所述限位槽均匀分布，所述限位槽设置所述调控件

内侧或所属棘轮芯子的外侧；所述限位装置还包括与限位槽配合的限位凸起结构，所述限

位凸起结构包括设置在复位槽内的复位弹簧和位于复位弹簧顶端的凸起件，所述限位凸起

结构设置在棘轮芯子外侧或所述调控件内侧。

7.如权利要求1或2任意一项所述的医用内窥镜棘轮操作装置，其特征在于，所述转轮

芯包括第一转轮芯和第二转轮芯，所述第一转轮芯控制内窥镜第一方向上的移动，所述第

二转轮芯控制内窥镜第二方向上的移动；所述棘轮控制装置包括第一棘轮控制装置和第二

棘轮控制装置，所述第一转轮芯与所述第一棘轮控制装置传动连接，所述第二转轮芯与所

述第二棘轮控制装置传动连接。

8.如权利要求6所述的医用内窥镜棘轮操作装置，其特征在于，还包括定子和锁紧件，

所述定子包括一个固定盘和轴向固定连接在所述固定盘上的固定杆，所述固定杆穿过所述

第一转轮芯、第二转轮芯、第一棘轮控制装置和第二棘轮控制装置后与所述锁紧件固定连

接。

9.如权利要求7所述的医用内窥镜棘轮操作装置，其特征在于，还包括第一锁扣和第二

锁扣，所述第一锁扣用以将第一棘轮控制装置与所述固定件锁紧固定，所述第二锁扣用以

将第二棘轮控制装置与所述固定件锁紧固定。
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10.如权利要求7所述的医用内窥镜棘轮操作装置，其特征在于，还包括第一卡扣、第二

卡扣和第三卡扣；所述第一卡扣用以将第一转轮芯、固定件和第一棘轮控制装置卡住防止

位移，所述第二卡扣用以隔离第一棘轮控制装置和第二棘轮控制装置，避免相互影响；所述

第三卡扣用以将第二转轮芯、固定件和第二棘轮控制装置卡住防止位移。
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一种医用内窥镜棘轮操作装置

技术领域

[0001] 本发明属于医疗器械技术领域，具体涉及一种医用内窥镜棘轮操作装置。

背景技术

[0002] 随着内窥镜技术在医院临床日常诊疗中的普及应用，在医院需要用内窥镜进行诊

查治疗时，需要用到的电子内窥镜。有时为固定首端方向，防止手术发生意外，内窥镜操纵

部分需要固定住。操作大多使用双手进行，单手操作非常不便。现在使用的内窥镜边侧操纵

结构为边侧转轮式(如奥林巴斯边侧外凸出来的轮式旋钮操控)和边侧拨杆式(即凸出来一

个支杆进行操控)两种，目前的边侧转轮式(旋钮操控)固定方案为拨动开关依靠增大摩擦

力来进行固定。

[0003] 目前的固定方案为拨动开关依靠增大摩擦力来进行固定，且需要注意拨动开关防

止其打滑，造成首端方向偏移。为此，需要研制一种能够单手操作，同时能够稳定控制的内

窥镜棘轮操作装置。

发明内容

[0004] 针对以上问题，本发明旨在提供一种能够单手操作，同时能够稳定控制的内窥镜

棘轮操作装置。

[0005] 为解决上述技术问题，本发明采用的一个技术方案是：提供一种医用内窥镜棘轮

操作装置，包括外壳和设置在外壳内的转轮芯以及与转轮芯传动连接的棘轮控制装置；

[0006] 所述转轮芯包括与牵引钢丝固定连接的转轮和轴向固定连接在所述转轮上的连

接杆；

[0007] 所述棘轮控制装置包括顺次设置的固定件、调控件、棘轮芯子和棘轮盘；所述连接

杆与所述棘轮盘传动连接。

[0008] 进一步的，所述固定件与外壳固定连接，所述固定件、棘轮芯子和调控件具有通

孔，所述连接杆穿过所述固定件和调控件的通孔后与所述棘轮盘传动连接；所述棘轮芯子

具有棘爪，所述棘轮盘具有棘轮，所述棘爪与棘轮配合；所述调控件与棘轮芯子配合，用以

控制棘爪与棘轮配合状态。

[0009] 更进一步的，所述固定件具有凸台，所述棘轮芯子不可转动的套设在所述凸台上；

所述棘轮芯子呈圆形，所述棘轮芯子具有两容纳槽，分别为对称设置的第一容纳槽和第二

容纳槽；所述棘轮芯子还包括两个棘爪，分别为对称设置的第一棘爪和第二棘爪，所述第一

棘爪的一端可转动的固定在第一容纳槽底端，所述第一棘爪的另一端伸出所述第一容纳

槽，所述第二棘爪的一端可转动的固定在第二容纳槽底端，所述第二棘爪的另一端伸出所

述第二容纳槽；所述棘爪与所述容纳槽的一条边之间设置有复位弹簧。

[0010] 进一步的，所述棘轮盘外侧具有波纹，所述棘轮盘内侧具有棘轮。

[0011] 作为一种改进，所述调控件呈环状结构，所述调控件套射于所述棘轮芯子外侧，所

述调控件与所述棘轮芯子间隙配合；所述调控件外侧具有一拨杆，所述调控件内侧具有两
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个控制槽，分别为对称设置的第一控制槽和第二控制槽；所述第一控制槽和第二控制槽分

别与第一棘爪和第二棘爪对应配合。

[0012] 作为进一步改进，还包括限位装置，所述限位装置包括三个限位槽，所述限位槽均

匀分布，所述限位槽设置所述调控件内侧或所属棘轮芯子的外侧；所述限位装置还包括与

限位槽配合的限位凸起结构，所述限位凸起结构包括设置在复位槽内的复位弹簧和位于复

位弹簧顶端的凸起件，所述限位凸起结构设置在棘轮芯子外侧或所述调控件内侧。

[0013] 进一步的，所述转轮芯包括第一转轮芯和第二转轮芯，所述第一转轮芯控制内窥

镜第一方向上的移动，所述第二转轮芯控制内窥镜第二方向上的移动；所述棘轮控制装置

包括第一棘轮控制装置和第二棘轮控制装置，所述第一转轮芯与所述第一棘轮控制装置传

动连接，所述第二转轮芯与所述第二棘轮控制装置传动连接。

[0014] 更进一步的，还包括定子和锁紧件，所述定子包括一个固定盘和轴向固定连接在

所述固定盘上的固定杆，所述固定杆穿过所述第一转轮芯、第二转轮芯、第一棘轮控制装置

和第二棘轮控制装置后与所述锁紧件固定连接。

[0015] 再进一步的，还包括第一锁扣和第二锁扣，所述第一锁扣用以将第一棘轮控制装

置与所述固定件锁紧固定，所述第二锁扣用以将第二棘轮控制装置与所述固定件锁紧固

定。

[0016] 更进一步的，还包括第一卡扣、第二卡扣和第三卡扣；所述第一卡扣用以将第一转

轮芯、固定件和第一棘轮控制装置卡住防止位移，所述第二卡扣用以隔离第一棘轮控制装

置和第二棘轮控制装置，避免相互影响；所述第三卡扣用以将第二转轮芯、固定件和第二棘

轮控制装置卡住防止位移。

[0017] 本发明一种内窥镜棘轮操作装置，通过设计棘轮控制装置，利用棘轮控制装置的

固定件、调控件、棘轮芯子和棘轮盘的正转、反转、止停等优点来实现对转轮芯的控制，进一

步达到对内窥镜方向上的操控，使内窥镜能够进行方向上的运动或锁定，且使用方便，单手

操作。

附图说明

[0018] 图1是本发明一种内窥镜棘轮操作装置装配立体示意图；

[0019] 图2是本发明一种内窥镜棘轮操作装置爆炸立体示意图；

[0020] 图3是本发明一种内窥镜棘轮操作装置剖面示意图；

[0021] 图4本发明一种内窥镜棘轮操作装置爆炸正视示意图。

具体实施方式

[0022] 以下结合图1-4具体说明本发明提供的一种内窥镜棘轮操作装置。

[0023] 如图1-4所示，本发明提供一种内窥镜棘轮操作装置，包括外壳和设置在外壳内的

转轮芯以及与转轮芯传动连接的棘轮控制装置；所述转轮芯包括第一转轮芯2和第二转轮

芯3，所述第一转轮芯2控制内窥镜第一方向上的移动，所述第二转轮芯3控制内窥镜第二方

向上的移动；所述棘轮控制装置包括第一棘轮控制装置5和第二棘轮控制装置6，所述第一

转轮芯2与所述第一棘轮控制装置5传动连接，所述第二转轮芯3与所述第二棘轮控制装置6

传动连接。
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[0024] 所述转轮芯包括与牵引钢丝固定连接的转轮和轴向固定连接在所述转轮上的连

接杆；所述转轮芯带动牵引钢丝进行运动从而使内窥镜端部蛇骨活动，进而实现内窥镜方

向上达到调节。

[0025] 所述棘轮控制装置包括顺次设置的固定件4、调控件51、61、棘轮芯子53、63和棘轮

盘52、62；所述连接杆与所述棘轮盘52、62传动连接。

[0026] 作为一种优选方式，所述固定件4与外壳固定连接，所述固定件4、棘轮芯子53、63

和调控件51、61具有通孔，所述连接杆穿过所述固定件4和调控件51、61的通孔后与所述棘

轮盘52、62传动连接；所述棘轮芯子53、63具有棘爪，所述棘轮盘52、62具有棘轮，所述棘爪

与棘轮配合；所述调控件51、61与棘轮芯子53、63配合，用以控制棘爪与棘轮配合状态。

[0027] 作为一种优选实施例，所述固定件4具有凸台，所述棘轮芯子53、63不可转动的套

设在所述凸台上；所述棘轮芯子53、63内侧与固定件4的凸台通过非圆形状进行吻合，使其

能够良好的固定保证其不会产生轴方向的活动；所述棘轮芯子53、63外轮廓呈圆形，所述棘

轮芯子53、63具有两容纳槽，分别为对称设置的第一容纳槽531和第二容纳槽；所述棘轮芯

子53、63还包括两个棘爪，分别为对称设置的第一棘爪533和第二棘爪633，所述第一棘爪

533的一端可转动的固定在第一容纳槽531底端，所述第一棘爪533的另一端伸出所述第一

容纳槽531，所述第二棘爪633的一端可转动的固定在第二容纳槽底端，所述第二棘爪633的

另一端伸出所述第二容纳槽；所述棘爪与所述容纳槽的一条边之间设置有复位弹簧532、

632。

[0028] 进一步的，所述棘轮盘52、62外侧具有波纹，所述棘轮盘52、62内侧具有棘轮。

[0029] 作为一种优选实施例，所述调控件51、61呈环状结构，所述调控件51、61套射于所

述棘轮芯子53、63外侧，所述调控件51、61与所述棘轮芯子53、63间隙配合；所述调控件51、

61外侧具有一拨杆，所述调控件51、61内侧具有两个控制槽，分别为对称设置的第一控制槽

531和第二控制槽631；所述第一控制槽531和第二控制槽631分别与第一棘爪533和第二棘

爪633对应配合。

[0030] 作为一种优选实施例，还包括限位装置，所述限位装置包括三个限位槽，所述限位

槽均匀分布，所述限位槽设置所述调控件51、61内侧或所属棘轮芯子53、63的外侧；所述限

位装置还包括与限位槽配合的限位凸起结构，所述限位凸起结构包括设置在复位槽内的复

位弹簧532和位于复位弹簧532顶端的凸起件，所述限位凸起结构设置在棘轮芯子53、63外

侧或所述调控件51、61内侧。

[0031] 作为一种优选实施例，还包括定子1和锁紧件7，所述定子1包括一个固定盘和轴向

固定连接在所述固定盘上的固定杆，所述固定杆穿过所述第一转轮芯2、第二转轮芯3、第一

棘轮控制装置5和第二棘轮控制装置6后与所述锁紧件7固定连接。固定盘主要是与操纵手

柄内部结构件相固定结合，该固定结合为刚性结合，即不能移动。

[0032] 作为一种优选实施例，还包括第一锁扣54和第二锁扣56，所述第一锁扣54用以将

第一棘轮控制装置5与所述固定件4锁紧固定，所述第二锁扣56用以将第二棘轮控制装置6

与所述固定件4锁紧固定。

[0033] 作为一种优选实施例，还包括第一卡扣55、第二卡扣57和第三卡扣64；所述第一卡

扣55用以将第一转轮芯2、固定件4和第一棘轮控制装置5卡住防止位移，所述第二卡扣57用

以隔离第一棘轮控制装置5和第二棘轮控制装置6，避免相互影响；所述第三卡扣64用以将
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第二转轮芯3、固定件4和第二棘轮控制装置6卡住防止位移。

[0034] 具体使用时，根据需要移动达到方向进行控制，选择对应的棘轮控制装置，例如需

要对第一方向上进行调整，则选择第一棘轮控制装置进行控制，并进一步确定需要活动的

第一方向上的正反方向，并根据正反方向调节第一棘轮控制装置的调控件，将对应的调控

件拨动至对应位置，此时棘轮芯子上的第一棘爪一侧受到调控件的控制槽的挤压使第一棘

爪该侧偏离棘轮齿轮接触区域，对齿轮的运动不造成任何影响；而另一侧的第二棘爪不受

影响，第二棘爪与棘轮齿轮接触，能够对齿轮反方向的运行进行良好限位；棘轮正方向上转

动运行时，棘轮齿轮推动第二棘爪向内侧因此不影响运行，第二棘爪在通过部件复位弹簧

作用下回弹到原本的位置。棘轮推动棘轮芯子转动，棘轮芯子与第一转轮芯传动连接，所述

转轮芯的转轮带动牵引钢丝进行运动从而使内窥镜端部蛇骨活动，进而实现内窥镜方向上

达到调节。

[0035] 在其他方向上的活动，根据方向选择对应的棘轮控制装置，并进一步拨动调控件

至对应位置，其活动原理与上面一致。

[0036] 在完成活动动作后，需要对内窥镜的第一方向或第二方向上进行固定，则将对应

棘轮控制装置中的调控件拨至中间位置，此时调控件的控制槽不对棘爪进行挤压，第一、第

二棘爪均与棘轮齿轮接触，此时正反方向均被限制，即可达到停止状态。

[0037] 本发明一种内窥镜棘轮操作装置，通过设计棘轮控制装置，利用棘轮控制装置的

固定件、调控件、棘轮芯子和棘轮盘的正转、反转、止停等优点来实现对转轮芯的控制，进一

步达到对内窥镜方向上的操控，使内窥镜能够进行方向上的运动或锁定，且使用方便，单手

操作。

[0038] 以上所述仅为本发明的实施方式，并非因此限制本发明的专利范围，凡是利用本

发明说明书及附图内容所作的等效结构或等效流程变换，或直接或间接运用在其他相关的

技术领域，均同理包括在本发明的专利保护范围内。
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