


















专利名称(译) 一种腹腔镜手术机器人

公开(公告)号 CN106580475A 公开(公告)日 2017-04-26

申请号 CN201611057080.X 申请日 2016-11-25

[标]申请(专利权)人(译) 东莞市天合机电开发有限公司

申请(专利权)人(译) 东莞市天合机电开发有限公司

当前申请(专利权)人(译) 东莞市天合机电开发有限公司

[标]发明人 赵鸿斌

发明人 赵鸿斌

IPC分类号 A61B34/30

代理人(译) 连平

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明公开了一种腹腔镜手术机器人，包括Y轴导轨、X轴导轨、Z轴升
降装置和手术操作单元；Y轴导轨滑动设置在固定于房顶的导向杆上；X
轴导轨滑动设置在Y轴导轨上；Z轴升降装置滑动设置在X轴导轨上；手
术操作单元升降滑动设置在Z轴升降装置上；Z轴升降装置集成有升降收
纳功能；本发明的优点：由于式腹腔镜手术机器人采用吊顶方式故占用
空间很小，对人员的走动及视野影响很小，相比悬臂式机器人结构更加
稳定与简单，运行平稳、定位精确，具有更好的灵巧性，能够安全完成
更精细和复杂的操作。
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