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摘要(译)

本发明提供一种内窥镜的导航方法，包括将CT设备对诊断体进行扫描的
数据生成虚拟三维模型，计算内窥镜的当前实际坐标在虚拟三维模型的
坐标系统中对应的虚拟坐标，获得所述内窥镜的在虚拟三维模型的坐标
系统中对应的虚拟观察方向，将内窥镜的摄像组件在当前实际坐标和当
前实际观察方向摄录的腔内图像作为真实位置图像，在虚拟三维模型中
确定与虚拟坐标和虚拟观察方向对应的图像作为虚拟位置图像，根据真
实位置图像和虚拟位置图像进行比较的相似度结果，调整虚拟坐标的坐
标值和虚拟观察方向的方向值，以使虚拟三维模型的坐标系统与电磁导
航坐标系统相对应。可以解决电磁导航系统和虚拟三维导航系统结合使
用时两个系统之间坐标和图像不一致的问题。
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