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(57)摘要

本发明公开了一种温度压力监测控制内窥

镜，内窥镜工作鞘内沿其轴向方向开有图像通

道、器械通道和传感器通道；内窥镜手柄上设有

与图像通道连通的图像照明装置接头和同时与

器械通道连通的器械接头注液接头；传感器通道

内固定有传感器固定管，传感器固定管的管壁上

固定有压力传感器和温度传感器，传感器固定管

的后端固定连接有可控制和监测压力传感器和

温度传感器的传感器监测控制系统。通过温度传

感器实时监测手术过程中患者的器官内温度，通

过压力传感器实时监测手术过程中患者的器官

内压力，手柄后端的显示屏实时显示温度值和压

力值，并通过鞘间回水和灌注泵双向调节灌注液

的注入和抽出，以控制器官内温度和压力。
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1.一种温度压力监测控制内窥镜，包括内窥镜手柄(1)和内窥镜工作鞘(2)，其特征在

于：所述内窥镜工作鞘(2)内沿其轴向方向开有自其后端延伸至其前端的图像通道(3)、器

械通道(4)和传感器通道(5)；所述内窥镜手柄(1)上设有与所述图像通道(3)连通、可将图

像照明装置导入所述图像通道(3)内的图像照明装置接头(6)和分别与所述器械通道(4)连

通、可分别将手术器械和灌注液导入所述器械通道(4)的器械接头(7)和注液接头(8)；所述

传感器通道(5)内固定有压力传感器(10)和温度传感器(11)，所述压力传感器(10)和温度

传感器(11)连接有可控制和监测所述压力传感器(10)和所述温度传感器(11)的传感器监

测控制系统。

2.如权利要求1所述的温度压力监测控制内窥镜，其特征在于：所述传感器通道(5)内

固定有传感器固定管(9)，所述压力传感器(10)和温度传感器(11)固定于所述传感器固定

管(9)内，所述传感器固定管(9)的后端固定连接所述传感器监测控制系统。

3.如权利要求2所述的温度压力监测控制内窥镜，其特征在于：所述传感器固定管(9)

的外壁与所述传感器通道(5)的通道壁贴合固定，所述压力传感器(10)和温度传感器(11)

固定于所述传感器固定管(9)的内壁上。

4.如权利要求3所述的温度压力监测控制内窥镜，其特征在于：所述压力传感器(10)和

温度传感器(11)设置于所述传感器固定管(9)远离所述传感器监测控制系统的一端。

5.如权利要求4所述的温度压力监测控制内窥镜，其特征在于：所述传感器监测控制系

统包括与所述传感器固定管(9)的后端固定连接的传感器控制芯片(12)，所述传感器控制

芯片(12)固定于所述内窥镜手柄(1)内，所述内窥镜手柄(1)上设有与所述传感器控制芯片

(12)连接、可显示压力传感器(10)的感应数据和温度传感器(11)的感应数据的显示屏

(13)。

6.如权利要求1所述的温度压力监测控制内窥镜，其特征在于：所述内窥镜工作鞘(2)

包括软鞘(2.1)和同轴套设于所述软鞘(2.1)上、可相对于所述软鞘(2.1)轴向上下移动的

硬鞘(2.2)；所述软鞘(2.1)沿其轴向开有自其后端延伸至其前端的所述图像通道(3)、器械

通道(4)和传感器通道(5)，所述软鞘(2.1)内固定有与其轴向平行的转向钢丝(14)，所述内

窥镜手柄(1)上设有与所述转向钢丝(14)固定连接、可控制所述转向钢丝(14)弯曲方向的

转向装置；所述转向装置包括设置于所述内窥镜手柄(1)内的拨轮(15)和连接与所述内窥

镜手柄(1)上的拨杆(29)，所述拨轮(15)固定连接所述转向钢丝(14)，所述拨轮(15)的中心

固定连接有驱动轴，所述驱动轴的两端固定连接所述拨杆(29)。

7.如权利要求1所述的温度压力监测控制内窥镜，其特征在于：所述图像照明装置接头

(6)与所述图像通道(3)之间固定连接有可将所述图像照明装置从所述图像照明装置接头

(6)导入所述图像通道(3)内的图像连接导管(16)。

8.如权利要求1所述的温度压力监测控制内窥镜，其特征在于：所述器械接头(4)和所

述注液接头(8)通过三通管(17)与所述器械通道(4)连通；所述三通管(17)包括与所述器械

接头(4)连通的第一接头管(17.1)、与所述注液接头(8)连通的第二接头管(17.2)和与所述

器械通道(4)连通的第三接头管(17.3)；所述器械接头(4)与所述第一接头管(17.1)之间固

定连接有可将所述手术器械从所述器械接头(4)导入所述第一接头管(17.1)的器械连接导

管(18)，所述注液接头(8)与所述第二接头管(17.2)之间固定连接有可将所述灌注液从所

述注液接头(8)导入所述第二接头管(17.2)内的注液连接导管(19)，所述器械通道(4)与所
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述第三接头管(17.3)之间固定连接有可将所述手术器械和所述灌注液从所述第三接头管

(17.3)导入所述器械通道(4)内的器械注液连接总导管(20)。

9.如权利要求8所述的温度压力监测控制内窥镜，其特征在于：所述注液连接导管(19)

上连接有灌注泵(21)，所述内窥镜手柄(1)上设有与所述灌注泵(21)连接、可控制灌注泵

(21)注液的灌注泵手动按钮(22)。

10.如权利要求5所述的温度压力监测控制内窥镜，其特征在于：所述内窥镜手柄(1)上

还设有与所述显示屏(13)连接、可控制所述显示屏(13)亮度的亮度调节旋钮(23)。
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一种温度压力监测控制内窥镜

技术领域

[0001] 本发明涉及内窥镜技术领域，具体地指一种温度压力监测控制内窥镜。

背景技术

[0002] 内窥镜被广泛运用于医疗领域、工业领域等。内窥镜包括细长的插入部和用于握

持和控制插入部的操作手柄。临床医学上，采用内窥镜进行治疗是目前最常用的微创诊疗

方式，该方式对患者损伤较小。医用内窥镜作为一种医疗器械，已广泛应用于插入人体内部

各种腔道的临床观察及诊断当中，是一种疾病检查的重要手段。内窥镜手术中需要向器官

内注水，水的作用在于冲刷内窥镜镜头附近的杂质，便于视野的清晰，同时还有降温和冲刷

异物的作用，通常需要外接水泵，连接不方便。更重要的是手术中水的使用就会造成器官内

部压力的变化，当器官内压力过高和过低的时候都会给人体造成巨大伤害。因此，临床手术

中对于器官内压力和温度的监控是十分必要的，直接关系到患者的手术安全。

发明内容

[0003] 本发明的目的就是要解决上述背景技术的不足，提供一种可在手术中监测器官内

压力和温度的内窥镜。

[0004] 为实现此目的，本发明所设计的温度压力监测控制内窥镜，包括内窥镜手柄和内

窥镜工作鞘，其特征在于：所述内窥镜工作鞘内沿其轴向方向开有自其后端延伸至其前端

的图像通道、器械通道和传感器通道；所述内窥镜手柄上设有与所述图像通道连通、可将图

像照明装置导入所述图像通道内的图像照明装置接头和分别与所述器械通道连通、可分别

将手术器械和灌注液导入所述器械通道的器械接头和注液接头；所述传感器通道内固定有

压力传感器和温度传感器，所述压力传感器和温度传感器连接有可控制和监测所述压力传

感器和所述温度传感器的传感器监测控制系统。

[0005] 进一步的，所述传感器通道内固定有传感器固定管，所述压力传感器和温度传感

器固定于所述传感器固定管内，所述传感器固定管的后端固定连接所述传感器监测控制系

统。

[0006] 进一步的，所述传感器固定管的外壁与所述传感器通道的通道壁贴合固定，所述

压力传感器和温度传感器固定于所述传感器固定管的内壁上。

[0007] 更进一步的，所述压力传感器和温度传感器设置于所述传感器固定管远离所述传

感器监测控制系统的一端。

[0008] 进一步的，所述传感器监测控制系统包括与所述传感器固定管的后端固定连接的

传感器控制芯片，所述传感器控制芯片固定于所述内窥镜手柄内，所述内窥镜手柄上设有

与所述传感器控制芯片连接、可显示压力传感器的感应数据和温度传感器的感应数据的显

示屏。

[0009] 进一步的，所述内窥镜工作鞘包括软鞘和同轴套设于所述软鞘上、可相对于所述

软鞘轴向上下移动的硬鞘；所述软鞘沿其轴向开有自其后端延伸至其前端的所述图像通
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道、器械通道和传感器通道，所述软鞘内固定有与其轴向平行的转向钢丝，所述内窥镜手柄

上设有与所述转向钢丝固定连接、可控制所述转向钢丝弯曲方向的转向装置。

[0010] 优选的，所述转向装置包括设置于所述内窥镜手柄内的拨轮和连接与所述内窥镜

手柄上的拨杆，所述拨轮固定连接所述转向钢丝，所述拨轮的中心固定连接有驱动轴，所述

驱动轴的两端固定连接所述拨杆。

[0011] 进一步的，所述图像照明装置接头与所述图像通道之间固定连接有可将所述图像

照明装置从所述图像照明装置接头导入所述图像通道内的图像连接导管。

[0012] 更进一步的，所述器械接头和所述注液接头通过三通管与所述器械通道连通；所

述三通管包括与所述器械接头连通的第一接头管、与所述注液接头连通的第二接头管和与

所述器械通道连通的第三接头管。

[0013] 还进一步的，所述器械接头与所述第一接头管之间固定连接有可将所述手术器械

从所述器械接头导入所述第一接头管的器械连接导管，所述注液接头与所述第二接头管之

间固定连接有可将所述灌注液从所述注液接头导入所述第二接头管内的注液连接导管，所

述器械通道与所述第三接头管之间固定连接有可将所述手术器械和所述灌注液从所述第

三接头管导入所述器械通道内的器械注液连接总导管。

[0014] 进一步的，所述注液连接导管上连接有灌注泵，所述内窥镜手柄上设有与所述灌

注泵连接、可控制灌注泵注液的灌注泵手动按钮。

[0015] 进一步的，所述内窥镜手柄上还设有与所述显示屏连接、可控制所述显示屏亮度

的亮度调节旋钮。

[0016] 更进一步的，所述内窥镜手柄内固定有可驱动所述硬鞘相对于所述软鞘轴向上下

移动的硬鞘驱动装置；所述硬鞘驱动装置包括沿所述硬鞘的轴向、设置于所述硬鞘表面的

齿条和与所述齿条啮合的齿轮，所述齿轮连接有齿轮驱动机构，所述内窥镜手柄上设有可

控制所述齿轮驱动机构运行的齿轮驱动机构开关。

[0017] 本发明的有益效果是：

[0018] 1、可实时监测控制手术过程中的器官内温度：通过温度传感器实时监测手术过程

中患者的器官内温度，手柄后端的显示屏实时显示温度值，并通过鞘间回水和灌注泵双向

调节灌注液的注入和抽出，以控制器官内温度。

[0019] 2、可实时监测控制手术过程中的器官内压力：通过压力传感器实时监测手术过程

中患者的器官内压力，手柄后端的显示屏实时显示压力值，并通过鞘间回水和灌注泵双向

调节灌注液的注入和抽出，控制器官内部压力，当器官内压力过高或过低时自动报警。

[0020] 3、应用范围广：在泌尿外科上的应用：对于复杂肾结石，可将本发明所设计的内窥

镜用于经皮肾镜手术中，并能优化目前的膀胱镜、经皮肾镜，实时压力/温度监测及自动灌

流可以减小手术风险，用于治疗肾结石、膀胱结石、肾囊肿、肾内肿瘤等。

[0021] 在肝胆外科的运用：可将本发明所设计的内窥镜用于胆道镜手术，腹腔镜切除的

肝脏良性肿瘤手术，包括血管瘤、肝多发囊肿等较常见的肿瘤手术。实时压力/温度检测及

自动灌流可以减小手术风险。有时候良性肿瘤做常规检查时不易被发现，而腹腔镜手术可

以对肝脏做常规的检查，可以及早发现良性肿瘤，既能节约资源，又能减轻患者的负担和痛

苦，同时还能减少因手术而产生的伤疤。此外，还可以运用在消化内科、胰腺外科、血管外

科、呼吸科等科室。
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附图说明

[0022] 图1为本发明所设计的内窥镜的立体图；

[0023] 图2为本发明中A—A的剖视图；

[0024] 图3为本发明所设计的内窥镜的俯视图；

[0025] 图4为本发明中B—B的剖视图；

[0026] 图5为图4中C处放大图；

[0027] 图6为本发明中硬鞘驱动装置的立体图；

[0028] 其中，1—内窥镜手柄，2—内窥镜工作鞘(2.1—软鞘，2.2—硬鞘)，3—图像通道，

4—器械通道，5—传感器通道，6—图像照明装置接头，7—器械接头，8—注液接头，9—传感

器固定管，10—压力传感器，11—温度传感器，12—传感器控制芯片，13—显示屏，14—转向

钢丝，15—拨轮，16—图像连接导管，17—三通管(17.1—第一接头管，17.2—第二接头管，

17.3—第三接头管)，18—器械连接导管，19—注液连接导管，20—器械注液连接总导管，

21—灌注泵，22—灌注泵手动按钮，23—亮度调节旋钮，24—齿条，25—齿轮，26—齿轮驱动

机构开关，27—齿轮驱动电机，28—电机支架(28.1—支座，28.2—连杆)，29—拨杆，30—鱼

嘴帽。

具体实施方式

[0029] 下面结合附图和具体实施例对本发明作进一步的详细说明。

[0030] 如图1—6所示的温度压力监测控制内窥镜，包括内窥镜手柄1和内窥镜工作鞘2，

内窥镜工作鞘2包括软鞘2.1和同轴套设于软鞘2.1上、可相对于软鞘2.1轴向上下移动的硬

鞘2.2；软鞘2.1沿其轴向开有自其后端延伸至其前端的图像通道3、器械通道4和传感器通

道5，软鞘2.1内固定有与其轴向平行的转向钢丝14，内窥镜手柄1上设有控制转向钢丝14弯

曲方向的转向装置。转向装置包括设置于内窥镜手柄1内的拨轮15和连接与内窥镜手柄1上

的拨杆29，拨轮15固定连接转向钢丝14，拨轮15的中心固定连接有驱动轴，驱动轴的两端固

定连接拨杆29。内窥镜手柄1上设有与图像通道3连通的图像照明装置接头6和分别与器械

通道4连通的器械接头7和注液接头8。如图4所示，图像照明装置接头6与图像通道3之间固

定连接有图像连接导管16。器械接头4和注液接头8通过三通管17与器械通道4连通；三通管

17包括与器械接头4连通的第一接头管17.1、与注液接头8连通的第二接头管17.2和与器械

通道4连通的第三接头管17.3。器械接头4与第一接头管17.1之间固定连接有器械连接导管

18，注液接头8与第二接头管17.2之间固定连接有注液连接导管19，注液连接导管19上连接

有灌注泵21，器械通道4与第三接头管17.3之间固定连接有器械注液连接总导管20。

[0031] 如图2—5所示，传感器通道5内固定有传感器固定管9，传感器固定管9的管壁上固

定有压力传感器10和温度传感器11，传感器固定管9的后端固定连接有传感器控制芯片12，

传感器控制芯片12固定于内窥镜手柄1内，内窥镜手柄1上设有与传感器控制芯片12连接、

显示压力传感器10的感应数据和温度传感器11的感应数据的显示屏13。

[0032] 如图3所示，内窥镜手柄1上设有与灌注泵21连接、控制灌注泵21注液的灌注泵手

动按钮22和与显示屏13连接、控制显示屏13亮度的亮度调节旋钮23。

[0033] 如图1和图6所示，内窥镜手柄1内固定有驱动硬鞘2.2相对于软鞘2.1轴向上下移

动的硬鞘驱动装置；硬鞘驱动装置包括沿硬鞘2.2的轴向、设置于硬鞘2.1表面的齿条24和
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与齿条24啮合的齿轮25，齿轮25连接有齿轮驱动机构，内窥镜手柄1上设有控制齿轮驱动机

构运行的齿轮驱动机构开关26。齿轮驱动机构包括齿轮驱动电机27，齿轮25的中心开设有

轴孔，齿轮驱动电机27的电机轴固定连接于轴孔内，齿轮驱动电机27和齿轮驱动机构26开

关均固定于电机支架28上，电机支架28固定于内窥镜手柄1内。

[0034] 本发明中，软鞘2.1伸出硬鞘2.2后，软鞘2.1可双向弯曲，其转弯由拨轮15和拨杆

29控制。通过图像通道3插入照明光源(如光纤镜)，为手术提供必要的光亮。软鞘2.1内置放

压力传感器10和温度传感器11，用于监测手术中人体器官的压力和温度变化，内窥镜手柄1

的表面有显示屏13。内窥镜手柄1内部设有灌注泵21，可根据压力和温度变化自动灌注，也

可手动调整。当硬鞘2.2伸入体内需要调节其位置时，人工操作齿轮驱动机构开关26，控制

齿轮驱动电机27正转或反转，由齿轮驱动电机27驱动齿轮25转动，硬鞘2.2上的齿条24则带

动硬鞘2.2做直线运动，在硬鞘2.2上沿其长度方向设置刻度，通过读取硬鞘2.2上的长度刻

度，掌握硬鞘2.2的伸长或收缩的距离，从而精确控制硬鞘2.2的伸缩，其操作简单，人工对

硬鞘2.2的伸缩距离掌控精准，实用性强。

[0035] 本发明将内窥镜与手术中常用设备进行组合，结构简单，使用方便。减轻医生操作

负担，又极大的提高了手术的安全性。

[0036] 以上所述，仅是本发明的较佳实施例而已，并非对本发明的结构做任何形式上的

限制。凡是依据本发明的技术实质对以上实施例所作的任何简单修改、等同变化与修饰，均

仍属于本发明的技术方案的范围内。

说　明　书 4/4 页

7

CN 109820472 A

7



图1

图2

说　明　书　附　图 1/4 页

8

CN 109820472 A

8



图3

说　明　书　附　图 2/4 页

9

CN 109820472 A

9



图4

说　明　书　附　图 3/4 页

10

CN 109820472 A

10



图5

图6

说　明　书　附　图 4/4 页

11

CN 109820472 A

11



专利名称(译) 一种温度压力监测控制内窥镜

公开(公告)号 CN109820472A 公开(公告)日 2019-05-31

申请号 CN201910172059.1 申请日 2019-03-07

[标]申请(专利权)人(译) 武汉佑康科技有限公司

申请(专利权)人(译) 武汉佑康科技有限公司

当前申请(专利权)人(译) 武汉佑康科技有限公司

[标]发明人 王少刚
刘成朋
李莹
余虓
龙刚
黄英武
乐东东
李翠艳
毛业云
吴淑香

发明人 王少刚
刘成朋
李莹
余虓
龙刚
黄英武
乐东东
李翠艳
毛业云
吴淑香

IPC分类号 A61B1/12 A61B1/015 A61B90/00 A61B5/01

代理人(译) 蔡俊

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明公开了一种温度压力监测控制内窥镜，内窥镜工作鞘内沿其轴向
方向开有图像通道、器械通道和传感器通道；内窥镜手柄上设有与图像
通道连通的图像照明装置接头和同时与器械通道连通的器械接头注液接
头；传感器通道内固定有传感器固定管，传感器固定管的管壁上固定有
压力传感器和温度传感器，传感器固定管的后端固定连接有可控制和监
测压力传感器和温度传感器的传感器监测控制系统。通过温度传感器实
时监测手术过程中患者的器官内温度，通过压力传感器实时监测手术过
程中患者的器官内压力，手柄后端的显示屏实时显示温度值和压力值，
并通过鞘间回水和灌注泵双向调节灌注液的注入和抽出，以控制器官内
温度和压力。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/a76c2a66-7a1d-4535-97ec-4b3e7f2d7f06
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/066865578/publication/CN109820472A?q=CN109820472A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN109820472A

