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摘要(译)

基于加速度传感器的内窥镜探头三维磁场定位系统及定位方法。本发明
基于加速度传感器的内窥镜三维磁场定位系统包括，励磁线圈、励磁线
圈驱动电路、三轴磁场传感器和三轴加速的传感器电路、数字处理电
路、计算机数据处理和图像显示软件。本发明区别于单纯利用磁场实现
内窥镜探头定位的方式，引入加速度传感器，实现了内窥镜探头位置定
位和角度定位过程的分离，加速度传感器的引入增多了定位的信息，使
得定位算法得到很大程度的简化，同时为定位精度的提高提供了条件。
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