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腹腔镜缝合器缝合针防卡壳机构

(57)摘要

本发明提供了腹腔镜缝合器缝合针防卡壳

机构，腹腔镜缝合器包括手柄壳体和缝合杆，缝

合杆前端具有头部，头部内固定有中间板，中间

板端部上表面开有针槽，中间板上表面上活动连

接有活动盖板，活动盖板与缝合杆前端之间通过

弹簧弹性连接，手柄壳体内具有内腔，内腔内转

动连接有卸针按钮，卸针按钮一端与手柄壳体转

动连接、另一端则外露在手柄壳体外；缝合杆内

设有连接线，手柄壳体内腔内分别转动连接有至

少两个线轮。本发明提供的腹腔镜缝合器缝合针

防卡壳机构，结构设计合理，通过连接线和卸针

按钮的配合，可在缝合针卡壳时，带动活动盖板

后退，露出针槽，便于缝合针从针槽内脱出，解除

缝合针的卡死，便于缝合器的取出操作。
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1.一种腹腔镜缝合器缝合针防卡壳机构，设置在腹腔镜缝合器内，所述的腹腔镜缝合

器包括手柄(12)壳体和固定在手柄(12)上的缝合杆(7)，缝合杆(7)前端具有头部(1)，所述

头部(1)内固定有中间板(2)，所述中间板(2)端部上表面开有供缝合针(3)放入的针槽(4)，

所述的中间板(2)对应针槽(4)的上表面上还活动连接有活动盖板(5)，所述的活动盖板(5)

与缝合杆(7)前端之间通过弹簧(6)弹性连接，其特征在于：所述的手柄(12)壳体内具有内

腔，所述的内腔内转动连接有卸针按钮(10)，所述的手柄(12)壳体上对应卸针按钮(10)位

置具有与外界贯通的槽口(14)，所述卸针按钮(10)一端伸入内腔与手柄(12)壳体转动连

接、另一端则伸出槽口(14)外露在手柄(12)壳体外，所述的槽口宽度与卸针按钮(10)宽度

相适配；所述的缝合杆(7)内设有连接线(8)，所述连接线(8)一端与活动盖板(5)尾部固定，

另一端与卸针按钮(10)固定，所述的手柄(12)壳体内腔内对应连接线(8)上下两侧还分别

转动连接有至少两个线轮(9)，位于上下两侧的线轮(9)将连接线(8)涨紧。

2.如权利要求1所述的腹腔镜缝合器缝合针防卡壳机构，其特征在于：所述的卸针按钮

(10)上开有接线孔，所述的连接线(8)系紧连接在接线孔内。

3.如权利要求2所述的腹腔镜缝合器缝合针防卡壳机构，其特征在于：所述的手柄(12)

壳体内表面对应卸针按钮(10)运动轨迹方向开有轨迹槽(11)，所述卸针按钮(10)上具有与

轨迹槽(11)配合滑动的凸块。
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腹腔镜缝合器缝合针防卡壳机构

技术领域

[0001] 本发明涉及医疗器械特别是腹腔镜缝合器技术领域，尤其涉及一种腹腔镜缝合器

缝合针防卡壳机构。

背景技术

[0002] 目前，在腹腔镜手术中，通常采用腹腔镜缝合器进行缝合。通常，在腹腔镜头部具

有供缝合针安装的针槽，针槽表面则活动连接有活动盖板。活动盖板通常是通过弹簧弹性

连接在腹腔镜头部的，在需要安装缝合针时，推动活动盖板并压缩弹簧，活动盖板被向侧方

推动，露出位于其下方的针槽，缝合针安装完毕后，松开活动盖板，在弹簧弹力作用下，活动

盖板被推动复位，覆盖在针槽上方。而后正常进入体内进行缝合操作。

[0003] 在缝合操作过程中，由于各种原因，可能存在缝合针卡壳的情况。当深入腹腔内工

作时，缝合针卡死，则会造成很大的不便和困扰。需要另行从其他切口或者需要加大开口对

卡壳的头部进行操作，解除卡壳。因此有必要针对这一情况，设计一种效果良好的防卡壳机

构。

发明内容

[0004] 本发明要解决的技术问题是：为了克服现有技术之不足，本发明提供一种结构设

计合理，卡壳解除过程简单稳定的腹腔镜缝合器缝合针防卡壳机构。

[0005] 本发明解决其技术问题所采用的技术方案是：一种腹腔镜缝合器缝合针防卡壳机

构，设置在腹腔镜缝合器内，所述的腹腔镜缝合器包括手柄壳体和固定在手柄上的缝合杆，

缝合杆前端具有头部，所述头部内固定有中间板，所述中间板端部上表面开有供缝合针放

入的针槽，所述的中间板对应针槽的上表面上还活动连接有活动盖板，所述的活动盖板与

缝合杆前端之间通过弹簧弹性连接，所述的手柄壳体内具有内腔，所述的内腔内转动连接

有卸针按钮，所述的手柄壳体上对应卸针按钮位置具有与外界贯通的槽口，所述卸针按钮

一端伸入内腔与手柄壳体转动连接、另一端则伸出槽口外露在手柄壳体外，所述的槽口宽

度与卸针按钮宽度相适配；所述的缝合杆内设有连接线，所述连接线一端与活动盖板尾部

固定，另一端与卸针按钮固定，所述的手柄壳体内腔内对应连接线上下两侧还分别转动连

接有至少线轮，位于上下两侧的线轮将连接线涨紧。

[0006] 在上述方案中，如果缝合针发生卡壳，则可向后掰动卸针按钮，带动连接线向后运

动，活动盖板随之被向后拉，头部的针槽露出，便于缝合针从针槽中脱落。缝合针脱出针槽

后，即可松开卸针按钮，活动盖板复位，从切口中取出缝合器。缝合针停留在切口内，可通过

其他工具方便取出，避免在切口内对缝合器头部进行操作，解除卡死过程方便快捷。

[0007] 为了便于连接线和卸针按钮的连接，所述的卸针按钮上开有接线孔，所述的连接

线系紧连接在接线孔内。

[0008] 更进一步的，为了便于定位卸针按钮的运动轨迹，所述的手柄壳体内表面对应卸

针按钮运动轨迹方向开有轨迹槽，所述卸针按钮上具有与轨迹槽配合滑动的凸块。
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[0009] 本发明的有益效果是，本发明提供的腹腔镜缝合器缝合针防卡壳机构，结构设计

合理，通过连接线和卸针按钮的配合，可在缝合针卡壳时，带动活动盖板后退，露出针槽，便

于缝合针从针槽内脱出，解除缝合针的卡死，便于缝合器的取出操作。

附图说明

[0010] 下面结合附图和实施例对本发明进一步说明。

[0011] 图1是本发明最优实施例的部分结构示意图(手柄部分为剖视)。

[0012] 图2是本发明最优实施例缝合针从头部脱出后的部分结构示意图(手柄部分为剖

视)。

[0013] 图3是本发明最优实施例的立体图。

[0014] 图中1、头部2、中间板3、缝合针4、针槽5、活动盖板6、弹簧7、缝合杆8、连接线9、线

轮10、卸针按钮11、轨迹槽12、手柄13、接线孔14、槽口。

具体实施方式

[0015] 现在结合附图对本发明作进一步详细的说明。这些附图均为简化的示意图，仅以

示意方式说明本发明的基本结构，因此其仅显示与本发明有关的构成。

[0016] 如图1至图3所示的一种腹腔镜缝合器缝合针防卡壳机构，是本发明最优实施例，

设置在腹腔镜缝合器内，所述的腹腔镜缝合器包括手柄12壳体和固定在手柄12上的缝合杆

7。缝合杆7前端具有头部1，所述头部1内固定有中间板2，所述中间板2端部上表面开有供缝

合针3放入的针槽4，所述的中间板2对应针槽4的上表面上还活动连接有活动盖板5，所述的

活动盖板5与缝合杆7前端之间通过弹簧6弹性连接。

[0017] 所述的手柄12壳体内具有内腔，所述的内腔内转动连接有卸针按钮10，所述的手

柄12壳体上对应卸针按钮10位置具有与外界贯通的槽口14，所述卸针按钮10一端伸入内腔

与手柄12壳体转动连接、另一端则伸出槽口14外露在手柄12壳体外，所述的槽口14宽度与

卸针按钮10宽度相适配。

[0018] 所述的缝合杆7内设有连接线8，所述连接线8一端与活动盖板5尾部固定，另一端

与卸针按钮10固定，所述的手柄12壳体内腔内对应连接线8上下两侧还分别转动连接有两

个线轮9，位于上下两侧的线轮9将连接线8涨紧。

[0019] 为了便于连接线8和卸针按钮10的连接，所述的卸针按钮10上开有接线孔，所述的

连接线8系紧连接在接线孔内。为了便于定位卸针按钮10的运动轨迹，所述的手柄12壳体内

表面对应卸针按钮运动轨迹方向开有轨迹槽11，，所述卸针按钮10上具有与轨迹槽11配合

滑动的凸块(图中未显示)。

[0020] 工作过程：缝合针3发生卡壳，则可向后掰动卸针按钮10，卸针按钮10带动连接线8

向后运动，活动盖板5随之被向后拉，头部1的针槽4露出，便于缝合针3从针槽4中脱落。缝合

针3脱出针槽4后，即可松开卸针按钮10，活动盖板5复位，从切口中取出缝合器。此时，缝合

针3停留在切口内，由其他工具取出。

[0021] 如此设计的腹腔镜缝合器缝合针防卡壳机构，结构设计合理，通过连接线8和卸针

按钮10的配合，可在缝合针3卡壳时，带动活动盖板5后退，露出针槽4，便于缝合针3从针槽4

内脱出，解除缝合针3的卡死，便于缝合器的取出操作。相对于普通的腹腔镜缝合器在缝合
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针3发生卡壳过程中，需要在切口内进行接触卡壳的操作，本方案可通过掰动卸针按钮10，

实现活动盖板5后退、针槽4的露出，便于缝合针3从针槽4内脱落。在卡壳时，将缝合针3脱

落，可抽出缝合器进行检查功能，缝合针3也可通过另一腔镜设备取出，无需在切口内对缝

合器进行检查修理，有效减少手术风险。

[0022] 以上述依据本发明的理想实施例为启示，通过上述的说明内容，相关工作人员完

全可以在不偏离本项发明技术思想的范围内，进行多样的变更以及修改。本项发明的技术

性范围并不局限于说明书上的内容，必须要根据权利要求范围来确定其技术性范围。
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图2

说　明　书　附　图 2/3 页

7

CN 110786897 A

7



图3
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摘要(译)

本发明提供了腹腔镜缝合器缝合针防卡壳机构，腹腔镜缝合器包括手柄
壳体和缝合杆，缝合杆前端具有头部，头部内固定有中间板，中间板端
部上表面开有针槽，中间板上表面上活动连接有活动盖板，活动盖板与
缝合杆前端之间通过弹簧弹性连接，手柄壳体内具有内腔，内腔内转动
连接有卸针按钮，卸针按钮一端与手柄壳体转动连接、另一端则外露在
手柄壳体外；缝合杆内设有连接线，手柄壳体内腔内分别转动连接有至
少两个线轮。本发明提供的腹腔镜缝合器缝合针防卡壳机构，结构设计
合理，通过连接线和卸针按钮的配合，可在缝合针卡壳时，带动活动盖
板后退，露出针槽，便于缝合针从针槽内脱出，解除缝合针的卡死，便
于缝合器的取出操作。
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