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(57)摘要

本发明属于医疗器械技术领域，尤其是涉及

一种可弯曲的腹腔镜手术钳。包括固定手柄，固

定手柄上设有外护管，外护管一端与固定手柄相

连，另一端上设有钳头，钳头与固定手柄上的活

动手柄相连，其特征在于，外护管另一端通过活

络头与钳头相连，活络头铰接在外护管另一端

上，在活络头与外护管之间设有弯头拉杆，弯头

拉杆一端铰接在活络头上，且弯头拉杆与活络头

相连的铰接部远离活络头与外护管相连的铰接

部，弯头拉杆另一端通过设置在外护管内的弯曲

控制管与设置在固定手柄上的弯曲控制组件相

连，在活络头与外护管之间还设有弹簧轴。与现

有的技术相比，本可弯曲的腹腔镜手术钳的优点

在于：1、设计合理，降低手术难度。
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1.一种可弯曲的腹腔镜手术钳，包括固定手柄(1)，所述的固定手柄(1)上设有外护管

(2)，所述的外护管(2)一端与固定手柄(1)相连，另一端上设有钳头(3)，所述的钳头(3)与

固定手柄(1)上的活动手柄(4)相连，其特征在于，所述的外护管(2)另一端通过活络头(5)

与钳头(3)相连，所述的活络头(5)铰接在外护管(2)另一端上，在活络头(5)与外护管(2)之

间设有弯头拉杆(51)，所述的弯头拉杆(51)一端铰接在活络头(5)上，且弯头拉杆(51)与活

络头(5)相连的铰接部远离活络头(5)与外护管(2)相连的铰接部，所述的弯头拉杆(51)另

一端通过设置在外护管(2)内的弯曲控制管(52)与设置在固定手柄(1)上的弯曲控制组件

(6)相连，在活络头(5)与外护管(2)之间还设有弹簧轴(53)。

2.根据权利要求1所述的可弯曲的腹腔镜手术钳，其特征在于，所述的弯曲控制组件

(6)包括穿设在固定手柄(1)上的弯曲转轮(61)，所述的弯曲转轮(61)内套设有与其键连接

的弯曲转轮螺套(62)，所述的弯曲转轮螺套(62)设置在弯曲转轮螺套槽(11)内，所述的弯

曲转轮螺套(62)与套设在弯曲控制管(52)上的T型螺杆(63)配合，所述的弯曲控制管(52)

一端与弯头拉杆(51)相连，另一端上固定有所述T型螺杆(63)，在T型螺杆(63)和固定手柄

(1)之间设有T型螺杆周向限位组件(64)。

3.根据权利要求2所述的可弯曲的腹腔镜手术钳，其特征在于，所述的弯头拉杆(51)接

近弯曲控制管(52)的一端上设有L形接头(511)，所述的L形接头(511)与弯头拉杆(51)连为

一体式结构，所述的弯头拉杆(51)插设在弯曲控制管(52)的插接孔(512)内。

4.根据权利要求1或2或3所述的可弯曲的腹腔镜手术钳，其特征在于，所述的弯曲控制

组件(6)还包括设置在外护管(2)和固定手柄(1)之间的弯曲旋钮(65)，在弯曲旋钮(65)和

固定手柄(1)之间设有弯曲旋钮轴向限位结构(66)，所述的弯曲旋钮(65)内壁上设有弯曲

旋钮内螺纹(651)，所述的外护管(2)内端上设有与弯曲旋钮内螺纹(651)配合的外护管外

螺纹(652)。

5.根据权利要求2或3所述的弯曲的腹腔镜手术钳，其特征在于，所述的钳头(3)的钳头

连杆(3a)上连接有依次穿设活络头(5)、弹簧轴(53)和弯曲控制管(52)能够与活动手柄(4)

相连的控制绳(7)，所述的活动手柄(4)铰接在固定手柄(1)上，所述的活络头(5)与钳头(3)

可转动连接，所述的固定手柄(1)上还设有与钳头(3)连接用于控制钳头(3)周向旋转的旋

转控制组件(8)。

6.根据权利要求5所述的可弯曲的腹腔镜手术钳，其特征在于，所述的旋转控制组件

(8)包括套设在弯曲控制管(52)和控制绳(7)之间的旋转控制管(81)，所述的旋转控制管

(81)一端通过T型弹簧(8a)与弹簧轴(53)内端相连，所述的旋转控制管(81)另一端与穿设

固定手柄(1)的旋转转轮(82)相连，所述的旋转转轮(82)通过旋转套(83)与旋转控制管

(81)相连，所述的旋转控制管(81)与旋转转轮(82)键连接，所述的旋转套(83)通过U形插片

(84)卡设置在旋转控制管(81)侧壁的两个侧壁卡槽(85)内。

7.根据权利要求1所述的可弯曲的腹腔镜手术钳，其特征在于，所述的钳头(3)包括钳

头安装座(31)，所述的钳头安装座(31)内铰接有第一钳体(32)和第二钳体(33)，在第一钳

体(32)和第二钳体(33)之间设有用于控制开合的所述钳头连杆(3a)，所述的钳头连杆(3a)

内端设置在弹簧轴(53)外端的钳头连杆安装孔(34)内。

8.根据权利要求7所述的可弯曲的腹腔镜手术钳，其特征在于，所述的钳头安装座(31)

和活络头(5)之间设有若干沿圆周方向上均匀分布的滚珠(34)，所述的滚珠(35)设置在钳
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头安装座(31)内端的第一滚珠台阶(351)与活络头(5)外端的第二滚珠台阶(352)之间。

9.根据权利要求6所述的可弯曲的腹腔镜手术钳，其特征在于，所述的旋转控制管(81)

和控制绳(7)之间还设有控制绳套管(71)，所述的控制绳套管(71)一端可拆卸地固定在活

动手柄(4)上，控制绳套管(71)另一端接近T型弹簧(8a)。

10.根据权利要求6所述的可弯曲的腹腔镜手术钳，其特征在于，所述的弯曲转轮螺套

(62)和旋转套(83)之间的旋转控制管(81)上套设有直弹簧(9)，所述的直弹簧(9)一端通过

定位圈(91)抵靠在T型螺杆(63)上，所述的定位圈(91)套设在弯曲控制管(52)另一端上，所

述的直弹簧(9)另一端抵靠在凸型弹簧环座(92)一端上，凸型弹簧环座(92)另一端抵靠在

旋转套(83)上，且旋转套(83)该端与凸型弹簧环座(92)另一端相适应。
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可弯曲的腹腔镜手术钳

技术领域

[0001] 本发明属于医疗器械技术领域，尤其是涉及一种可弯曲的腹腔镜手术钳。

背景技术

[0002] 腹腔镜手术是一门新发展起来的微创方法，是未来手术方法发展的一个必然趋

势。随着工业制造技术的突飞猛进，相关学科的融合为开展新技术、新方法奠定了坚定的基

础，加上医生越来越娴熟的操作，使得许多过去的开放性手术现在已被腔内手术取而代之，

大大增加了手术选择机会。腹腔镜手术钳是腹腔镜手术中常用的器械之一，现有的产品中

主要以预弯曲和可转腕来实现腹腔镜手术钳的弯曲和旋转。由于预弯曲单孔腹腔镜手术钳

的器械间存在相互干扰、手柄缺少指向性、手柄转动使器械位置难以控制等不足，且单一形

状手术钳无法满足各种手术位置的需求，造价昂贵，不利于长期使用和维护。

发明内容

[0003] 本发明的目的是针对上述问题，提供一种设计合理，降低手术难度的可弯曲的腹

腔镜手术钳。

[0004] 为达到上述目的，本发明采用了下列技术方案：本可弯曲的腹腔镜手术钳，包括固

定手柄，所述的固定手柄上设有外护管，所述的外护管一端与固定手柄相连，另一端上设有

钳头，所述的钳头与固定手柄上的活动手柄相连，其特征在于，所述的外护管另一端通过活

络头与钳头相连，所述的活络头铰接在外护管另一端上，在活络头与外护管之间设有弯头

拉杆，所述的弯头拉杆一端铰接在活络头上，且弯头拉杆与活络头相连的铰接部远离活络

头与外护管相连的铰接部，所述的弯头拉杆另一端通过设置在外护管内的弯曲控制管与设

置在固定手柄上的弯曲控制组件相连，在活络头与外护管之间还设有弹簧轴。

[0005] 在上述的可弯曲的腹腔镜手术钳中，所述的弯曲控制组件包括穿设在固定手柄上

的弯曲转轮，所述的弯曲转轮内套设有与其键连接弯曲转轮螺套，所述的弯曲转轮螺套设

置在弯曲转轮螺套槽内，所述的弯曲转轮螺套与套设在弯曲控制管上的T型螺杆配合，所述

的弯曲控制管一端与弯头拉杆相连，另一端上固定有所述T型螺杆，在T型螺杆和固定手柄

之间设有T型螺杆周向限位组件。

[0006] 在上述的可弯曲的腹腔镜手术钳中，所述的弯头拉杆接近弯曲控制管的一端上设

有L形接头，所述的L形接头与弯头拉杆连为一体式结构，所述的弯头拉杆插设在弯曲控制

管的插接孔内。

[0007] 在上述的可弯曲的腹腔镜手术钳中，所述的弯曲控制组件还包括设置在外护管和

固定手柄之间的弯曲旋钮，在弯曲旋钮和固定手柄之间设有弯曲旋钮轴向限位结构，所述

的弯曲旋钮内壁上设有弯曲旋钮内螺纹，所述的外护管内端上设有与弯曲旋钮内螺纹配合

的外护管外螺纹。

[0008] 在上述的可弯曲的腹腔镜手术钳中，所述的钳头的钳头连杆上连接有依次穿设活

络头、弹簧轴和弯曲控制管能够与活动手柄相连的控制绳，所述的活动手柄铰接在固定手
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柄上，所述的活络头与钳头可转动连接，所述的固定手柄上还设有与钳头连接用于控制钳

头周向旋转的旋转控制组件。

[0009] 在上述的可弯曲的腹腔镜手术钳中，所述的旋转控制组件包括套设在弯曲控制管

和控制绳之间的旋转控制管，所述的旋转控制管一端通过T型弹簧与弹簧轴内端相连，所述

的旋转控制管另一端与穿设固定手柄的旋转转轮相连，所述的旋转转轮通过旋转套与旋转

控制管相连，所述的旋转控制管与旋转转轮键连接，所述的旋转套通过U形插片卡设置在旋

转控制管侧壁的两个侧壁卡槽内。

[0010] 在上述的可弯曲的腹腔镜手术钳中，所述的钳头包括钳头安装座，所述的钳头安

装座内铰接有第一钳体和第二钳体，在第一钳体和第二钳体之间设有用于控制开合的所述

钳头连杆，所述的钳头连杆内端设置在弹簧轴外端的钳头连杆安装孔内。

[0011] 在上述的可弯曲的腹腔镜手术钳中，所述的钳头安装座和活络头之间设有若干沿

圆周方向上均匀分布的滚珠，所述的滚珠设置在钳头安装座内端的第一滚珠台阶与活络头

外端的第二滚珠台阶之间。

[0012] 在上述的可弯曲的腹腔镜手术钳中，所述的旋转控制管和控制绳之间还设有控制

绳套管，所述的控制绳套管一端可拆卸地固定在活动手柄上，控制绳套管另一端接近T型弹

簧。

[0013] 在上述的可弯曲的腹腔镜手术钳中，所述的弯曲转轮螺套和旋转套之间的旋转控

制管上套设有直弹簧，所述的直弹簧一端通过定位圈抵靠在T型螺杆上，所述的定位圈套设

在弯曲控制管另一端上，所述的直弹簧另一端抵靠在凸型弹簧环座一端上，凸型弹簧环座

另一端抵靠在旋转套上，且旋转套该端与凸型弹簧环座另一端相适应。

[0014] 与现有的技术相比，本可弯曲的腹腔镜手术钳的优点在于：1、设计合理，降低手术

难度。2、结构紧凑，防止器械之间互相干扰，还能缩小手术伤口，提高恢复速度。3、操作简

单，使用便利，防止误操作，可调范围广，控制精度高。

附图说明

[0015] 图1是本发明提供的立体结构示意图。

[0016] 图2是本发明提供的局部剖视结构示意图。

[0017] 图3是图2中B处的放大结构示意图。

[0018] 图4是图2中A处的放大结构示意图。

[0019] 图5是本发明提供的弯曲旋钮的结构示意图。

[0020] 图6是本发明提供的旋转控制管的结构示意图。

[0021] 图7是本发明提供的旋转套的结构示意图。

[0022] 图8是本发明提供的弯曲转轮螺套的结构示意图。

[0023] 图9是本发明提供的T型螺杆的结构示意图。

[0024] 图中，固定手柄1、外护管2、钳头3、活络头5、活动手柄4、弯头拉杆51、弹簧轴53、弯

曲控制管52、弯曲控制组件6、弯曲转轮61、弯曲转轮螺套62、T型螺杆63、T型螺杆周向限位

组件64、T型带键套641、L形接头511、插接孔512、弯曲旋钮65、弯曲旋钮轴向限位结构66、弯

曲旋钮内螺纹651、外护管外螺纹652、旋钮凹槽661、旋钮凸环662、定位套663、旋转瓣665、

内嵌件664、控制绳7、旋转控制组件8、旋转控制管81、旋转转轮82、旋转套83、U形插片84、侧
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壁卡槽85、钳头安装座31、第一钳体32、第二钳体33、钳头连杆安装孔34、滚珠35、第一滚珠

台阶351、第二滚珠台阶352、控制绳套管71、直弹簧9、定位圈91、凸型弹簧环座92、钢丝固定

钮711、密封圈531。

具体实施方式

[0025] 如图1-9所示，本可弯曲的腹腔镜手术钳，包括固定手柄1，固定手柄1上设有外护

管2，外护管2一端与固定手柄1相连，另一端上设有钳头3，钳头3与固定手柄1上的活动手柄

4相连，其特征在于，外护管2另一端通过活络头5与钳头3相连，活络头5铰接在外护管2另一

端上，在活络头5与外护管2之间设有弯头拉杆51，弯头拉杆51一端铰接在活络头5上，且弯

头拉杆51与活络头5相连的铰接部远离活络头5与外护管2相连的铰接部，弯头拉杆51另一

端通过设置在外护管2内的弯曲控制管52与设置在固定手柄1上的弯曲控制组件6相连，在

活络头5与外护管2之间还设有弹簧轴53。

[0026] 更具体的说，弯曲控制组件6包括穿设在固定手柄1上的弯曲转轮61，弯曲转轮61

内套设有与其键连接的弯曲转轮螺套62，弯曲转轮螺套62设置在弯曲转轮螺套槽11内，弯

曲转轮螺套62与套设在弯曲控制管52上的T型螺杆63配合，弯曲控制管52一端与弯头拉杆

51相连，另一端上固定有所述T型螺杆63，在T型螺杆63和固定手柄1之间设有T型螺杆周向

限位组件64。

[0027] T型螺杆周向限位组件64包括设置在T型螺杆63和固定手柄1之间的T型带键套

641，T型带键套641内壁上设有与T型螺杆63键槽配合的内键，T型带键套641外壁上设有与

固定手柄1键槽配合的外键，T型带键套641嵌设在固定手柄1上轴向限位固定。

[0028] 弯头拉杆51接近弯曲控制管52的一端上设有L形接头511，L形接头511与弯头拉杆

51连为一体式结构，弯头拉杆51插设在弯曲控制管52的插接孔512内；弯曲控制组件6还包

括设置在外护管2和固定手柄1之间的弯曲旋钮65，在弯曲旋钮65和固定手柄1之间设有弯

曲旋钮轴向限位结构66，弯曲旋钮65内壁上设有弯曲旋钮内螺纹651，外护管2内端上设有

与弯曲旋钮内螺纹651配合的外护管外螺纹652。

[0029] 弯曲旋钮轴向限位结构66包括设置在弯曲旋钮65外壁上的旋钮凹槽661，在固定

手柄1上设有与旋钮凹槽661的旋钮凸环662，弯曲旋钮65和固定手柄1之间还套设有位于旋

钮凹槽661内侧的定位套663,弯曲旋钮65外端上设有旋转瓣665，在定位套663和外护管2之

间还设有内嵌件664。

[0030] 钳头3的钳头连杆3a上连接有依次穿设活络头5、弹簧轴53和弯曲控制管52能够与

活动手柄4相连的控制绳7，活动手柄4铰接在固定手柄1上，活络头5与钳头3可转动连接，固

定手柄1上还设有与钳头3连接用于控制钳头3周向旋转的旋转控制组件8；旋转控制组件8

包括套设在弯曲控制管52和控制绳7之间的旋转控制管81，旋转控制管81一端通过T型弹簧

8a与弹簧轴53内端相连，旋转控制管81另一端与穿设固定手柄1的旋转转轮82相连，旋转转

轮82通过旋转套83与旋转控制管81相连，旋转控制管81与旋转转轮82键连接，旋转套83通

过U形插片84卡设置在旋转控制管81侧壁的两个侧壁卡槽85内。

[0031] 钳头3包括钳头安装座31，钳头安装座31内铰接有第一钳体32和第二钳体33，在第

一钳体32和第二钳体33之间设有用于控制开合的所述钳头连杆3a，钳头连杆3a内端设置在

弹簧轴53外端的钳头连杆安装孔34内；钳头安装座31和活络头5之间设有若干沿圆周方向
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上均匀分布的滚珠35，滚珠35设置在钳头安装座31内端的第一滚珠台阶351与活络头5外端

的第二滚珠台阶352之间。

[0032] 作为优选地，弹簧轴53包括第一端环53a和第二端环53b，第一端环53a和第二端环

53b通过连接弹簧53c相连，且第一端环、弹簧和第二端环53b连为一体式结构，在连接弹簧

53c内侧设有弹性防渗层534，弹性防渗层两端分别与第一端环53a和第二端环53b相连。

[0033] 旋转控制管81和控制绳7之间还设有控制绳套管71，控制绳套管71一端可拆卸地

固定在活动手柄4上，控制绳套管71另一端接近T型弹簧8a，弯曲转轮螺套62和旋转套83之

间的旋转控制管81上套设有直弹簧9，直弹簧9一端通过定位圈91抵靠在T型螺杆63上，定位

圈91套设在弯曲控制管52另一端上，直弹簧9另一端抵靠在凸型弹簧环座92一端上，凸型弹

簧环座92另一端抵靠在旋转套83上，且旋转套83该端与凸型弹簧环座92另一端相适应；控

制绳套管71通过钢丝固定钮711可拆卸的固定在活动手柄4上。

[0034] 作为优选地，控制绳7为软钢丝绳。

[0035] 弹簧轴53通过弹簧轴轴向限位结构设置在活络头5和外护管2之间。

[0036] 作为优选地，弹簧轴53一端通过台阶结构与活络头5互相抵靠，另一端通过密封圈

531与外护管2相连。

[0037] 作为优选地，在密封圈531上轴向开设有外槽，弯头拉杆51穿设外槽。

[0038] 固定手柄1包括第一半壳和第二半壳，第一半壳和第二半壳通过若干螺栓固定。

[0039] 外护管2远离固定手柄1一端上还设开设有两轴向对称设置的开口槽21，弯头拉杆

51的宽度与开口槽21宽度相匹配，从而能使弯头拉杆51能够通过其中一个开口槽21。

[0040] 本文中所描述的具体实施例仅仅是对本发明精神作举例说明。本发明所属技术领

域的技术人员可以对所描述的具体实施例做各种各样的修改或补充或采用类似的方式替

代，但并不会偏离本发明的精神或者超越所附权利要求书所定义的范围。

[0041] 尽管本文较多地使用了固定手柄1、外护管2、钳头3、活络头5、活动手柄4、弯头拉

杆51、弹簧轴53、弯曲控制管52、弯曲控制组件6、弯曲转轮61、弯曲转轮螺套62、T型螺杆63、

T型螺杆周向限位组件64、T型带键套641、L形接头511、插接孔512、弯曲旋钮65、弯曲旋钮轴

向限位结构66、弯曲旋钮内螺纹651、外护管外螺纹652、旋钮凹槽661、旋钮凸环662、定位套

663、旋转瓣665、内嵌件664、控制绳7、旋转控制组件8、旋转控制管81、旋转转轮82、旋转套

83、U形插片84、侧壁卡槽85、钳头安装座31、第一钳体32、第二钳体33、钳头连杆安装孔34、

滚珠35、第一滚珠台阶351、第二滚珠台阶352、控制绳套管71、直弹簧9、定位圈91、凸型弹簧

环座92、钢丝固定钮711、密封圈531等术语，但并不排除使用其它术语的可能性。使用这些

术语仅仅是为了更方便地描述和解释本发明的本质,把它们解释成任何一种附加的限制都

是与本发明精神相违背的。
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摘要(译)

本发明属于医疗器械技术领域，尤其是涉及一种可弯曲的腹腔镜手术
钳。包括固定手柄，固定手柄上设有外护管，外护管一端与固定手柄相
连，另一端上设有钳头，钳头与固定手柄上的活动手柄相连，其特征在
于，外护管另一端通过活络头与钳头相连，活络头铰接在外护管另一端
上，在活络头与外护管之间设有弯头拉杆，弯头拉杆一端铰接在活络头
上，且弯头拉杆与活络头相连的铰接部远离活络头与外护管相连的铰接
部，弯头拉杆另一端通过设置在外护管内的弯曲控制管与设置在固定手
柄上的弯曲控制组件相连，在活络头与外护管之间还设有弹簧轴。与现
有的技术相比，本可弯曲的腹腔镜手术钳的优点在于：1、设计合理，降
低手术难度。
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