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摘要(译)

本发明公开了一种腹腔镜用组织牵开悬吊器，包括形成腹腔镜手术器械
的操作杆和手柄以及至少一对夹钳，每对夹钳之间通过连接线柔性连
接，并且至少其中一个夹钳上设有用于收卷连接线的收线装置，每个夹
钳的尾端分别设有夹钳拉杆；所述操作杆通过操作拉杆分别和每个夹钳
尾端的夹钳拉杆可分离连接，所述手柄通过操作拉杆控制夹钳的动作。
本发明结构设计巧妙，能够根据实际需要在体内调节牵引器长度，操作
方便，夹钳和操作杆分体设计，可使用多组夹钳实施多点位牵引及悬
吊，前端啮合齿结构，能有效实现组织的抓取和固定，通过一种器械完
成牵引和悬吊的功能，能提高工作效率，减轻医生工作量，减轻病患的
痛苦。
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