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摘要(译)

本发明提供了一种单目内窥镜系统。该单目内窥镜系统包括：透明护
罩，由透明材料制备，呈圆筒状结构；图像传感器芯片，固定于透明护
罩的后端，其所在平面与透明护罩的中心轴线垂直；鱼眼透镜，固定于
透明护罩内，图像传感器芯片的正前方；以及二次曲面反射镜，固定于
透明护罩内，鱼眼透镜的正前方，其凸部朝向鱼眼透镜。其中，单目内
窥镜系统外围的环向视场内的场景信息透过透明护罩，并由二次曲面反
射镜反射至鱼眼透镜，图像传感器芯片采集鱼眼透镜上的图像，从而实
现环向视场内场景信息的收集。本发明采用鱼眼透镜和二次曲面反射镜
结合的方式可实现环向360°成像，解决了传统内窥镜只能实现前向小视
场成像的问题。
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