


































































专利名称(译) 立体内窥镜装置、立体内窥镜系统和立体内窥镜机器人

公开(公告)号 CN104023614A 公开(公告)日 2014-09-03

申请号 CN201280065232.4 申请日 2012-12-26
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[标]发明人 菊池悟
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发明人 菊池悟
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IPC分类号 A61B1/00 A61B1/04 A61B17/28
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A61B19/2203 A61B2019/462 A61B2019/5265 A61B2019/5227 A61B2019/461 A61B1/00006 A61B1
/045 A61B1/3132 A61B34/20 A61B34/30 A61B2034/2065 A61B2090/061 A61B2090/062 A61B2090
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代理人(译) 刘久亮

优先权 2011289876 2011-12-28 JP

其他公开文献 CN104023614B

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

受侵袭部位的适当的立体图像被容易地采集到。所提供的是一种立体内
窥镜装置，其包括：插入部分(2)，其能够被插入到受检者的身体中；两
个成像装置，所述两个成像装置相互间隔开而布置在所述插入部分(2)
上；驱动单元(6)，其改变所述成像装置的光轴的相对角；距离传感器，
其用于检测从被插入到所述受检者的身体中并且被用来治疗所述受侵袭
部位的治疗仪器(30)的治疗部件(31)到所述成像装置的距离；以及旋转控
制部，其基于所述治疗仪器(30)的插入信息来控制所述驱动单元(6)，该
插入信息包括由所述距离传感器所检测到的距离。
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