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摘要(译)

本发明涉及的双工多通道智能胶囊消化道内窥镜的控制方法，用于对智
能胶囊消化道内窥镜系统进行控制，方法包括在图像记录和智能胶囊控
制仪上建立特征部位和病变的图片库；建立它们与消化道生理解剖特征
部位对应的图像压缩方式、图像分辨率、智能胶囊消化道内窥镜的采样
频率的关系；采用无线双工多通道的通信方式；对智能胶囊消化道内窥
镜进行工作状态的控制包括：工作和休眠的状态选择控制、对照明亮度
的控制、对照相模块进行采样频率选择、及其图像分辨率的选择、成像
质量控制、图像压缩方式的选择；由图像记录和智能胶囊控制仪对图像
进行处理及识别。方法通过体外对智能胶囊消化道内窥镜的工作状态的
智能控制，实现对整个消化道系统的智能检查。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/68c5976e-3c9e-40d9-832a-37ba318e9838
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/035705530/publication/CN1709196A?q=CN1709196A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN1709196

