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本发明公开了一种内窥镜体内方向判断方

法，该方法包括如下步骤：（1）内窥镜操作前，在

体表同一个平面上，放置前正中、后正中、左正

中、右正中，四个定位电极片；（2）在内窥镜头端

的正前及正后方，设置有固定的电极；（3）体外电

磁感应器可感应并记录上述电极的位置信息；

（4）内窥镜进入体内后，通过计算内镜头端前后

连线相对于体表四个定位电极位置的相对改变；

（5）感应器将解算结果传输到内窥镜显像系统；

（6）计算出体内这两个点之间的距离，显示在显

示屏上；（7）操作内窥镜计算出所须测量的直径

大小。该内窥镜体内方向判断方法以廉价、操作

简单的方式，协助内窥镜操作者了解内窥镜在体

内的姿态。
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1.一种内窥镜体内方向判断方法，其特征是：该方法包括如下步骤：

（1）内窥镜操作前，在体表同一个平面上，放置前正中、后正中、左正中、右正中，四个定

位电极片；

（2）在内窥镜头端的正前及正后方，设置有固定的电极；

（3）体外电磁感应器可感应并记录上述电极的位置信息；

（4）内窥镜进入体内后，感应器感知四个定位电极与内镜头端前后两个电极位置，并由

解析软件解算，通过计算内镜头端前后连线相对于体表四个定位电极位置的相对改变，即

可计算出内镜头端方向的转动角度，即能了解内镜头端姿态的变化；

（5）感应器将解算结果传输到内窥镜显像系统，并将得到的内镜方向变化，及相对的体

表电极代表的前、后、左、右四个方向标志显示在显示屏上，协助内镜操作；

（6）感应器解算内窥镜头端任一电极在体内两个点与体表定位电极之间的相对位置变

化，并计算出体内这两个点之间的距离，显示在显示屏上；

（7）操作内窥镜，使其头端具有电极的部分，在体内需要测量直径，肿瘤直径或瘘口直

径的两个点间移动，通过测量内窥镜头端电极相对于体表定位平面四个电极的相对位置变

化，计算出所须测量的直径大小。
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一种内窥镜体内方向判断方法

技术领域

[0001] 本发明涉及医学上用于协助内窥镜在体内进行方向判断的技术领域，具体为一种

内窥镜体内方向判断方法。

背景技术

[0002] 内窥镜进入体内后，由于没有用于判断方向的工具，经常出现迷失方向，影响检查

或手术的顺利进行，甚至导致误伤正常部位。以支气管镜为例说明如下：首先，由于支气管

的各段及亚段经常存在先天性变异，或由于肺部手术或肺部病变导致和气管、支气管段或

亚段的走向扭曲，使得操作者对支气管各段或亚段的位置发生判断困难。因此，一种协助判

断支气管镜在气管、支气管内方向的工具，具有很高的临床价值。其次，对于支气管镜操作

的新学者而言，支气管镜在气管、支气管内的方向判断，也是一个需要逐渐学习提高的过

程。如果有一种协助判断支气管镜方向的工具，将非常有助于新学者迅速提高支气管镜操

作水平。再次，对于某些需要将通过支气管镜将各种操作工具如：活检钳，盲法伸入支气管

远端进行操作的手术而言，一种协助判断支气管相对于身体的大致方位的工具，可以显著

的提高手术的成功率。以上的情况不仅存在于支气管镜检查和手术过程中，对于其它的人

体内窥镜亦适用。

发明内容

[0003] 本发明的目的在于提供一种内窥镜体内方向判断方法，以解决上述背景技术中提

出的问题。

[0004] 为实现上述目的，本发明提供如下技术方案：一种内窥镜体内方向判断方法，该方

法包括如下步骤：

（1）内窥镜操作前，在体表同一个平面上，放置前正中、后正中、左正中、右正中，四个定

位电极片；

（2）在内窥镜头端的正前及正后方，设置有固定的电极；

（3）体外电磁感应器可感应并记录上述电极的位置信息；

（4）内窥镜进入体内后，感应器感知四个定位电极与内镜头端前后两个电极位置，并由

解析软件解算，通过计算内镜头端前后连线相对于体表四个定位电极位置的相对改变，即

可计算出内镜头端方向的转动角度，即能了解内镜头端姿态的变化；

（5）感应器将解算结果传输到内窥镜显像系统，并将得到的内镜方向变化，及相对的体

表电极代表的前、后、左、右四个方向标志显示在显示屏上，协助内镜操作；

（6）感应器解算内窥镜头端任一电极在体内两个点与体表定位电极之间的相对位置变

化，并计算出体内这两个点之间的距离，显示在显示屏上；

（7）操作内窥镜，使其头端具有电极的部分，在体内需要测量直径，肿瘤直径或瘘口直

径的两个点间移动，通过测量内窥镜头端电极相对于体表定位平面四个电极的相对位置变

化，计算出所须测量的直径大小。

说　明　书 1/2 页

3

CN 108209843 A

3



[0005] 与现有技术相比，本发明的有益效果是：该内窥镜体内方向判断方法以廉价、操作

简单的方式，协助内窥镜操作者了解内窥镜在体内的姿态，协助判断支气管镜下气管、支气

管的方向，以判明支气管各段或亚段的位置，新学者迅速提高支气管镜操作水平，提高需要

将通过支气管镜将各种操作工具如：活检钳，盲法伸入支气管远端进行操作的手术的成功

率，协助测量内窥镜在体内两个位置间的移动距离，通过内窥镜在体内两个位置间的移动，

估算体内两个点之间的距离，可用于测量体内肿物大小、瘘口大小等医学测量。

附图说明

[0006] 图1为本发明流程示意图。

具体实施方式

[0007] 下面将结合本发明实施例中的附图，对本发明实施例中的技术方案进行清楚、完

整地描述，显然，所描述的实施例仅仅是本发明一部分实施例，而不是全部的实施例。基于

本发明中的实施例，本领域普通技术人员在没有做出创造性劳动前提下所获得的所有其他

实施例，都属于本发明保护的范围。

[0008] 请参阅图1，本发明提供一种技术方案：

一种内窥镜体内方向判断方法，该方法包括如下步骤：

（1）内窥镜操作前，在体表同一个平面上，放置前正中、后正中、左正中、右正中，四个定

位电极片；

（2）在内窥镜头端的正前及正后方，设置有固定的电极；

（3）体外电磁感应器可感应并记录上述电极的位置信息；

（4）内窥镜进入体内后，感应器感知四个定位电极与内镜头端前后两个电极位置，并由

解析软件解算，通过计算内镜头端前后连线相对于体表四个定位电极位置的相对改变，即

可计算出内镜头端方向的转动角度，即能了解内镜头端姿态的变化；

（5）感应器将解算结果传输到内窥镜显像系统，并将得到的内镜方向变化，及相对的体

表电极代表的前、后、左、右四个方向标志显示在显示屏上，协助内镜操作；

（6）感应器解算内窥镜头端任一电极在体内两个点与体表定位电极之间的相对位置变

化，并计算出体内这两个点之间的距离，显示在显示屏上；

（7）操作内窥镜，使其头端具有电极的部分，在体内需要测量直径，肿瘤直径或瘘口直

径的两个点间移动，通过测量内窥镜头端电极相对于体表定位平面四个电极的相对位置变

化，计算出所须测量的直径大小。

[0009] 尽管已经示出和描述了本发明的实施例，对于本领域的普通技术人员而言，可以

理解在不脱离本发明的原理和精神的情况下可以对这些实施例进行多种变化、修改、替换

和变型，本发明的范围由所附权利要求及其等同物限定。
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图1
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摘要(译)

本发明公开了一种内窥镜体内方向判断方法，该方法包括如下步骤：
（1）内窥镜操作前，在体表同一个平面上，放置前正中、后正中、左正
中、右正中，四个定位电极片；（2）在内窥镜头端的正前及正后方，设
置有固定的电极；（3）体外电磁感应器可感应并记录上述电极的位置信
息；（4）内窥镜进入体内后，通过计算内镜头端前后连线相对于体表四
个定位电极位置的相对改变；（5）感应器将解算结果传输到内窥镜显像
系统；（6）计算出体内这两个点之间的距离，显示在显示屏上；（7）
操作内窥镜计算出所须测量的直径大小。该内窥镜体内方向判断方法以
廉价、操作简单的方式，协助内窥镜操作者了解内窥镜在体内的姿态。
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