






























专利名称(译) 内窥镜引导的血管穿孔器部署

公开(公告)号 CN103249370A 公开(公告)日 2013-08-14

申请号 CN201180059098.2 申请日 2011-10-04

[标]申请(专利权)人(译) 皇家飞利浦电子股份有限公司

申请(专利权)人(译) 皇家飞利浦电子股份有限公司

当前申请(专利权)人(译) 皇家飞利浦电子股份有限公司

[标]发明人 A波波维奇

发明人 A·波波维奇

IPC分类号 A61B19/00 A61B17/3205

CPC分类号 A61B1/00087 A61B2017/0034 A61B19/2203 A61B1/00 A61B2019/5217 A61B1/00149 A61B17/32053 
A61B1/0014 A61B1/313 A61B34/30 A61B2090/3614

代理人(译) 王英
刘炳胜

优先权 61/391143 2010-10-08 US

其他公开文献 CN103249370B

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

一种机器人穿孔系统采用了机器人单元（70）和控制单元（80）。机器
人单元（70）包括机器人（71）和装配到机器人（71）上的内窥镜穿孔
器（72）。内窥镜穿孔器（72）包括内窥镜（73）和穿孔器（74）的经
校准的空间对齐。控制单元（80）控制所述机器人（71）以在对解剖组
织（92）执行穿孔时部署所述内窥镜穿孔器（72）。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/c0335c59-cb5a-45d9-9f11-5ebbef70744c
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/044898090/publication/CN103249370A?q=CN103249370A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN103249370A

