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摘要(译)

本发明设计了一种基于多传感器的内窥镜跟踪定位与数字人动态同步显
示装置，包括内窥镜前端姿态采集模块，通讯与控制中心，励磁线圈模
块，PC处理中心四部分构成。内窥镜前端探头中放置微型的多传感器系
统，包括MEMS三轴加速度计，三轴陀螺仪和三轴磁场传感器，可以实
时的探测内窥镜探头载体在转动和移动过程当中的传感信息变化，根据
不同的内镜结构，利用无线或者有线的通讯方式，将传感信息周期性导
入通讯与控制中心，控制中心根据跟踪定位的算法需求，周期性的驱动
外场线圈，同时将传感器信息进行初步处理后传入PC机中，PC经过姿态
解算后，利用数字人模型实现对内窥镜的动态同步显示。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/9422eeda-d169-467d-be3c-42ad917e9426
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/047955666/publication/CN103006164A?q=CN103006164A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN103006164A

