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摘要(译)

本实用新型公开了一种用于操纵内窥镜的系统。所述系统包括：a.至少
一个第一枢转支撑件，至少一个第一枢转支撑件适于以枢转的方式附接
至内窥镜；枢转支撑件适于使内窥镜能够围绕至少一个第一旋转轴线枢
转；b.至少一个第二枢转支撑件，至少一个第二枢转支撑件与至少一个
第一枢转支撑件连接，第二枢转支撑件适于独立于第一枢转支撑件围绕
与第一旋转轴线大致正交的至少一个轴线旋转；从而能够使内窥镜沿着
至少两个正交轴围绕插入点在患者的身体中旋转；c.至少一个控制器，至
少一个控制器附接至或者第一枢转支撑件或者第二枢转支撑件，其中，
控制器适于在内窥镜与所述第一枢转支撑件或第二枢转支撑件中的至少
一者之间提供恒定的动态平衡。
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