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一种医用内窥镜清洗机及其工作方法

(57)摘要

本发明涉及一种医用内窥镜清洗机及其工

作方法，医用内窥镜清洗机包括超声波清洗槽、

喷淋头、超声波发生器，超声波清洗槽的中部竖

直设置可转动的主轴，主轴的上部设置用于悬挂

内窥镜的挂盘，超声波清洗槽内的一侧设置可升

降的喷淋头，喷淋头包括环形管和沿环形管径向

向内侧设置的多个喷嘴，挂盘转动至预设位置

时，喷淋头上升，内窥镜穿过喷淋头的环形管，喷

嘴对置于环形管内的内窥镜进行喷淋冲洗；超声

波清洗槽的另一侧设置超声波发生器，以使超声

波清洗槽内的清洗液存储至预定位置后由超声

波发生器提供振荡，对悬挂的内窥镜进行超声波

清洗。
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1.一种医用内窥镜清洗机，其特征在于，包括超声波清洗槽、喷淋头、超声波发生器，所

述超声波清洗槽的中部竖直设置可转动的主轴，所述主轴的上部设置用于悬挂内窥镜的挂

盘，所述超声波清洗槽内的一侧设置可升降的喷淋头，所述喷淋头包括环形管和沿环形管

径向向内侧设置的多个喷嘴，所述挂盘转动至预设位置时，所述喷淋头上升，内窥镜穿过所

述喷淋头的环形管，喷嘴对置于环形管内的内窥镜进行喷淋冲洗；所述超声波清洗槽的另

一侧设置超声波发生器，以使超声波清洗槽内的清洗液存储至预定位置后由超声波发生器

提供振荡，对悬挂的内窥镜进行超声波清洗。

2.根据权利要求1所述的医用内窥镜清洗机，其特征在于，所述挂盘的对称两侧分别设

置内窥镜插孔，以使同一挂盘上可悬挂设置2个内窥镜。

3.根据权利要求1所述的医用内窥镜清洗机，其特征在于，所述喷淋头还包括阀座，所

述阀座上设置用于安装控制阀的控制阀安装孔，该阀座的一端与进水管相通，另一端经出

水管与环形管相通，以使安装的控制阀可调节环形管的流量。

4.根据权利要求3所述的医用内窥镜清洗机，其特征在于，所述环形管的尾侧经出水管

与所述阀座固定相连，该环形管的前侧设置内窥镜通过的缺口，以使所述环形管水平设置

时，内窥镜可沿径向经缺口进入环形管内。

5.根据权利要求4所述的医用内窥镜清洗机，其特征在于，所述超声波清洗槽的内侧沿

竖直方向设置滑轨，所述喷淋头的尾部设置与所述滑轨滑动配合的升降底座，以使所述喷

淋头可升降设置在超声波清洗槽内。

6.根据权利要求5所述的医用内窥镜清洗机，其特征在于，所述超声波清洗槽内设置可

水平移动的平移底座，所述滑轨竖直设置在所述平移底座上，以使所述滑轨、喷淋头可由平

移底座带动进行水平移动。

7.根据权利要求6所述的医用内窥镜清洗机，其特征在于，所述滑轨置于所述主轴的左

侧，所述超声波发生器置于所述超声波清洗槽的右侧，使得喷淋头与所述超声波发生器分

别设置在所述主轴的两侧。

8.根据权利要求7所述的医用内窥镜清洗机的工作方法，其特征在于，包括如下步骤：

A、将待清洗的内窥镜插入挂盘的内窥镜插孔内，使得内窥镜在自重作用下悬挂设置在

挂盘上；

B、转动主轴使得挂盘转动，挂盘上悬挂的其中一个内窥镜移动至喷淋头环形管的上

方，将升降底座上升，使得喷淋头上升、内窥镜插入环形管的中心，打开控制阀，清洗液由喷

嘴喷出对内窥镜进行喷淋清洗；喷淋头上升至预设位置后下降，持续对内窥镜进行喷淋清

洗；

C、喷淋头反复升降使得喷嘴多次对内窥镜进行喷淋，喷淋清洗完成后关闭控制阀、喷

淋头下降至内窥镜脱离环形管，再次转动主轴和挂盘，使得挂盘上的另一内窥镜转动至喷

淋头环形管的上方，将升降底座上升，使得喷淋头上升、内窥镜插入环形管的中心，打开控

制阀，清洗液由喷嘴喷出对内窥镜进行喷淋清洗；喷淋头上升至预设位置后下降，持续对内

窥镜反复进行喷淋清洗；

D、喷淋清洗完成后喷淋头下降至内窥镜脱离环形管，关闭控制阀，内窥镜浸泡在清洗

液内；打开超声波发生器，对置于超声波清洗槽内的内窥镜进行超声波清洗。
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一种医用内窥镜清洗机及其工作方法

技术领域

[0001] 本发明涉及医用清洁辅助设备技术领域，特别是一种医用内窥镜清洗机及其工作

方法。

背景技术

[0002] 近年来，内窥镜在医疗领域以及工业用领域中广为利用。在医疗领域中使用的内

窥镜可以通过将细长的插入部插入到体腔内来观察体腔内的内脏器官，或者根据需要使用

插入到处理器具的贯穿通道内的处理器具来进行各种处理。

[0003] 由于内窥镜以检查及治疗为目的而插入到体腔内来使用，因此需要清洗消毒内窥

镜。设计一种清洗效率高、效果好的医用内窥镜清洗机，是本领域技术人员急需解决的技术

问题。

发明内容

[0004] 本发明要解决的技术问题是提供一种结构简单、清洗效率高的医用内窥镜清洗机

及其工作方法。

[0005] 为解决上述技术问题，本发明提供的医用内窥镜清洗机，包括超声波清洗槽、喷淋

头、超声波发生器，所述超声波清洗槽的中部竖直设置可转动的主轴，所述主轴的上部设置

用于悬挂内窥镜的挂盘，所述超声波清洗槽内的一侧设置可升降的喷淋头，所述喷淋头包

括环形管和沿环形管径向向内侧设置的多个喷嘴，所述挂盘转动至预设位置时，所述喷淋

头上升，内窥镜穿过所述喷淋头的环形管，喷嘴对置于环形管内的内窥镜进行喷淋冲洗；所

述超声波清洗槽的另一侧设置超声波发生器，以使超声波清洗槽内的清洗液存储至预定位

置后由超声波发生器提供振荡，对悬挂的内窥镜进行超声波清洗。

[0006] 进一步，所述挂盘的对称两侧分别设置内窥镜插孔，以使同一挂盘上可悬挂设置2

个内窥镜。

[0007] 进一步，所述喷淋头还包括阀座，所述阀座上设置用于安装控制阀的控制阀安装

孔，该阀座的一端与进水管相通，另一端经出水管与环形管相通，以使安装的控制阀可调节

环形管的流量。

[0008] 进一步，所述环形管的尾侧经出水管与所述阀座固定相连，该环形管的前侧设置

适于所述内窥镜通过的缺口，以使所述环形管水平设置时，内窥镜可沿径向经缺口进入环

形管内。

[0009] 进一步，所述超声波清洗槽的内侧沿竖直方向设置滑轨，所述喷淋头的尾部设置

与所述滑轨滑动配合的升降底座，以使所述喷淋头可升降设置在超声波清洗槽内。

[0010] 进一步，所述超声波清洗槽内设置可水平移动的平移底座，所述滑轨竖直设置在

所述平移底座上，以使所述滑轨、喷淋头可由平移底座带动进行水平移动。

[0011] 进一步，所述滑轨置于所述主轴的左侧，所述超声波发生器置于所述超声波清洗

槽的右侧，使得喷淋头与所述超声波发生器分别设置在所述主轴的两侧。
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[0012] 上述医用内窥镜清洗机的工作方法，包括如下步骤：

A、将待清洗的内窥镜插入挂盘的内窥镜插孔内，使得内窥镜在自重作用下悬挂设置在

挂盘上。

[0013] B、转动主轴使得挂盘转动，挂盘上的其中一个内窥镜移动至喷淋头环形管的上

方，将升降底座上升，使得喷淋头上升、内窥镜插入环形管的中心，打开控制阀，清洗液由喷

嘴喷出对内窥镜进行喷淋清洗；喷淋头上升至预设位置后下降，持续对内窥镜进行喷淋清

洗。

[0014] C、喷淋头反复升降使得喷嘴多次对内窥镜进行喷淋，喷淋清洗完成后关闭控制

阀、喷淋头下降至内窥镜脱离环形管，再次转动主轴和挂盘，使得挂盘上的另一内窥镜转动

至喷淋头环形管的上方，将升降底座上升，使得喷淋头上升、内窥镜插入环形管的中心，打

开控制阀，清洗液由喷嘴喷出对内窥镜进行喷淋清洗；喷淋头上升至预设位置后下降，持续

对内窥镜反复进行喷淋清洗。

[0015] D、喷淋清洗完成后喷淋头下降至内窥镜脱离环形管，关闭控制阀，内窥镜浸泡在

清洗液内；打开超声波发生器，对置于超声波清洗槽内的内窥镜进行超声波清洗。

[0016] 发明的技术效果：本发明的医用内窥镜清洗机，相对于现有技术，通过在环形管的

内侧沿径向设置多个喷嘴，并将待清洗的内窥镜悬挂设置，喷淋头反复上下升降时，内窥镜

置于环形管的中心，由喷嘴对内窥镜进行全方位的喷淋冲洗，提高了清洁效率；在喷淋清洗

完成后，清洗液对内窥镜形成浸泡，再利用超声波发生器对超声波清洗槽内的内窥镜进行

超声波清洗，形成二次清洗；医用内窥镜清洗机将喷淋清洗和超声波清洗融合在同一设备

内，提高了清洗质量和效率；环形管上设置缺口，并将滑轨设置在平移底座上，使得喷淋头

可以在水平方向移动，出现紧急情况、无法通过升降底座使得内窥镜脱离环形管时，可通过

平移底座移动使得内窥镜移出环形管；先通过喷淋清洗对内窥镜进行清洗，并将清洗液存

储在超声波清洗槽内，喷淋清洗完成后利用清洗液直接进行超声波清洗，节省了清洗液，降

低了成本。

附图说明

[0017] 下面结合说明书附图对本发明作进一步详细说明：

图1是本发明医用内窥镜清洗机的剖面结构示意图；

图2是喷淋头的立体结构示意图。

[0018] 图中：超声波清洗槽1，隔板10，底板11，顶板12，左侧板13，右侧板14，平移底座15，

滑轨16，第一轴承17，第二轴承18，主轴19，喷淋头2，升降底座20，环形管21，喷嘴22，缺口

23，阀座24，控制阀安装孔25，进水管26，挂盘3，内窥镜4，超声波发生器5。

具体实施方式

[0019] 实施例1

如图1所示，本实施例的医用内窥镜清洗机包括超声波清洗槽1、喷淋头2、超声波发生

器5，超声波清洗槽1包括密封配合的底板11、左侧板13、右侧板14、前门板、后盖板和顶板

12，底板11的上侧设置隔板10；超声波清洗槽1的中部竖直设置可转动的主轴19，主轴19的

底端穿过隔板10且通过第一轴承17与底板11转动配合，主轴19的顶端经第二轴承18与顶板
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12转动配合；主轴19的上部设置用于悬挂内窥镜4的挂盘3，挂盘3的对称两侧分别设置内窥

镜插孔，以使同一挂盘3上可悬挂设置2个内窥镜4；喷淋头2可升降设置在超声波清洗槽1内

的左侧，喷淋头2包括环形管21和沿环形管21径向向内侧设置的多个喷嘴22，喷淋头2还包

括阀座24，阀座24上设置用于安装控制阀的控制阀安装孔25，该阀座24的一端与进水管26

相通，进水管26经软管与外置的清洗液容器相通，阀座24的另一端经出水管与环形管21相

通，以使安装的控制阀可调节环形管21、各喷嘴22的流量；超声波清洗槽1内设置可水平移

动的平移底座15，该平移底座15的底端与隔板10滑动配合，使得平移底座15可滑动设置在

隔板10上；喷淋头2的尾部设置升降底座20，平移底座15的上方竖直设置滑轨16，升降底座

20与滑轨16滑动配合，以使喷淋头2可升降设置在超声波清洗槽1内；滑轨16置于主轴19的

左侧，超声波发生器5置于超声波清洗槽1的右侧，使得喷淋头2与超声波发生器5分别设置

在主轴19的对称两侧；挂盘3转动至预设位置时，喷淋头2上升，内窥镜4穿过喷淋头2的环形

管21，喷嘴22对置于环形管21内的内窥镜4进行喷淋冲洗，超声波清洗槽1内的清洗液存储

至预定位置后由超声波发生器5提供振荡，对悬挂的内窥镜4进行超声波清洗。

[0020] 作为优选，环形管21的尾侧经出水管与阀座24固定相连，该环形管21的前侧设置

适于内窥镜4通过的缺口23，以使环形管21水平设置时，内窥镜4可沿径向经缺口23进入环

形管21内。

[0021] 实施例2

如实施例1所述的医用内窥镜清洗机的工作方法，包括如下步骤：

A、将待清洗的内窥镜4插入挂盘3的内窥镜插孔内，使得内窥镜4在自重作用下悬挂设

置在挂盘3上。

[0022] B、转动主轴19使得挂盘3转动，挂盘3上的其中一个内窥镜4移动至喷淋头环形管

21的上方，将升降底座20上升，使得喷淋头2上升、内窥镜4插入环形管21的中心，打开控制

阀，清洗液由喷嘴22喷出、对内窥镜4进行喷淋清洗；喷淋头2上升至预设位置后下降，持续

对内窥镜4进行喷淋清洗。

[0023] C、喷淋头2反复升降使得喷嘴22多次对内窥镜4进行喷淋，喷淋清洗完成后关闭控

制阀、喷淋头2下降至内窥镜4脱离环形管21，再次转动主轴19和挂盘3，使得挂盘3上的另一

内窥镜4转动至喷淋头环形管21的上方，将升降底座20上升，使得喷淋头2上升、内窥镜4插

入环形管21的中心，打开控制阀，清洗液由喷嘴22喷出对内窥镜4进行喷淋清洗；喷淋头2上

升至预设位置后下降，持续对内窥镜4反复进行喷淋清洗。

[0024] D、喷淋清洗完成后喷淋头2下降至内窥镜4脱离环形管21，关闭控制阀，内窥镜4浸

泡在清洗液内；打开超声波发生器5，对置于超声波清洗槽1内的内窥镜4进行超声波清洗。

[0025] 显然，上述实施例仅仅是为清楚地说明本发明所作的举例，而并非是对本发明的

实施方式的限定。对于所属领域的普通技术人员来说，在上述说明的基础上还可以做出其

它不同形式的变化或变动。这里无需也无法对所有的实施方式予以穷举。而这些属于本发

明的精神所引申出的显而易见的变化或变动仍处于本发明的保护范围之中。
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专利名称(译) 一种医用内窥镜清洗机及其工作方法

公开(公告)号 CN109047129A 公开(公告)日 2018-12-21

申请号 CN201811039519.5 申请日 2018-09-06

[标]申请(专利权)人(译) 万盛精密钣金江苏有限公司

申请(专利权)人(译) 万盛精密钣金江苏有限公司

当前申请(专利权)人(译) 万盛精密钣金江苏有限公司

[标]发明人 万建军

发明人 万建军

IPC分类号 B08B3/02 B08B3/12 B08B3/08 B08B13/00 A61B90/70

CPC分类号 B08B3/024 A61B90/70 A61B2090/701 B08B3/08 B08B3/12 B08B13/00

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明涉及一种医用内窥镜清洗机及其工作方法，医用内窥镜清洗机包
括超声波清洗槽、喷淋头、超声波发生器，超声波清洗槽的中部竖直设
置可转动的主轴，主轴的上部设置用于悬挂内窥镜的挂盘，超声波清洗
槽内的一侧设置可升降的喷淋头，喷淋头包括环形管和沿环形管径向向
内侧设置的多个喷嘴，挂盘转动至预设位置时，喷淋头上升，内窥镜穿
过喷淋头的环形管，喷嘴对置于环形管内的内窥镜进行喷淋冲洗；超声
波清洗槽的另一侧设置超声波发生器，以使超声波清洗槽内的清洗液存
储至预定位置后由超声波发生器提供振荡，对悬挂的内窥镜进行超声波
清洗。
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