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摘要(译)

本实用新型公开了一种用于腹腔镜手术机器人器械的连接机构，包括电
机、与电机转轴联接的弹性体、与弹性体连接的隔菌板、与隔菌板连接
的轮轴；所述电机安装在器械底座上，所述轮轴安装在腹腔镜手术机器
人器械上。所述弹性体包括上盖和下盖、连接上盖和下盖的一组铰接组
件和伸缩弹簧。按上述技术方案，腹腔镜手术机器人器械安装至器械底
座的工作流程如下：电机安装在器械底座上，弹性体与电机联接；隔菌
板安装在弹性体上；轮轴安装在隔菌板上，腹腔镜手术机器人器械与轮
轴连接。
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