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摘要(译)

本实用新型涉及医用装置技术领域，尤其是指一种带有超微马达的医用
内窥镜装置，将微电子机械系统引入内窥镜，提高了传统硬管内窥镜系
统的高技术含量，形状记忆合金可改变反射镜反射角度，新型内窥镜实
现了内窥镜前端操作的自动化，新型内窥镜可以观看到传统内窥镜难以
看到的侧向及侧后向环境，并且由于反射镜反射角度可变，因而观察视
野较宽，超微马达可在控制系统作用下驱动反射镜转动，代替了人为转
动内窥镜导管以达到观看360度全方位环境的目的，这样做的效果是不仅
方便了医生，更为重要的是避免了多次插换和旋转内窥镜对人体组织造
成的意外损伤，并大大减少了病人的痛苦。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/70959f41-2933-47c0-8eab-1968ac0c5931
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/051470972/publication/CN203815418U?q=CN203815418U
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN203815418U

