
























































专利名称(译) 消化内窥镜机器人

公开(公告)号 CN203647312U 公开(公告)日 2014-06-18

申请号 CN201420000488.3 申请日 2014-01-02

[标]申请(专利权)人(译) 中国人民解放军总医院

申请(专利权)人(译) 中国人民解放军总医院

当前申请(专利权)人(译) 中国人民解放军总医院

[标]发明人 杨云生
李洪谊
刘浩
李贵祥
李言民
孙刚
张修礼
王淑芳
杨竞
郭旭
王向东
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IPC分类号 A61B1/00 A61B17/94

代理人(译) 齐晓静

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

一种消化内窥镜机器人，其包括：控制装置、操作器、被动臂、输送器；控制装置包括主端控制装置和底层控制器；操作器包括消
化内窥镜旋转操作部、消化内窥镜大拨轮操作部、消化内窥镜小拨轮操作部、消化内窥镜送水送气按钮以及吸引按钮；被动臂包括
六个旋转关节，实现五个自由度的运动；输送器用于输出内窥镜；控制装置的主端控制装置通过手柄接收操作者的外部指令，主端
控制装置通过底层控制器控制操作器、输送器上的电气部件，实现对内窥镜的输送、弯曲、旋转、送水送气、吸引等操作。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/b34176b2-47be-4d42-84a1-7f01bcb931f1
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/050913760/publication/CN203647312U?q=CN203647312U
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN203647312U



