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摘要(译)

本发明涉及一种医用内窥镜本体三维定位系统和方法。本发明的系统包
括一台个人计算机、一个多路图像采集卡、两个CCD摄像机、一块摄像
机标定板、一台内窥镜、一个内窥镜附属平台；两架摄像头固定安装在
刚性金属架上，摄像头采集到的视频信号经图像采集卡接入计算机，通
过图像采集程序采集视频图像；安装在体外内窥镜本体的内窥镜附属平
台上有三个定位标记点，通过摄像机标定、识别和显示技术，结合形状
检测仪取得的内窥镜导管三维形状，把内窥镜镜体的空间姿态实时的显
示在计算机屏幕上。本发明提供的系统组成简单，检测速度快、精度
高，可以实时计算体外内窥镜本体标定块的空间姿态。本发明的系统和
方法，跟基于多点光纤光栅的内窥镜导管形状感知系统相结合，可以准
确的内窥镜镜体实际空间姿态。
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