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(57)摘要

一种腹腔镜腹壁吻合器，包括手柄，手柄高

度方向的中央有手柄中心腔，手柄的左、右侧的

外壁上有指钩柄；按钮的下端插入手柄中心腔且

与手柄中心腔的腔壁配合、上端探出手柄中心

腔，按钮复位弹簧设在手柄中心腔内，按钮复位

弹簧的上端支承在按钮的下端端面上、下端支承

在手柄中心腔的腔底壁上；吻合针，上端与手柄

的下端固定且吻合针具有吻合针中心孔；夹线脚

钢丝，上端在依次穿过吻合针中心孔及按钮复位

弹簧后与按钮的下端固定、下端有夹线脚，夹线

脚伸出或缩入吻合针中心孔的下端的孔口；导向

套，其探入腹腔镜受术者的腹壁穿刺部位且吻合

针途经导向套对腹腔镜腹壁吻合。结构简练且体

积小，方便制造且成本低；操作方便，吻合操作效

率高。
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1.一种腹腔镜腹壁吻合器，其特征在于包括一手柄(1)，在该手柄(1)的高度方向的中

央位置构成有一手柄中心腔(11)，而在手柄(1)的左侧和右侧的外壁上并且在相互对应的

位置各延伸有一指钩柄(12)；一按钮(2)和一按钮复位弹簧(3)，按钮(2)的下端插入所述手

柄中心腔(11)并且与手柄中心腔(11)的腔壁滑动配合，而按钮(2)的上端探出手柄中心腔

(11)，按钮复位弹簧(3)在对应于按钮(2)的下端的位置设置在所述手柄中心腔(11)内，该

按钮复位弹簧(3)的上端支承在按钮(2)的下端端面上，而按钮复位弹簧(3)的下端支承在

手柄中心腔(11)的腔底壁上；一吻合针(4)，该吻合针(4)的上端与所述手柄(1)的下端固定

并且该吻合针具有一吻合针中心孔(41)，该吻合针中心孔(41)自吻合针(4)的上端贯通至

下端并且该吻合针中心孔(41)与所述手柄中心腔(11)相通；一夹线脚钢丝(5)，该夹线脚钢

丝(5)的上端以滑动状态在依次穿过所述吻合针中心孔(41)以及所述按钮复位弹簧(3)后

与所述按钮(2)的下端固定，而在夹线脚钢丝(5)的下端构成有一夹线脚(51)，该夹线脚

(51)伸出或缩入吻合针(4)的吻合针中心孔(41)的下端的孔口(411)；一导向套(6)，该导向

套(6)在使用状态下探入腹腔镜受术者的腹壁穿刺部位并且所述的吻合针(4)途经该导向

套(6)对腹腔镜腹壁吻合。

2.根据权利要求1所述的腹腔镜腹壁吻合器，其特征在于在所述按钮(2)的上端构成有

一直径大于按钮(2)的直径的按钮压帽(21)。

3.根据权利要求1所述的腹腔镜腹壁吻合器，其特征在于在所述吻合针(4)的吻合针中

心孔(41)的孔口(411)的部位构成有一锐利部(42)。

4.根据权利要求1所述的腹腔镜腹壁吻合器，其特征在于所述的手柄(1)以及所述的按

钮(2)由非金属制成。

5.根据权利要求4所述的腹腔镜腹壁吻合器，其特征在于所述的非金属为塑料。

6.根据权利要求1所述的腹腔镜腹壁吻合器，其特征在于所述导向套(6)构成有一上部

敞口的导向套腔(61)，在该导向套腔(61)的导向套腔底壁(611)上开设有一导向套左导针

孔(6111)和一导向套右导针孔(6112)，在导向套腔底壁(611)背对导向套腔(61)的一侧的

中央位置延伸有一腹壁穿刺部插入导杆(6113)，在该腹壁穿刺部插入导杆(6113)的左侧上

部并且在对应于导向套左导针孔(6111)的位置构成有一导杆左导针槽(61131)，而在对应

于导向套右导针孔(6112)的的位置构成有一导杆右导针槽(61132)，导向套左导针孔

(6111)与导杆左导针槽(61131)相通，而导向套右导针孔(6112)与导杆右导针槽(61132)相

通，所述吻合针(4)以交替状态途经导向套左导针孔(6111)以及导向套右导针孔(6112)并

且进而以交替状态途经导杆左导针槽(61131)以及导杆右导针槽(61132)对所述腹腔镜腹

壁吻合。

7.根据权利要求6所述的腹腔镜腹壁吻合器，其特征在于所述的腹壁穿刺部插入导杆

(6113)呈倒圆锥体的形状。

8.根据权利要求1或6所述的腹腔镜腹壁吻合器，其特征在于所述导向套(6)由塑料模

制成型。

9.根据权利要求8所述的腹腔镜腹壁吻合器，其特征在于所述的塑料为医用塑料。

10.根据权利要求9所述的腹腔镜腹壁吻合器，其特征在于所述的医用塑料为医用级

ABS。
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腹腔镜腹壁吻合器

技术领域

[0001] 本发明属于医疗临床手术缝合器械技术领域，具体涉及一种腹腔镜腹壁吻合器。

背景技术

[0002] 随着腹腔镜技术的不断成熟，诊断和治疗性腹腔镜被广泛应用于外科临床，与此

同时，在腹腔镜下进行缝合、打结及止血等始终受到医务人员的关注。目前对腹腔穿刺部位

切口的关闭仍大都使用常规的手术器械进行缝合处理，然而由于穿刺孔小而深，术野小并

且缝针弧度相对较大，因而一方面缝合困难，另一方面缝合时间长，影响整个手术的效率。

尤其，采用常规的手术器械对穿刺部位切口关闭的缝合方式难以甚至无法起到将表皮与内

膜同时缝合的作用，并且在一组穿刺孔中，往往会出现最后一个穿刺孔无法缝合的困惑。

[0003] 在公开的中国专利文献中可见诸基本上能够弥补上述技术问题的腹腔镜吻合器

的技术信息，如CN106214196B（一种深部筋膜缝合器）、CN106725672A（腹壁缝合装置及其使

用方法）和CN101557764B（腹腔镜缝合装置），等等。典型的如CN101449989B推荐的“腹腔镜

缝合打结器”和CN104434238B提供的“一种腹腔镜线结推送缝合装置”。

[0004] 并非限于上面例举的专利公开的腹腔镜缝合器或称缝合装置虽然各自具有独特

的技术效果，但是由于零部件数目多而导致结构复杂、制作麻烦及成本高、不便于手术医生

提高操作速度而影响手术效率等通弊。鉴此有必要加以合理改进，下面将要介绍的技术方

案便是在这种背景下产生的。

发明内容

[0005] 本发明的任务在于提供一种有助于显著简化结构并且缩小体积而得以方便制造

并且降低制造成本、有利于显著提高手术医生的操作效率的腹腔镜腹壁吻合器。

[0006] 本发明的任务是这样来完成的，一种腹腔镜腹壁吻合器，包括一手柄，在该手柄的

高度方向的中央位置构成有一手柄中心腔，而在手柄的左侧和右侧的外壁上并且在相互对

应的位置各延伸有一指钩柄；一按钮和一按钮复位弹簧，按钮的下端插入所述手柄中心腔

并且与手柄中心腔的腔壁滑动配合，而按钮的上端探出手柄中心腔，按钮复位弹簧在对应

于按钮的下端的位置设置在所述手柄中心腔内，该按钮复位弹簧的上端支承在按钮的下端

端面上，而按钮复位弹簧的下端支承在手柄中心腔的腔底壁上；一吻合针，该吻合针的上端

与所述手柄的下端固定并且该吻合针具有一吻合针中心孔，该吻合针中心孔自吻合针的上

端贯通至下端并且该吻合针中心孔与所述手柄中心腔相通；一夹线脚钢丝，该夹线脚钢丝

的上端以滑动状态在依次穿过所述吻合针中心孔以及所述按钮复位弹簧后与所述按钮的

下端固定，而在夹线脚钢丝的下端构成有一夹线脚，该夹线脚伸出或缩入吻合针的吻合针

中心孔的下端的孔口；一导向套，该导向套在使用状态下探入腹腔镜受术者的腹壁穿刺部

位并且所述的吻合针途经该导向套对腹腔镜腹壁吻合。

[0007] 在本发明的一个具体的实施例中，在所述按钮的上端构成有一直径大于按钮的直

径的按钮压帽。
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[0008] 在本发明的另一个具体的实施例中，在所述吻合针的吻合针中心孔的孔口的部位

构成有一锐利部。

[0009] 在本发明的又一个具体的实施例中，所述的手柄以及所述的按钮由非金属制成。

[0010] 在本发明的再一个具体的实施例中，所述的非金属为塑料。

[0011] 在本发明的还有一个具体的实施例中，所述导向套构成有一上部敞口的导向套

腔，在该导向套腔的导向套腔底壁上开设有一导向套左导针孔和一导向套右导针孔，在导

向套腔底壁背对导向套腔的一侧的中央位置延伸有一腹壁穿刺部插入导杆，在该腹壁穿刺

部插入导杆的左侧上部并且在对应于导向套左导针孔的位置构成有一导杆左导针槽，而在

对应于导向套右导针孔的的位置构成有一导杆右导针槽，导向套左导针孔与导杆左导针槽

相通，而导向套右导针孔与导杆右导针槽相通，所述吻合针以交替状态途经导向套左导针

孔以及导向套右导针孔并且进而以交替状态途经导杆左导针槽以及导杆右导针槽对所述

腹腔镜腹壁吻合。

[0012] 在本发明的更而一个具体的实施例中，所述的腹壁穿刺部插入导杆呈倒圆锥体的

形状。

[0013] 在本发明的进而一个具体的实施例中，所述导向套由塑料模制成型。

[0014] 在本发明的又更而一个具体的实施例中，所述的塑料为医用塑料。

[0015] 在本发明的又进而一个具体的实施例中，所述的医用塑料为医用级ABS。

[0016] 本发明提供的技术方案的技术效果在于：由于零部件数量少、结构简练且体积小，

因而既可方便制造并且降低成本，又能避免造成作为一次性使用的医疗手术器械资源的过

度浪费；由于在手柄上构成有指钩柄，因而在操作时，手术医生的中指和食指钩住指钩柄并

且由拇指对铵钮按压或释放，因而有利于操作的方便性并且能显著提高吻合操作效率。

附图说明

[0017] 图1为本发明的实施例结构图。

[0018] 图2为图1所示的吻合针的下端以及夹线脚钢丝的下端的夹线脚的详细结构图。

[0019] 图3为本发明对腹腔镜腹壁的吻合的示意图。

具体实施方式

[0020] 为了能够更加清楚地理解本发明的技术实质和有益效果，申请人在下面以实施例

的方式作详细说明，但是对实施例的描述均不是对本发明方案的限制，任何依据本发明构

思所作出的仅仅为形式上的而非实质性的等效变换都应视为本发明的技术方案范畴。

[0021] 在下面的描述中凡是涉及上、下、左、右、前和后的方向性或称方位性的概念除特

别说明的外，都是以图1所示的位置状态为基准的，因而不能将其理解为对本发明提供的技

术方案的特别限定。

[0022] 请参见图1，示出了一手柄1，在该手柄1的高度方向的中央位置构成有一手柄中心

腔11，而在手柄1的左侧和右侧的外壁上并且在相互对应的位置各延伸有一指钩柄12；示出

了一按钮2和一按钮复位弹簧3，按钮2的下端插入前述手柄中心腔11并且与手柄中心腔11

的腔壁滑动配合，而按钮2的上端探出手柄中心腔11，按钮复位弹簧3在对应于按钮2的下端

的位置设置在前述手柄中心腔11内，该按钮复位弹簧3的上端支承在按钮2的下端端面上，
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而按钮复位弹簧3的下端支承在手柄中心腔11的腔底壁上；示出了一吻合针4，该吻合针4的

上端与前述手柄1的下端固定并且该吻合针具有一吻合针中心孔41，该吻合针中心孔41自

吻合针4的上端贯通至下端并且该吻合针中心孔41与前述手柄中心腔11相通；示出了一夹

线脚钢丝5，该夹线脚钢丝5的上端以滑动状态在依次穿过前述吻合针中心孔41以及前述按

钮复位弹簧3后与前述按钮2的下端固定，而在夹线脚钢丝5的下端构成有一夹线脚51，该夹

线脚51伸出或缩入吻合针4的吻合针中心孔41的下端的孔口411；示出了一导向套6，该导向

套6在使用状态下探入腹腔镜受术者的腹壁穿刺部位并且前述的吻合针4途经该导向套6对

腹腔镜腹壁7（图3示）吻合（即缝合）。

[0023] 在使用状态下，手术医生的中指和食指钩置在前述的指钩柄12的下方，与此同时

由大拇指对铵钮2操作，具体是：当按压按钮2时，按钮复位弹簧3压缩而储能，随着按钮2的

下行，由其带动夹线脚钢丝5下行，使夹线脚51伸出前述孔口411，而当手术医生的大拇指释

放即解除对按钮2的按压时，在按钮复位弹簧3的回复力作用下使按钮2向上复位，带动夹线

脚钢丝5也相应向上，夹线脚51缩入孔口411。

[0024] 由图1所示，在前述按钮2的上端构成有一直径大于按钮2的直径的供前述大拇指

按压的按钮压帽21。

[0025] 请参见图2，在前述吻合针4的吻合针中心孔41的孔口411的部位构成有一锐利部

42。由于构成于夹线脚钢丝5的下端的夹线脚51具有良好的弹性，因而当其伸出孔口411时

便自动张开，反之亦然。

[0026] 在本实施例中，前述的手柄1以及前述的按钮2由非金属制成，非金属为塑料。

[0027] 继续见图1，前述导向套6构成有一上部敞口的导向套腔61，在该导向套腔61的导

向套腔底壁611上开设有一导向套左导针孔6111和一导向套右导针孔6112，在导向套腔底

壁611背对导向套腔61的一侧的中央位置延伸有一腹壁穿刺部插入导杆6113，在该腹壁穿

刺部插入导杆6113的左侧上部并且在对应于导向套左导针孔6111的位置构成有一导杆左

导针槽61131，而在对应于导向套右导针孔6112的的位置构成有一导杆右导针槽61132，导

向套左导针孔6111与导杆左导针槽61131相通，而导向套右导针孔6112与导杆右导针槽

61132相通，前述吻合针4以交替状态途经导向套左导针孔6111以及导向套右导针孔6112并

且进而以交替状态途经导杆左导针槽61131以及导杆右导针槽61132对前述腹腔镜腹壁吻

合。

[0028] 由图1所示，前述的腹壁穿刺部插入导杆6113呈倒圆锥体的形状。

[0029] 在本实施例中，前述导向套6由塑料模制成型，塑料为医用塑料，医用塑料为医用

级ABS。

[0030] 请参见图3并且结合图1和图2，在图3中示出了手术时在腹腔镜腹壁7上留下的或

称形成的穿刺孔71，并且还示出了供吻合针4对穿刺孔71吻合用的吻合线8（也可称“缝合

线”，以下同）。对穿刺孔71吻合的过程如下：

第一步，如图3所示，先将导向套6的腹壁穿刺部插入导杆6113按图3所示插入受术者体

内，再将前述的腹壁穿刺针3插入腹壁穿刺部插入导杆6113对准前述穿刺孔71插入腹腔镜

腹壁7内；

第二步，由夹线脚钢丝5的夹线脚51夹住吻合线8，在吻合针4的作用下，通过导向套腔

61的导向套腔底壁611上的导向套右导针孔6112以及导杆右导针槽61132将吻合线插入穿
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刺孔71的下部，即进入腹腔镜腹壁7内；

第三步，按压按钮2的按钮压帽21，按申请人在上面所述而使夹线脚51松开，即夹线脚

51对吻合线8释放，接着拔出吻合针4；

第四步，将吻合针4从导向套腔底壁611上的导向套左导针孔6111以及导杆左导针槽

61131插入，即进入腹腔镜腹壁7内，紧接着对按钮2操作，由夹线脚51夹住吻合线8，释放按

钮2，吻合线8的线头被夹线脚51固定于针尖，拔出吻合针4，将吻合线8带出体外；

第五步，拔离导向套6，将吻合线8打结于腹腔镜腹壁7，即在腹腔镜腹壁7内形成吻合线

结81，实现对内膜创口72的缝合。

[0031] 综上所述，本发明提供的技术方案弥补了已有技术中的缺憾，顺利地完成了发明

任务，如实地兑现了申请人在上面的技术效果栏中载述的技术效果。
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图1
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图2
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图3
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