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(57)摘要

本发明涉及一种腹腔镜手术用自动复位带

线缝合针，包括针体，针体包含针尖部、针身、针

尾部，且所述针尖部、针身和针尾部是一体式结

构，其特征在于：还包括调整线，所述调整线一端

连接针尾部末端，另一端连接针身，或者针身与

针尾部连接处。医务人员在手术缝合过程中，通

过将左手所持钳子穿入调整线，挑起缝针，使缝

针与器械角度近于垂直，便于在腹腔镜下持针器

快速垂直夹持缝针。使每次缝合针穿过组织后持

针器能再次快速、精准夹持缝合针的理想位置，

降低腹腔镜下缝合的难度。缝合针上带有缝合

线，解决了腹腔镜手术中腹腔内无法快速反复穿

线的问题，提高了缝合质量，减轻了患者手术风

险。
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1.一种腹腔镜手术用自动复位带线缝合针，包括针体，针体包含针尖部（1）、针身（2）、

针尾部（3），且所述针尖部（1）、针身（2）和针尾部（3）是一体式结构，其特征在于：还包括调

整线（4），所述调整线（4）一端连接针尾部（3）末端，另一端连接针身（2），或者针身（2）与针

尾部（3）连接处。

2.根据权利要求1所述的一种腹腔镜手术用自动复位带线缝合针，其特征在于：所述针

尖部（1）和针身（2）都呈弧形，所述针尾部（3）呈直线形；所述调整线（4）一端嵌入在针尾部

（3），另一端倾斜嵌入在针身（2）弧形与针尾部（3）相切处或针身（2）处，所述调整线（4）、针

尖部（1）、针身（2）、针尾部（3）位于同一个平面，所述调整线（4）位于针尖部（1）的一侧。

3.根据权利要求1所述的一种腹腔镜手术用自动复位带线缝合针，其特征在于：在所述

针体上对应调整线（4）方向设置有线槽（5），所述线槽（5）从调整线（4）嵌入处开槽至针尾部

（3）末端。

4.根据权利要求1所述的一种腹腔镜手术用自动复位带线缝合针，其特征在于：在所述

针尾部（3）的末端轴向嵌入有缝合线（6），或者，在所述调整线（4）上连接有缝合线（6）。

5.根据权利要求1所述的一种腹腔镜手术用自动复位带线缝合针，其特征在于：所述调

整线（4）是弹性体材料，受力发生变形，撤出外力后迅速回复其近似初始形态和尺寸。

6.根据权利要求3所述的一种腹腔镜手术用自动复位带线缝合针，其特征在于：所述线

槽（5）为“V”型或“U”型，槽口大于所述调整线（4）直径。
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一种腹腔镜手术用自动复位带线缝合针

技术领域

[0001] 本发明属于医学外科器械技术领域，更具体的说，本发明涉及一种腹腔镜手术用

自动复位带线缝合针。

背景技术

[0002] 腹腔镜手术是一门新发展起来的微创方法，是手术方法发展的一个必然趋势。随

着工业制造技术的突飞猛进，相关学科的融合，为开展新技术、新方法奠定了坚定的基础，

加上医生越来越娴熟的操作，使得许多过去的开放性手术现在已被腔内手术取而代之，大

大降低了手术创伤。

[0003] 腹腔镜是一种带有微型摄像头的器械。腹腔镜手术就是利用腹腔镜及其相关器械

进行的手术：使用冷光源提供照明，在腹部的不同部位做数个直径5～12毫米的小切口，将

腹腔镜镜头（直径为3～10毫米）插入腹腔内，运用数字摄像技术使腹腔镜镜头拍摄到的图

像通过光导纤维传导至后级信号处理系统，并且实时显示在专用监视器上。然后医生通过

监视器屏幕上所显示患者器官不同角度的图像，对病人的病情进行分析判断，并且运用特

殊的腹腔镜器械进行手术。

[0004] 腹腔镜手术与传统手术相比，深受患者的欢迎，尤其是手术创伤小、病人术后恢复

快、术后瘢痕小、住院时间短降低了患者的支出费用，青年病人更乐意接受，微创手术是外

科发展的总趋势和追求目标。

[0005] 医用缝合针主要用于外科手术缝合，多为不锈钢丝在针尾钻孔或开槽制成，外表

经打磨，电解处理，应当十分光滑；针型根据实际需要分为：圆针、角针、铲针、直针等，弧度

根据实际需要分为：1/2、3/8等；生产工艺十分复杂，属高科技产品，精细打孔甚至用到了激

光打孔技术。

[0006] 到目前，医用缝合针共发展了三代：第一代，传统眼针：像弯曲的缝衣针，第一代主

要用于非吸收性缝合线。第二代开槽针：尾部开槽，针线连接，主要用于要求不高的部位缝

合或是较细的缝合线。第三代：钻孔针，尾部钻孔，针线相连，主要用于微创伤缝合。

[0007] 手术中,  缝合是一个必不可少的步骤，手术过程通常包含切除和重建两个环节，

重建过程中缝合往往是耗时最长的，在缝合过程中持针器夹持缝针的部位有严格要求，必

需在针体后约1/3到1/2的区域内，避免用持针器夹在嵌线端，针线连接处是缝针的薄弱环

节，持针器需与缝合针垂直，才能使医生精准的将缝合针穿刺到缝合位置。

[0008] 腹腔镜手术的缝合与开放手术相比，困难较大，其中最大的难点在于调整缝针的

角度。现有的缝合针（包括带线缝合针），由于观察角度和操作空间受限，术者很难将缝针调

整到与持针器垂直并准确夹持。因此，临床上只有很熟练的腔镜外科医师才能实施腹腔镜

下的缝合，并且在缝合过程中往往需要左右手的多次反复调整才能把针夹持到合适位置，

增加了腹腔镜手术的难度，无形中提高了腹腔镜缝合技术的准入门槛。

[0009] 亟待发明一种腹腔镜手术用缝合针技术方案来解决上述技术问题。
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发明内容

[0010] 本发明提供一种腹腔镜手术用自动复位带线缝合针技术，医务人员在手术缝合过

程中，通过钳子挑动调整线，在腹腔镜下快速调整缝合针的角度和位置，使每次缝合针穿过

组织后持针器能再次快速、精准夹持缝合针的理想位置，让下次缝合缝合针能准确穿刺到

缝合位置。

[0011] 具体技术方案是：

一种腹腔镜手术用自动复位带线缝合针，包括针体，针体包含针尖部、针身、针尾，且所

述针尖部、针身和针尾部是一体式结构，其特征在于：还包括调整线，所述调整线一端连接

针尾部末端，另一端连接针身，或者针身与针尾部连接处。

[0012] 进一步，优选的是，所述针尖部与针身呈弧形，所述针尾部呈直线形；所述调整线

一端嵌入在针尾部，另一端倾斜嵌入在针身弧形与针尾部相切处或针身处，所述调整线、针

尖部、针身、针尾部位于同一个平面，所述调整线位于针尖部的一侧。

[0013] 进一步，优选的是，在所述针体上对应调整线方向设置有线槽，所述线槽从调整线

嵌入处开槽至针尾部末端。

[0014] 进一步，优选的是，在所述针尾部的末端轴向嵌入有缝合线，或者，在所述调整线

上连接有缝合线。

[0015] 进一步，优选的是，所述所述调整线是弹性体材料，受力发生变形，撤出外力后迅

速回复其近似初始形态和尺寸。

[0016] 进一步，优选的是，所述线槽为“V”型或“U”型，槽口大于所述调整线直径。

[0017] 本发明的有益效果：医务人员在手术缝合过程中，将左手所持钳子穿入调整线，挑

起缝针，使缝针与器械角度近于垂直，便于在腹腔镜下持针器快速垂直夹持缝针。使每次缝

合针穿过组织后持针器能再次快速、精准夹持缝合针的理想位置，降低腹腔镜下缝合的难

度。缝合针上带有缝合线，解决了腹腔镜手术中腹腔内无法快速反复穿线的问题，大大降低

了医务人员在腹腔镜下进行手术缝合的难度和工作强度，提高了缝合质量，减轻了患者手

术风险。

附图说明

[0018] 图1是本发明一种腹腔镜手术用自动复位带线缝合针第一种实施方式的立体图；

图2是本发明一种腹腔镜手术用自动复位带线缝合针第一种实施方式的主视图；

图3是本发明一种腹腔镜手术用自动复位带线缝合针第一种实施方式的左视图；

图4是图2的A-A剖视图；

图5是本发明一种腹腔镜手术用自动复位带线缝合针第二种实施方式的立体图；

图6是本发明一种腹腔镜手术用自动复位带线缝合针第二种实施方式的主视图；

图7是本发明一种腹腔镜手术用自动复位带线缝合针第二种实施方式的左视图；

图8是本发明一种腹腔镜手术用自动复位带线缝合针第三种实施方式的立体图；

图9是本发明一种腹腔镜手术用自动复位带线缝合针第三种实施方式的主视图；

图10是本发明一种腹腔镜手术用自动复位带线缝合针第三种实施方式的左视图；

上图中：1-针尖部，2-针身，3-针尾部，4-调整线，5-线槽，6-缝合线。
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具体实施方式

[0019] 为了使本发明所解决的技术问题、技术方案更加清楚明白，以下结合附图及实施

例，对本发明进一步详细说明。应当理解，此处所描述的具体实施例仅仅用于解释本发明，

并不用于限定本发明。

[0020] 实施例1

如图1至图4所示，本发明的一种腹腔镜手术用自动复位带线缝合针的第一种实施方

式。包括针体，针体包含针尖部1、针身2、针尾部3，所述针尖部1与针身2呈弧形，所述针尾部

3呈直线形，且所述针尖部1、针身2和针尾部3是一体式结构，为不锈钢丝制成，外表经打磨，

电解处理，十分光滑。

[0021] 还包括调整线4，通过激光打孔技术，在缝合针上进行预打孔，将所述调整线4一端

倾斜嵌入在针身2弧形与针尾部3相切处或针身2处的盲孔内，挤压压紧固定，所述调整线4

的另一端轴向嵌入针尾部3末端的盲孔内，同样挤压压紧固定；所述调整线4、针尖部1、针身

2、针尾部3位于同一个平面，所述调整线4位于针尖部1的一侧。调整线4是弹性体材料，受力

发生变形，撤出外力后迅速回复其近似初始形态和尺寸。医务人员在手术缝合过程中，通过

左手所持钳子挑动调整线，挑起缝针，使缝针与器械角度近于垂直，在腹腔镜下快速调整缝

合针的角度和位置，使每次缝合针穿过组织后持针器能再次快速、精准夹持缝合针的理想

位置，让下次缝合缝合针能准确穿刺到缝合位置。同时，在腹腔镜下，可以方便快捷地将缝

线穿入调整线与缝针构成的环中，由调整线将缝线带过组织。不同于传统缝合针的针孔穿

线，实现了腹腔镜下的反复穿线缝合。

[0022] 针体上对应调整线4方向，设置有线槽5，所述线槽5从调整线4嵌入处开槽至针尾

部3末端，所述线槽5为“V”型或“U”型，槽口大于所述调整线4直径，当缝合针穿过创口时，调

整线4被压入线槽5，从而使缝合产生的创口更小，缝合效果更理想。

[0023] 实施例2

如图5至图7所示的本发明的一种腹腔镜手术用自动复位带线缝合针的第二种实施方

式。与实施列1的第一实施方式主要区别在于，在实施例1的基础上在所述针尾部3的末端轴

向同时嵌入有缝合线6，免除了医务人员使用时反复穿线缝合的麻烦，但缝合针只能使用一

次。

[0024] 实施例3

如图8至图10所示的本发明的一种腹腔镜手术用自动复位带线缝合针的第三种实施方

式。与实施列2的第二种实施方式相比，主要区别在于，缝合线6不再嵌入缝合针尾部，而是

生产时预先拴挤在调整线4上，使用时不需要医务人员反复穿线缝合，同时缝合针穿刺的创

口也会更小。

[0025] 以上通过具体的和优选的实施例详细的描述了本发明，但本领域技术人员应该明

白，本发明并不局限于以上所述实施例，凡在本发明的精神和原则之内，所作的任何修改、

等同替换等，均应包含在本发明的保护范围之内。
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图1
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图2
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图3

图4
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图5
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图6
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图7
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图8
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图9
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图10
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摘要(译)

本发明涉及一种腹腔镜手术用自动复位带线缝合针，包括针体，针体包
含针尖部、针身、针尾部，且所述针尖部、针身和针尾部是一体式结
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于垂直，便于在腹腔镜下持针器快速垂直夹持缝针。使每次缝合针穿过
组织后持针器能再次快速、精准夹持缝合针的理想位置，降低腹腔镜下
缝合的难度。缝合针上带有缝合线，解决了腹腔镜手术中腹腔内无法快
速反复穿线的问题，提高了缝合质量，减轻了患者手术风险。
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