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摘要(译)

本发明公开了一种单驱动自动化内窥镜手术操作系统，包括外部指令传
输装置、动作指令执行装置、内窥镜装置；内窥镜装置包括内窥镜管
路、内窥镜工作站以及内窥镜监视器，外部指令传输装置包括操作机械
臂、外部指令接收器、指令传输控制站、输入装置监视器；动作指令执
行装置包括末端机械手臂控制站、驱动单元、动作执行单元，驱动单元
包括若干台微型电机以及若干与微型电机对应设置的动力转换装置，动
作执行单元为两套，每套动作执行单元包括手臂动作接入端、蛇形颈、
末端机械手臂；所述的驱动单元与末端机械手臂的手指驱动装置一一对
应设置，末端机械手臂控制站通过信号通讯线与驱动单元以及内窥镜工
作站相连。本发明具有精准度高，操作灵活，使用方便的特点。
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