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摘要(译)

本发明涉及能够容易实现适当的手眼协调能力的内窥镜系统。本发明的
内窥镜控制方法将在末端设有摄像部的插入部插入体内，插入部具有通
过进行弯曲动作能够改变摄像部的摄像方向的弯曲部，该内窥镜控制方
法执行以下处理：插入量检测处理，检测插入部在体内的插入量；以及
弯曲部控制处理，根据通过插入量检测处理而检测出的插入量，确定可
否根据方向输入部的操作进行弯曲部的弯曲动作。
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