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摘要(译)

本发明涉及一种内窥镜系统，所述内窥镜系统具有一个外部磁系统、至
少一个内窥镜机器人(3)和一个患者定位系统(5－9)，其中，通过所述外
部磁系统所产生的磁场可对位于人或动物中空器官内的所述至少一个内
窥镜机器人(3)进行导航，所述患者定位系统(5－9)具有患者检查台(5，
8)，所述内窥镜系统的特征在于，所述患者检查台可绕其纵轴转动和/或
其纵轴可以发生倾斜和/或可在至少一个空间方向上进行移动，所述内窥
镜系统具有可为所述内窥镜机器人的移动识别障碍的构件，从识别到的
障碍中可推导出用于改变所述患者定位系统的位置的控制量。
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