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摘要(译)

本发明公开无标志点的内窥镜定位跟踪方法和系统。该方法包括：对内
窥镜序列图像进行畸变校正；提取校正的内窥镜序列图像的特征点，并
完成相邻帧内窥镜序列图像特征点的相互匹配；根据匹配的特征点，估
计相邻帧内窥镜序列图像的运动矩阵；依据运动矩阵，重建匹配的所有
特征点的空间位置；提取术前CT体数据的表面点云，完成表面点云与重
建的特征点的匹配，获得内窥镜序列图像与术前CT体数据间的旋转矩阵
和平移向量；根据旋转矩阵和平移向量，得到内窥镜在CT体数据中的相
对位姿，将内窥镜实时图像与CT体数据进行融合显示。本发明在不需要
选取标志点的情况下能高效准确的定位跟踪内窥镜的位姿，为多模态影
像融合引导内窥镜微创手术提供了理论基础。
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