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摘要(译)

一种内窥镜手术方法涉及将内窥镜(20)推进到身体解剖区域内的目标位
置；以及在将所述内窥镜(20)推进到所述目标位置时生成多个内窥镜视频
帧(22)，内窥镜视频帧(22)示出了所述解剖区域的单目内窥镜图像。为了
实时估计单目内窥镜图像内对象的深度(例如，支气管的单目内窥镜图像
内支气管壁的深度)，该方法还涉及(S41)确定所述解剖区域单目内窥镜图
像的帧时间系列内一个或多个像点的光流；以及(S42)根据所述像点的光
流估计表示所述单目内窥镜图像内对象深度的景深。
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