




































专利名称(译) 腹腔镜手术系统
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摘要(译)

本发明提供了一种腹腔镜手术系统，包括控制单元，医生端的显示器和
姿态传感器，患者端的腹腔镜、持镜臂固定机构、设置在持镜臂固定机
构上的持镜臂以及调整机构，其中，该姿态传感器设于该显示器上且用
于获取该显示器的姿态信息，该持镜臂与该腹腔镜连接，该调整机构与
该持镜臂和/或该腹腔镜连接，该调整机构用以调整该腹腔镜的姿态，该
控制单元连接该姿态传感器和该调整机构，该控制单元根据腹腔镜当前
的状态信息、以及期望状态信息以获得该调整机构需要的调整量，并控
制该调整机构调整该腹腔镜的姿态，使该腹腔镜与该显示器的姿态相一
致，其中腹腔镜当前的状态信息包括腹腔镜当前姿态信息，该腹腔镜期
望状态信息包括显示器的姿态信息。
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