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(54) 도플러 스펙트럼 영상을 처리하는 초음파 시스템 및 방법

(57) 요 약

도플러 스펙트럼 영상을 처리하는 초음파 시스템 및 방법이 개시된다. 이 시스템 및 방법은, 도플러 스펙트럼 영

상에 대해 엘리어싱의 유무 및 엘리어싱의 발생 방향을 판별하기 위한 다수의 스펙트럼 유형을 포함하는 스펙트

럼 모델을 마련하고, 제1 도플러 스펙트럼 영상을 형성하고, 제1 도플러 스펙트럼 영상에서 노이즈를 제거하여

제2 도플러 스펙트럼 영상을 출력하고, 제2 도플러 스펙트럼 영상에 대해 베이스라인을 기준으로 스펙트럼 범위

를 선정하고, 스펙트럼 모델에서 제2 도플러 스펙트럼 영상에 해당하는 스펙트럼 유형을 추출하고, 추출된 스펙

트럼 유형을 분석하여 엘리어싱, 엘리어싱 발생 방향 및 엘리어싱의 크기를 산출하며, 엘리어싱 발생 방향 및 엘

리어싱 크기에 따라 베이스라인을 이동시켜 제2 도플러 스펙트럼 영상에서 엘리어싱을 제거하고, 제2 도플러 스

펙트럼  영상에  컨투어  트레이스를  수행하여  다수의  컨투어  포인트를  검출하며,  다수의  컨투어  포인트를

고려하여, 제2 도플러 스펙트럼 영상에 대해 피크 트레이스를 수행하여 다수의 피크를 검출하고, 다수의 피크를

이용하여 EDV 및 PSV를 검출하기 위한 임계값을 설정하여 PSV 및 EDV를 검출하여 제2 도플러 스펙트럼 영상에 설

정한다.

대 표 도 - 도3
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특허청구의 범위

청구항 1 

초음파 시스템으로서,

대상체의 도플러 신호를 이용하여 제1 도플러 스펙트럼 영상 - 상기 제1 도플러 스펙트럼 영상은 노이즈, 스펙

트럼 및 베이스라인을 포함함 - 을 형성하도록 동작하는 도플러 스펙트럼 영상 형성부;

상기 제1 도플러 스펙트럼 영상에서 상기 노이즈를 제거하여 제2 도플러 스펙트럼 영상을 출력하도록 동작하는

노이즈 처리부;

상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 대해 상기 베이스라인을 기준으로 상기 스펙트럼의 최대 높이 및 최소 높이를

포함하는 스펙트럼 범위를 선정하도록 동작하는 스펙트럼 범위 선정부;

상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 대해 엘리어싱의 유무 및 엘리어싱의 발생 방향을 판별하기 위한 다수의 스펙

트럼 유형을 포함하는 스펙트럼 모델을 저장하는 저장부;

상기 스펙트럼 모델에서 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 해당하는 스펙트럼 유형을 추출하고, 상기 추출된 스

펙트럼 유형을 분석하여 엘리어싱 및 엘리어싱 발생 방향을 검출하고, 상기 스펙트럼 범위를 이용하여 상기 제2

도플러 스펙트럼 영상에 발생한 엘리어싱의 크기를 산출하며, 상기 엘리어싱 발생 방향 및 상기 엘리어싱 크기

에 따라 상기 베이스라인을 이동시켜 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에서 엘리어싱을 제거하도록 동작하는 엘리

어싱 처리부;

상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 컨투어 트레이스를 수행하여 다수의 컨투어 포인트를 검출하도록 동작하는 컨

투어 처리부; 및

상기 다수의 컨투어 포인트를 고려하여, 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 대해 피크 트레이스를 수행하여 다수

의  피크를  검출하고,  상기  다수의  피크를  이용하여  EDV(end  diastolic  velocity)  및  PSV(peak  systolic

velocity)를 검출하기 위한 임계값을 설정하고, 상기 설정된 임계값을 이용하여 상기 PSV 및 상기 EDV를 검출하

여 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 설정하도록 동작하는 피크 처리부

를 포함하는 초음파 시스템.

청구항 2 

제1항에 있어서, 상기 스펙트럼 모델은

상기 베이스라인을 기준으로 상측에 제1 스펙트럼이 존재하고, 상기 제1 스펙트럼에 엘리어싱이 발생하지 않은

제1 스펙트럼 유형;

상기 베이스라인을 기준으로 상측에 상기 제1 스펙트럼이 존재하고, 상기 제1 스펙트럼에 엘리어싱이 발생한 다

수의 제2 스펙트럼 유형;

상기 베이스라인을 기준으로 하측에 제2 스펙트럼이 존재하고, 상기 제2 스펙트럼에 엘리어싱이 발생하지 않은

제3 스펙트럼 유형;

상기 베이스라인을 기준으로 하측에 상기 제2 스펙트럼이 존재하고, 상기 제2 스펙트럼에 엘리어싱이 발생한 다

수의 제4 스펙트럼 유형;

상기 베이스라인을 기준으로 상측 및 하측 각각에 제3 스펙트럼 및 제4 스펙트럼이 존재하고, 상기 제3 스펙트

럼 및 상기 제4 스펙트럼에 엘리어싱이 발생하지 않은 제5 스펙트럼 유형;

상기 베이스라인을 기준으로 상측 및 하측 각각에 상기 제3 스펙트럼 및 상기 제4 스펙트럼이 존재하고, 상기

제3  스펙트럼에  엘리어싱이  발생하고  상기  제4  스펙트럼에  엘리어싱이  발생하지  않은  다수의  제6  스펙트럼

유형; 및

상기 베이스라인을 기준으로 상측 및 하측 각각에 상기 제3 스펙트럼 및 상기 제4 스펙트럼이 존재하고, 상기

제3 스펙트럼에 엘리어싱이 발생하지 않고 상기 제4 스펙트럼에 엘리어싱이 발생한 다수의 제7 스펙트럼 유형

을 포함하는 초음파 시스템.
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청구항 3 

제1항에 있어서, 상기 스펙트럼 범위 선정부는, 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상의 다수의 픽셀 각각에 해당하는

세기값을 스펙트럼 진행방향으로 누적시켜 상기 스펙트럼 범위를 선정하도록 동작하는 초음파 시스템.

청구항 4 

제1항에 있어서, 상기 엘리어싱 처리부는, 상기 추출된 스펙트럼 유형을 분석하여 엘리어싱의 유무를 판단하여,

엘리어싱이 존재하는 것으로 판단되면, 상기 추출된 스펙트럼 모델에서 엘리어싱의 발생 방향을 검출하고, 상기

검출된 엘리어싱 방향에 따라 상기 베이스라인의 이동 방향을 결정하고, 상기 스펙트럼 범위를 이용하여 상기

제2 도플러 스펙트럼에 발생된 엘리어싱의 크기를 산출하며, 상기 베이스라인 이동 방향 및 상기 엘리어싱 크기

에 따라 상기 베이스라인을 이동시켜 엘리어싱이 제거된 제2 도플러 스펙트럼을 출력하도록 동작하는 초음파 시

스템.

청구항 5 

제1항에 있어서, 상기 피크 처리부는,

상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 대해 PSV를 포함하는 다수의 피크를 검출하기 위한 피크 트레이스 방향을 결

정하도록 동작하는 피크 트레이스 방향 결정부;

상기 피크 트레이스 방향에 따라 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 대해 피크 트레이스를 수행하여 다수의 피크

를 검출하도록 동작하는 피크 트레이스부;

상기 EDV 및 상기 PSV를 검출하기 위한 임계값을 선정하도록 동작하는 임계값 선정부; 및

상기 설정된 임계값을 이용하여 상기 PSV 및 상기 EDV를 검출하고, 상기 PSV 및 상기 EDV를 상기 제2 도플러 스

펙트럼 영상에 설정하도록 동작하는 EDV 및 PSV 설정부

를 포함하는 초음파 시스템.

청구항 6 

제5항에 있어서, 상기 피크 트레이스 방향 결정부는, 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에서 상기 컨투어 포인트의

세기 및 높이를 검출하고, 상기 검출된 세기 및 높이를 비교하여 세기 및 높이가 큰 스펙트럼을 피크 트레이스

방향으로 결정하도록 동작하는 초음파 시스템.

청구항 7 

제5항에 있어서, 상기 임계값 선정부는, 상기 스펙트럼 범위를 기준으로 다수의 피크의 높이(peak velocity)를

구분하기 위한 다수의 단계 임계값을 상기 제2 도플러 스펙트럼에 설정하고, 상기 다수의 단계 임계값 각각보다

높은 위치에 있는 다수의 피크를 검출하고, 검출된 다수의 피크의 개수가 일정하게 반복되는 단계 임계값을 검

출하고, 검출된 단계 임계값을 상기 PSV를 결정하기 위한 피크 결정 임계값으로 선정하며, 상기 스펙트럼 높이

를 이용하여 상기 EDV를 결정하기 위한 EDV 결정 임계값을 선정하도록 동작하는 초음파 시스템.

청구항 8 

제5항에 있어서, 상기 임계값 선정부는, 

상기 스펙트럼 범위를 기준으로 다수의 피크의 높이(peak velocity)를 구분하기 위한 다수의 단계 임계값을 상

기 제2 도플러 스펙트럼에 설정하고, 상기 다수의 단계 임계값 각각보다 높은 위치에 있는 다수의 피크를 검출

하고, 검출된 다수의 피크 간의 거리차를 산출하고, 상기 산출된 거리차를 이용하여 다수의 분산을 산출하고,

상기 산출된 다수의 분산에서 최소의 분산에 해당하는 피크의 단계 임계값을 검출하고, 상기 검출된 단계 임계

값을 상기 PSV를 결정하기 위한 피크 결정 임계값으로 선정하며, 상기 스펙트럼 높이를 이용하여 상기 EDV를 결

정하기 위한 EDV 결정 임계값을 선정하도록 동작하는 초음파 시스템.

청구항 9 

제7항 또는 제8항에 있어서, 상기 EDV 및 PSV 설정부는 상기 검출된 다수의 피크에서 상기 피크 결정 임계값에

해당하는 적어도 하나의 피크를 검출하고, 상기 적어도 하나의 피크 각각에 해당하는 피크 시작위치를 상기 제2
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도플러 스펙트럼 영상에서 검출하고, 상기 검출된 적어도 하나의 피크 시작위치에서 상기 EDV 결정 임계값에 해

당하는 피크 시작위치를 EDV로써 검출하고, 상기 검출된 EDV에 해당하는 피크를 PSV로써 검출하며, 상기 EDV 및

상기 PSV를 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 설정하도록 동작하는 초음파 시스템.

청구항 10 

도플러 스펙트럼 영상을 처리하는 방법으로서,

a) 도플러 스펙트럼 영상에 대해 엘리어싱의 유무 및 엘리어싱의 발생 방향을 판별하기 위한 다수의 스펙트럼

유형을 포함하는 스펙트럼 모델을 마련하는 단계;

b) 초음파 신호를 대상체에 송신하고 상기 대상체로부터 반사되는 초음파 에코신호를 수신하여 제1 도플러 스펙

트럼 영상 - 상기 제1 도플러 스펙트럼 영상은 노이즈, 스펙트럼 및 베이스라인을 포함함 - 을 형성하는 단계;

c) 상기 제1 도플러 스펙트럼 영상에서 상기 노이즈를 제거하여 제2 도플러 스펙트럼 영상을 출력하는 단계;

d) 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 대해 상기 베이스라인을 기준으로 상기 스펙트럼의 최대 높이 및 최소 높

이를 포함하는 스펙트럼 범위를 선정하는 단계;

e) 상기 스펙트럼 모델에서 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 해당하는 스펙트럼 유형을 추출하고, 상기 추출된

스펙트럼 유형을 분석하여 엘리어싱 및 엘리어싱 발생 방향을 검출하고, 상기 스펙트럼 범위를 이용하여 상기

제2 도플러 스펙트럼 영상에 발생한 엘리어싱의 크기를 산출하며, 상기 엘리어싱 발생 방향 및 상기 엘리어싱

크기에 따라 상기 베이스라인을 이동시켜 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에서 엘리어싱을 제거하는 단계;

f) 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 컨투어 트레이스를 수행하여 다수의 컨투어 포인트를 검출하는 단계; 및

g) 상기 다수의 컨투어 포인트를 고려하여, 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 대해 피크 트레이스를 수행하여

다수의 피크를 검출하고, 상기 다수의 피크를 이용하여 EDV(end  diastolic  velocity)  및 PSV(peak  systolic

velocity)를 검출하기 위한 임계값을 선정하는 단계: 및

h) 상기 임계값을 이용하여 상기 PSV 및 상기 EDV를 검출하여 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 설정하는 단계

를 포함하는 도플러 스펙트럼 영상 처리방법.

청구항 11 

제10항에 있어서, 상기 스펙트럼 모델은

상기 베이스라인을 기준으로 상측에 제1 스펙트럼이 존재하고, 상기 제1 스펙트럼에 엘리어싱이 발생하지 않은

제1 스펙트럼 유형;

상기 베이스라인을 기준으로 상측에 상기 제1 스펙트럼이 존재하고, 상기 제1 스펙트럼에 엘리어싱이 발생한 다

수의 제2 스펙트럼 유형;

상기 베이스라인을 기준으로 하측에 제2 스펙트럼이 존재하고, 상기 제2 스펙트럼에 엘리어싱이 발생하지 않은

제3 스펙트럼 유형;

상기 베이스라인을 기준으로 하측에 상기 제2 스펙트럼이 존재하고, 상기 제2 스펙트럼에 엘리어싱이 발생한 다

수의 제4 스펙트럼 유형;

상기 베이스라인을 기준으로 상측 및 하측 각각에 제3 스펙트럼 및 제4 스펙트럼이 존재하고, 상기 제3 스펙트

럼 및 상기 제4 스펙트럼에 엘리어싱이 발생하지 않은 제5 스펙트럼 유형;

상기 베이스라인을 기준으로 상측 및 하측 각각에 상기 제3 스펙트럼 및 상기 제4 스펙트럼이 존재하고, 상기

제3  스펙트럼에  엘리어싱이  발생하고  상기  제4  스펙트럼에  엘리어싱이  발생하지  않은  다수의  제6  스펙트럼

유형; 및

상기 베이스라인을 기준으로 상측 및 하측 각각에 상기 제3 스펙트럼 및 상기 제4 스펙트럼이 존재하고, 상기

제3 스펙트럼에 엘리어싱이 발생하지 않고 상기 제4 스펙트럼에 엘리어싱이 발생한 다수의 제7 스펙트럼 유형

을 포함하는 도플러 스펙트럼 영상 처리 방법.
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청구항 12 

제10항에 있어서, 상기 단계 d)는

상기 제2 도플러 스펙트럼 영상의 다수의 픽셀 각각에 해당하는 세기값을 스펙트럼 진행방향으로 누적시키는 단

계; 및

상기 누적된 세기값을 이용하여 상기 스펙트럼 범위를 선정하는 단계

를 포함하는 도플러 스펙트럼 영상 처리 방법.

청구항 13 

제10항에 있어서, 상기 단계 e)는, 

상기 추출된 스펙트럼 유형을 분석하여 엘리어싱의 유무를 판단하는 단계;

엘리어싱이 존재하는 것으로 판단되면, 상기 추출된 스펙트럼 모델에서 엘리어싱의 발생 방향을 검출하는 단계;

상기 검출된 엘리어싱 방향에 따라 상기 베이스라인의 이동 방향을 결정하는 단계;

상기 스펙트럼 범위를 이용하여 상기 제2 도플러 스펙트럼에 발생된 엘리어싱의 크기를 산출하는 단계; 및

상기 베이스라인 이동 방향 및 상기 엘리어싱 크기에 따라 상기 베이스라인을 이동시켜 엘리어싱이 제거된 제2

도플러 스펙트럼을 출력하는 단계

를 포함하는 도플러 스펙트럼 영상 처리 방법.

청구항 14 

제10항에 있어서, 상기 단계 g)는

상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 대해 PSV를 포함하는 다수의 피크를 검출하기 위한 피크 트레이스 방향을 결

정하는 단계

를 포함하는 도플러 스펙트럼 영상 처리방법.

청구항 15 

제14항에 있어서, 상기 단계 g)는

상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에서 상기 컨투어 포인트의 세기 및 높이를 검출하는 단계; 및

상기 검출된 세기 및 높이를 비교하여 세기 및 높이가 큰 스펙트럼을 피크 트레이스 방향으로 결정하는 단계

를 포함하는 도플러 스펙트럼 영상 처리방법.

청구항 16 

제10항에 있어서, 상기 단계 g)는

상기 스펙트럼 범위를 기준으로 다수의 피크의 높이(peak velocity)를 구분하기 위한 다수의 단계 임계값을 상

기 제2 도플러 스펙트럼에 설정하는 단계;

상기 다수의 단계 임계값 각각보다 높은 위치에 있는 피크의 개수를 검출하는 단계;

상기 검출된 피크의 개수가 일정하게 반복되는 단계 임계값을 검출하고, 검출된 단계 임계값을 PSV를 결정하기

위한 피크 결정 임계값으로 선정하는 단계; 및

상기 스펙트럼 높이를 이용하여 상기 EDV를 결정하기 위한 EDV 결정 임계값을 선정하는 단계

를 포함하는 도플러 스펙트럼 영상 처리방법.

청구항 17 

제10항에 있어서, 상기 단계 g)는
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상기 스펙트럼 범위를 기준으로 다수의 피크의 높이(peak velocity)를 구분하기 위한 다수의 단계 임계값을 상

기 제2 도플러 스펙트럼에 설정하는 단계;

상기 다수의 단계 임계값 각각보다 높은 위치에 있는 피크의 개수를 검출하는 단계;

상기 검출된 다수의 피크 간의 거리차를 산출하는 단계;

상기 산출된 거리차를 이용하여 다수의 분산을 산출하는 단계;

상기 산출된 다수의 분산에서 최소의 분산에 해당하는 피크의 단계 임계값을 검출하는 단계; 

상기 검출된 단계 임계값을 상기 PSV를 결정하기 위한 피크 결정 임계값으로 선정하는 단계; 및

상기 스펙트럼 높이를 이용하여 상기 EDV를 결정하기 위한 EDV 결정 임계값을 선정하는 단계

를 포함하는 도플러 스펙트럼 영상 처리방법.

청구항 18 

제16항 또는 제17항에 있어서, 상기 단계 g)는,

상기 검출된 다수의 피크에서 상기 피크 결정 임계값에 해당하는 적어도 하나의 피크를 검출하는 단계;

상기 적어도 하나의 피크 각각에 해당하는 피크 시작위치를 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에서 검출하는 단계;

상기 검출된 적어도 하나의 피크 시작위치에서 상기 EDV 결정 임계값에 해당하는 피크 시작위치를 EDV로써 검출

하는 단계; 및

상기 검출된 EDV에 해당하는 피크를 PSV로써 검출하는 단계

를 포함하는 도플러 스펙트럼 영상 처리방법.

명 세 서

발명의 상세한 설명

    기 술 분 야

본 발명은 초음파 시스템에 관한 것으로, 특히 도플러 스펙트럼 영상을 처리하는 초음파 시스템 및 방법에 관한<1>

것이다. 

    배 경 기 술

일반적으로, 초음파 시스템은 피검체의 체표로부터 체내의 소망 부위를 향하여 초음파 신호를 조사하고, 반사된<2>

초음파 신호(초음파 에코신호)의 정보를 이용하여 연부조직의 단층이나 혈류에 관한 이미지를 무침습으로 얻는

장치이다. 이 장치는 X선 진단장치, X선 CT스캐너(Computerized Tomography Scanner), MRI(Magnetic Resonance

Image), 핵의학 진단장치 등의 다른 화상진단장치와 비교할 때, 소형이고 저렴하며, 실시간으로 표시 가능하고,

X선 등의 피폭이 없어 안전성이 높은 장점을 갖고 있어, 심장, 복부, 비뇨기 및 산부인과 진단을 위해 널리 이

용되고 있다.

특히, 종래의 초음파 시스템은 초음파 신호를 대상체로 송신하고, 대상체로부터 반사되어 온 에코 신호를 수신<3>

한다. 이 때, 대상체로부터 반사되어 온 에코 신호의 패턴은 대상체가 고정되어 있는가 움직이고 있는가에 따라

변화한다. 고정된 대상체보다 트랜스듀서 측으로 움직이고 있는 대상체에 대해서는 비교적 높은 주파수가 수신

된다. 반면에 트랜스듀서 측에서 멀어지는 대상체에 대해서는 반대의 현상이 발생한다. 즉, 종래의 초음파 시스

템은 움직이고 있는 대상체를 측정하는 경우, 움직이고 있는 대상체로부터 반사되어 온 에코 신호는 도플러 편

향(Doppler Shift)이 발생한다. 이와 같이, 종래의 초음파 시스템은 도플러 편향에 의해 얻어지는 속도 정보를

디스플레이 장치에 연속적인 스펙트럼으로써 디스플레이하며, 이 속도 정보에 기초하여 혈류의 속도를 측정할

수 있는 기능을 제공하고 있다.

일반적으로, 컨투어 트레이스(Contour Trace)는 스펙트럼 영상의 컨투어를 검출하는데 사용된다. 그러나, 종래<4>

의 초음파 시스템은 엘리어싱(Aliasing)이 존재하는 스펙트럼 영상에 대해 컨투어 트레이스를 수행할 경우, 엘

리어싱의 크기 및 방향을 고려하지 않고 컨투어 트레이스를 수행한다. 따라서, 종래의 초음파 시스템은 도 1에
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도시된 바와 같이 엘리어싱으로 인해 정확한 컨투어 트레이스를 수행할 수 없고, 이로 인해 정확한 피크 트레이

스를 수행할 수 없는 문제점이 있다.

한편, 종래의 초음파 시스템은 스펙트럼 영상에 대해 PW 이득(Pulse Wave Gain)을 높이게 되면 노이즈가 증가되<5>

고, 노이즈가 증가된 스펙트럼 영상에 대해 컨투어 트레이스를 수행할 경우, 스펙트럼 영상마다 변화되는 노이

즈를 분석하지 않고 PW 이득에 기초하여 노이즈를 제거하기 위한 임계값을 설정하기 때문에, 외부 환경, 예를

들어 겔의 유무, 프로브의 종류에 따라 노이즈가 변경되어, 도 2에 도시된 바와 같이 정확한 컨투어 트레이스를

수행할 수 없고, 이로 인해 정확한 피크 트레이스를 수행할 수 없는 문제점이 있다.

    발명의 내용

        해결 하고자하는 과제

본 발명은 도플러 스펙트럼 영상에서 노이즈 및 엘리어싱을 제거하여 컨투어 트레이스 및 피크 트레이스를 수행<6>

하는 초음파 시스템 및 방법을 제공한다. 

        과제 해결수단

본 발명에 따른 초음파 시스템은, 대상체의 도플러 신호를 이용하여 제1 도플러 스펙트럼 영상 - 상기 제1 도플<7>

러 스펙트럼 영상은 노이즈, 스펙트럼 및 베이스라인을 포함함 - 을 형성하도록 동작하는 도플러 스펙트럼 영상

형성부; 상기 제1 도플러 스펙트럼 영상에서 상기 노이즈를 제거하여 제2 도플러 스펙트럼 영상을 출력하도록

동작하는 노이즈 처리부; 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 대해 상기 베이스라인을 기준으로 상기 스펙트럼의

최대 높이 및 최소 높이를 포함하는 스펙트럼 범위를 선정하도록 동작하는 스펙트럼 범위 선정부; 상기 제2 도

플러 스펙트럼 영상에 대해 엘리어싱의 유무 및 엘리어싱의 발생 방향을 판별하기 위한 다수의 스펙트럼 유형을

포함하는 스펙트럼 모델을 저장하는 저장부; 상기 스펙트럼 모델에서 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 해당하

는 스펙트럼 유형을 추출하고, 상기 추출된 스펙트럼 유형을 분석하여 엘리어싱 및 엘리어싱 발생 방향을 검출

하고, 상기 스펙트럼 범위를 이용하여 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 발생한 엘리어싱의 크기를 산출하며,

상기 엘리어싱 발생 방향 및 상기 엘리어싱 크기에 따라 상기 베이스라인을 이동시켜 상기 제2 도플러 스펙트럼

영상에서 엘리어싱을 제거하도록 동작하는 엘리어싱 처리부; 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 컨투어 트레이스

를 수행하여 다수의 컨투어 포인트를 검출하도록 동작하는 컨투어 처리부; 및 상기 다수의 컨투어 포인트를 고

려하여, 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 대해 피크 트레이스를 수행하여 다수의 피크를 검출하고, 상기 다수

의 피크를 이용하여 EDV(end diastolic velocity) 및 PSV(peak systolic velocity)를 검출하기 위한 임계값을

설정하고, 상기 설정된 임계값을 이용하여 상기 PSV 및 상기 EDV를 검출하여 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에

설정하도록 동작하는 피크 처리부를 포함한다.

또한, 본 발명에 따른 도플러 스펙트럼 영상 처리방법은, a) 도플러 스펙트럼 영상에 대해 엘리어싱의 유무 및<8>

엘리어싱의 발생 방향을 판별하기 위한 다수의 스펙트럼 유형을 포함하는 스펙트럼 모델을 마련하는 단계; b)

초음파 신호를 대상체에 송신하고 상기 대상체로부터 반사되는 초음파 에코신호를 수신하여 제1 도플러 스펙트

럼 영상 - 상기 제1 도플러 스펙트럼 영상은 노이즈, 스펙트럼 및 베이스라인을 포함함 - 을 형성하는 단계; c)

상기 제1 도플러 스펙트럼 영상에서 상기 노이즈를 제거하여 제2 도플러 스펙트럼 영상을 출력하는 단계; d) 상

기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 대해 상기 베이스라인을 기준으로 상기 스펙트럼의 최대 높이 및 최소 높이를

포함하는 스펙트럼 범위를 선정하는 단계; e) 상기 스펙트럼 모델에서 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 해당하

는 스펙트럼 유형을 추출하고, 상기 추출된 스펙트럼 유형을 분석하여 엘리어싱 및 엘리어싱 발생 방향을 검출

하고, 상기 스펙트럼 범위를 이용하여 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 발생한 엘리어싱의 크기를 산출하며,

상기 엘리어싱 발생 방향 및 상기 엘리어싱 크기에 따라 상기 베이스라인을 이동시켜 상기 제2 도플러 스펙트럼

영상에서 엘리어싱을 제거하는 단계; f) 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 컨투어 트레이스를 수행하여 다수의

컨투어 포인트를 검출하는 단계; 및 g) 상기 다수의 컨투어 포인트를 고려하여, 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상

에 대해 피크 트레이스를 수행하여 다수의 피크를 검출하고, 상기 다수의 피크를 이용하여 EDV(end diastolic

velocity) 및 PSV(peak systolic velocity)를 검출하기 위한 임계값을 선정하는 단계: 및 h) 상기 임계값을 이

용하여 상기 PSV 및 상기 EDV를 검출하여 상기 제2 도플러 스펙트럼 영상에 설정하는 단계를 포함한다.

        효 과

본 발명에 의하면, 도플러 스펙트럼 영상에서 노이즈 및 엘리어싱을 제거하여, 정확한 컨투어 및 피크 트레이스<9>
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를 수행할 수 있다.

    발명의 실시를 위한 구체적인 내용

이하, 첨부된 도면을 참조하여 본 발명의 실시예를 설명하기로 한다.<10>

도 3은 본 발명의 실시예에 따른 초음파 시스템(100)의 구성을 보이는 블록도이다. 초음파 시스템(100)은 송수<11>

신부(110), 도플러 스펙트럼 영상 형성부(120), 저장부(130), 영상 처리부(140), 디스플레이부(150) 및 제어부

(160)를 포함한다.

송수신부(110)는 초음파 신호를 대상체에 송신하고 대상체로부터 반사되는 초음파 신호(즉, 초음파 에코신호)를<12>

수신하여 도플러 신호를 형성한다. 본 실시예에서 송수신부(110)는 초음파 신호를 대상체에 송신하고 대상체로

부터  반사되는  초음파  에코신호를  수신하여  수신신호를  형성하도록  동작하는  다수의  변환소자(transducer

element)를 포함하는 초음파 프로브(도시하지 않음), 초음파 프로브의 변환소자 위치 및 집속점을 고려하여 수

신신호에 대해 수신 집속을 수행하도록 동작하는 빔 포머(도시하지 않음) 및 수신 집속된 수신신호에 대해 아날

로그/디지털 변환하고, 디지털 변환된 수신신호를 이용하여 도플러 신호를 형성하도록 동작하는 신호 처리부(도

시하지 않음)를 포함한다.

도플러 스펙트럼 영상 형성부(120)는 송수신부(110)로부터 제공되는 도플러 신호를 이용하여 특정 시간에서 움<13>

직이는 대상체의 속도를 그레이 차로 보이는 도플러 스펙트럼 영상을 형성한다. 이때, 도플러 스펙트럼 영상은

스펙트럼,  노이즈  및  베이스라인을  포함하고,  밝기값에  해당하는  세기(intensity)  값을  갖는  다수의  픽셀

(pixel)로 이루어진다.

저장부(130)는 도플러 스펙트럼 영상에 대해 엘리어싱(aliasing)의 유무 및 엘리어싱 발생 방향을 판별하기 위<14>

한 다수의 스펙트럼 유형을 포함하는 스펙트럼 모델을 저장한다. 일례로서, 스펙트럼 모델은 도 4에 도시된 바

와 같이 베이스라인(baseline)(B)을 기준으로 상측에 스펙트럼(SU)(이하, 상측 스펙트럼이라 함)이 존재하고 상

측 스펙트럼(SU)에 엘리어싱이 발생하지 않은 스펙트럼 유형(a), 베이스라인(baseline)(B)을 기준으로 상측 스

펙트럼(SU)이 존재하고 상측 스펙트럼(SU)에 엘리어싱이 발생한 다수의 스펙트럼 유형(b 및 c), 베이스라인(B)을

기준으로 상측 스펙트럼(SU)이 존재하고 상측 스펙트럼(SU)에 엘리어싱이 발생하지 않았지만 베이스라인(B)이 최

소 스케일에 위치하는 스펙트럼 유형(d), 베이스라인(B)을 기준으로 하측에 스펙트럼(SL)(이하, 하측 스펙트럼

이라 함)이 존재하고 하측 스펙트럼(SL)에 엘리어싱이 발생하지 않은 스펙트럼 유형(e), 베이스라인(B)을 기준

으로 하측 스펙트럼(SL)이 존재하고 하측 스펙트럼(SL)에 엘리어싱이 발생한 다수의 스펙트럼 유형(f, g), 베이

스라인(B)을 기준으로 하측 스펙트럼(SL)이 존재하고 하측 스펙트럼(SL)에 엘리어싱이 발생하지 않았지만 베이스

라인(B)이 최대 스케일에 위치하는 스펙트럼 유형(h), 베이스라인(B)을 기준으로 상측 및 하측 각각에 상측 및

하측 스펙트럼(SU 및 SL)이 존재하고 상측 및 하측 스펙트럼(SU 및 SL)에 엘리어싱이 발생하지 않은 스펙트럼 유

형(i), 베이스라인(B)을 기준으로 상측 및 하측 스펙트럼(SU 및 SL)이 존재하고 상측 스펙트럼(SU)에 엘리어싱이

발생하고 하측 스펙트럼(SL)에 엘리어싱이 발생하지 않은 스펙트럼 유형(j 및 k) 및 베이스라인(B)을 기준으로

상측 및 하측 스펙트럼(SU 및 SL)이 존재하고 상측 스펙트럼(SU)에 엘리어싱이 발생하지 않고 하측 스펙트럼(S

L)에 엘리어싱이 발생한 스펙트럼 유형(l 및 m)을 포함한다.

영상 처리부(140)는 도플러 스펙트럼 영상 형성부(120)로부터 제공되는 도플러 스펙트럼 영상에 대해 노이즈 제<15>

거, 엘리어싱 제거, 컨투어 트레이스 및 피크 트레이스 등을 포함하는 영상 처리를 수행한다.

도 5는 본 발명의 실시예에 따른 영상 처리부(140)의 구성을 보이는 블록도이다. 영상 처리부(140)는 노이즈 처<16>

리부(141), 스펙트럼 범위 선정부(142), 엘리어싱 처리부(143), 컨투어 처리부(144) 및 피크 처리부(145)를 포

함한다.

노이즈 처리부(141)는 도플러 스펙트럼 영상 형성부(120)로부터 제공되는 도플러 스펙트럼 영상에서 노이즈를<17>

제거하여 노이즈가 제거된 도플러 스펙트럼 영상을 출력한다. 도 6은 본 발명의 실시예에 따른 노이즈 처리부

(141)의 구성을 보이는 블록도이다.

영역 분할부(141a)는 도플러 스펙트럼 영상을 다수의 영역(여기서, 다수의 영역 각각은 다수의 픽셀을 포함함)<18>

으로 분할한다. 이때, 다수의 영역은 인접하는 영역들과 중첩되도록 분할될 수 있고, 중첩되지 않도록 분할될
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수 있다.

평균 세기 산출부(141b)는 다수의 영역 각각에 대해 다수의 픽셀의 평균 세기(average intensity)를 산출한다.<19>

영역 검출부(141c)는 평균 세기 산출부(141b)에서 산출된 다수의 평균 세기에서 최저의 평균 세기 및 이에 해당<20>

하는 영역(이하, 최저 평균 세기 영역이라 함)을 검출한다. 이때, 최저 평균 세기 영역은 도플러 스펙트럼 영상

에서 스펙트럼이 존재하지 않고 노이즈만 존재하는 영역이다.

임계값 선정부(141d)는 영역 검출부(141c)에서 검출된 최저 평균 세기 영역에 대해 픽셀과 세기간의 히스토그램<21>

을 형성한다. 임계값 설정부(141d)는 히스토그램을 분석하여 최대 세기를 검출하고, 검출된 최대 세기를 이용하

여 도플러 스펙트럼 영상에서 노이즈를 제거하기 위한 임계값(이하, 노이즈 제거 임계값이라 함)을 선정한다.

노이즈 제거부(141e)는 임계값 선정부(131d)에서 선정된 노이즈 제거 임계값을 이용하여 도 7a에 도시된 바와<22>

같이 노이즈를 포함하는 도플러 스펙트럼 영상에서 노이즈를 제거하여, 도 7b에 도시된 바와 같이 노이즈가 제

거된 도플러 스펙트럼 영상을 출력한다.

다시 도 5를 참조하면, 스펙트럼 범위 선정부(142)는 도 8에 도시된 바와 같이 도플러 스펙트럼 영상의 다수의<23>

픽셀 각각에 해당하는 세기 값, 즉 그레이 값을 스펙트럼 진행방향(즉, X축 방향)으로 누적시킨다. 스펙트럼 범

위  선정부(142)는  베이스라인(B)을  기준으로  스펙트럼이  존재하는  최대  높이(velocity)(210)  및  최소  높이

(velocity)(220)를 포함하는 스펙트럼 범위를 선정한다.

전술한 실시예에서는 스펙트럼 범위 선정부(142)가 베이스라인을 기준으로 상측 스펙트럼 및 하측 스펙트럼을<24>

포함하는 도플러 스펙트럼 영상에 대해 스펙트럼 높이를 선정하는 것으로 설명하였지만, 다른 실시예에서는 스

펙트럼 범위 선정부(142)가 베이스라인을 기준으로 상측 스펙트럼만 또는 하측 스펙트럼만을 포함하는 도플러

스펙트럼 영상에 대해서도 최대 높이 및 최소 높이를 포함하는 스펙트럼 높이를 선정할 수 있다.

엘리어싱 처리부(143)는 저장부(130)에 저장된 스펙트럼 모델을 이용하여 도플러 스펙트럼 영상에서 엘리어싱을<25>

제거하여, 엘리어싱 제거된 도플러 스펙트럼 영상을 출력한다. 보다 상세하게, 엘리어싱 처리부(143)는 도플러

스펙트럼 영상에 해당하는 스펙트럼 유형을 저장부(130)에 저장된 스펙트럼 모델에서 추출한다. 엘리어싱 처리

부(143)는 추출된 스펙트럼 모델을 분석하여 엘리어싱의 유무를 판단한다. 엘리어싱이 존재하는 것으로 판단되

면, 엘리어싱 처리부(143)는 추출된 스펙트럼 모델에서 엘리어싱의 발생 방향을 검출하고, 검출된 엘리어싱 발

생 방향에 따라 베이스라인의 이동 방향을 결정한다. 일례로서, 엘리어싱 처리부(143)는 스펙트럼 유형(b)에 대

해 엘리어싱 발생 방향(즉, 베이스라인을 기준으로 상측 방향)을 검출하고, 검출된 엘리어싱 발생 방향에 따라

베이스라인을 엘리어싱 발생 방향의 반대 방향으로 이동시키는 베이스라인 이동 방향을 결정한다. 아울러, 엘리

어싱 처리부(143)는 스펙트럼 범위 선정부(142)로부터의 스펙트럼 범위를 이용하여 도플러 스펙트럼 영상에 발

생된 엘리어싱의 크기를 산출한다. 본 실시예에서 엘리어싱 처리부(143)는 최소 스케일에서 최대 높이까지의 높

이(velocity) 또는 최대 스케일에서 최소 높이까지의 높이(velocity)를 산출함으로써 엘리어싱 크기를 산출할

수 있다. 엘리어싱 처리부(143)는 베이스라인 이동 방향 및 엘리어싱 크기에 따라 베이스라인을 이동시켜 엘리

어싱이 제거된 도플러 스펙트럼 영상을 출력한다.

컨투어 처리부(144)는 엘리어싱이 제거된 도플러 스펙트럼 영상에 대해 컨투어 트레이스(contour trace)를 수행<26>

하여 다수의 컨투어 포인트를 검출한다. 한편, 컨투어 처리부(144)는 도 9에 도시된 바와 같이 베이스라인을 기

준으로 컨투어 포인트(311)에서 세기가 1/2되는 다수의 중간 컨투어 포인트(321)를 검출할 수도 있다. 도 9에

있어서 도면부호 312는 컨투어 트레이스 결과를 나타내고, 도면부호 322는 중간 컨투어 트레이스 결과를 나타낸

다.

피크 처리부(145)는 컨투어 처리부(144)로부터의 다수의 컨투어 포인트를 고려하여 도플러 스펙트럼 영상에서<27>

EDV(End Diastolic Velocity) 및 PSV(Peak Systolic Velocity)를 검출하고, 검출된 EDV 및 PSV를 도플러 스펙

트럼 영상에 설정한다.

도 10은 본 발명의 실시예에 따른 피크 처리부(145)의 구성을 보이는 블록도이다. 피크 트레이스 처리부(145)는<28>

피크 트레이스 방향 결정부(145a), 피크 트레이스부(145b), 임계값 설정부(145c) 및 EDV 및 PSV 설정부(145d)를

포함한다.

피크 트페이스 방향 결정부(145a)는 도플러 스펙트럼 영상에 대해 PSV를 포함하는 다수의 피크를 검출하기 위한<29>

피크 트레이스 방향을 결정한다. 본 실시예에서 피크 트레이스 방향 결정부(145a)는 도플러 스펙트럼 영상에서

다수의 컨투어 포인트 각각의 세기 및 높이(intensity and velocity)를 검출한다. 피크 트레이스 방향 결정부
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(145a)는 검출된 세기 및 높이를 비교하여 세기 및 높이가 큰 스펙트럼을 피크 트레이스 방향으로서 결정한다.

피크 트레이스부(145b)는 피크 트레이스 방향 결정부(145a)에서 결정된 피크 트레이스 방향에 따라 피크 트레이<30>

스를 수행하여 다수의 피크를 검출한다. 이때, 다수의 피크는 PSV 및 PSV와 유사한 유사 피크를 포함한다.

임계값 선정부(145c)는 스펙트럼 범위를 기준으로 다수의 피크의 높이(peak velocity)를 구분하기 위한 다수의<31>

임계값(이하, 단계 임계값이라 함)을 설정한다. 일례로서, 임계값 설정부(145c)는 도 11a 및 도 11b에 도시된

바와 같이 스펙트럼 높이, 즉 최대 높이 및 최소 높이를 기준으로 도플러 스펙트럼 영상에 대해 제1 내지 제7

단계 임계값을 설정한다.

임계값 선정부(145c)는 다수의 단계 임계값 각각보다 높은 위치에 있는 피크의 개수를 검출한다. 예를 들어, 임<32>

계값 선정부(145c)는 도 11a에서 제1 단계 임계값보다 높은 위치에 있는 4개의 피크, 제 2 단계 임계값보다 높

은 위치에 있는 4개의 피크, 제 3 단계 임계값보다 높은 위치에 있는 5개의 피크 및 제4 단계 임계값보다 높은

위치에 있는 8개의 피크를 검출한다.

임계값 선정부(145c)는 검출된 피크 개수가 일정하게 반복되는 단계 임계값을 검출하고, 검출된 단계 임계값을<33>

PSV를 결정하기 위한 임계값(이하, 피크 결정 임계값이라 함)으로 선정한다. 일례로서, 임계값 선정부(145c)는

도 11a에 도시된 바와 같이 검출된 피크의 개수가 4개로 일정하게 반복되는 제2 단계 임계값을 검출하고, 검출

된 제2 임계값을 피크 결정 임계값으로 선정한다.

임계값 선정부(145c)는 스펙트럼 높이를 이용하여 EDV를 결정하기 위한 임계값(이하, EDV 결정 임계값이라 함)<34>

을 선정한다. 일례로서, 임계값 선정부(145c)는 스펙트럼 높이의 최소 높이로부터 최소 높이의 30%에 해당되는

위치를 EDV 결정 임계값으로 선정한다.

전술한 실시예에서는 검출된 피크의 개수가 일정하게 반복되는 단계 임계값을 피크 결정 임계값으로 선정하였지<35>

만, 이에 국한되지 않는다. 다른 실시예에서는 임계값 선정부(145c)는 단계 임계값보다 높은 다수의 피크를 검

출하고, 검출된 다수의 피크의 개수가 도 11b에 도시된 바와 같이 일정하게 반복되지 않으면, 다수의 피크 간의

거리차를 산출하고, 산출된 거리차를 이용하여 다수의 분산을 산출하고, 산출된 다수의 분산에서 최소의 분산에

해당하는 피크의 단계 임계값을 검출하고, 검출된 단계 임계값을 피크 결정 임계값으로 선정할 수도 있다.

EDV 및 PSV 설정부(145d)는 검출된 다수의 피크에서 피크 결정 임계값에 해당하는 적어도 하나의 피크를 검출한<36>

다. EDV 및 PSV 설정부(145d)는 검출된 적어도 하나의 피크 각각에 해당하는 피크 시작위치를 검출한다. EDV 및

PSV 설정부(145d)는 검출된 피크 시작위치가 EDV 결정 임계값에 해당하는지 판단하여, 검출된 피크 시작위치가

EDV 결정 임계값에 해당하는 것으로 판단되면, 해당 피크 시작위치를 EDV로써 검출하고, EDV에 해당하는 피크를

PSV로써 검출한다. 일례로서, EDV 및 PSV 설정부(145d)는 도 12에 도시된 바와 같이 피크 결정 임계값에 해당되

는 피크를 검출한다. EDV 및 PSV 설정부(145d)는 검출된 피크(611, 612, 613 및 614)에 해당하는 피크 시작위치

(621, 622, 623 및 624)를 검출한다. EDV 및 PSV 설정부(145d)는 검출된 피크 시작위치(621, 622, 623 및 62

4)에서 EDV 결정 임계값에 해당하는 피크 시작위치(621, 623)를 검출하고, 검출된 피크 시작위치(621, 623) 각

각을 EDV로써 검출한다. EDV 및 PSV 설정부(145d)는 검출된 EDV에 해당하는 피크(611, 613) 각각을 PSV로써 검

출한다. 전술한 절차를 통해 EDV 및 PSV를 검출함으로써, 영상 프로세서(130)는 스펙트럼 영상에서 하나의 사이

클을 자동으로 검출할 수 있다. EDV 및 PSV 설정부(145d)는 검출된 EDV 및 PSV를 도 13에 도시된 바와 같이 도

플러 스펙트럼 영상에 설정한다.

전술한 실시예에서는 피크 처리부(145)가 한 사이클에 1개의 피크가 존재하는 도플러 스펙트럼 영상(예를 들어,<37>

심장으로부터 먼 부위에 해당하는 도플러 스펙트럼 영상)에 피크 트레이스를 수행하여 EDV 및 PSV를 검출하는

1-피크 트레이스를 수행하는 것으로 설명하였지만, 이에 국한되지 않는다. 다른 실시예에서는 피크 처리부(14

5)가 한 사이클에 2개의 피크가 존재하는 도플러 스펙트럼 영상(예를 들어, 심장으로부터 가까운 부위에 해당하

는  도플러  스펙트럼  영상)에  대해  피크  트레이스를  수행하여  도  14에  도시된  바와  같이  다수의  피크를

검출하고, 검출된 다수의 피크에서 최초로 검출되는 피크를 E-피크(end of rapid filling peak)로써 검출하고,

E-피크 다음에 검출되는 피크를 A-피크(atrial contraction peak)로써 검출하며, 검출된 E-피크 및 A-피크를 도

14에 도시된 바와 같이 도플러 스펙트럼 영상에 설정한다.

한편, 영상 처리부(140)는 엘리어싱을 제거하기 위해 베이스라인을 이동시킨 도플러 스펙트럼 영상에 대해 도<38>

15에 도시된 바와 같이 베이스라인을 원래의 위치로 이동시킬 수도 있다.

디스플레이부(150)는 영상 처리부(140)에서 영상 처리된 도플러 스펙트럼 영상을 디스플레이한다. 한편, 디스플<39>
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레이부(150)는 도플러 스펙트럼 영상 형성부(120)에서 형성된 도플러 스펙트럼 영상을 디스플레이할 수도 있다.

제어부(160)는 초음파 신호의 송수신을 제어하고, 도플러 스펙트럼 영상의 형성 및 디스플레이를 제어한다. 아<40>

울러, 제어부(160)는 도플러 스펙트럼 영상에 대한 노이즈 제거, 엘리어싱 제거, 컨투어 트레이스 및 피크 트레

이스를 제어한다.

본 발명이 바람직한 실시예를 통해 설명되고 예시되었으나, 당업자라면 첨부한 청구 범위의 사상 및 범주를 벗<41>

어나지 않고 여러 가지 변형 및 변경이 이루어질 수 있음을 알 수 있을 것이다.

도면의 간단한 설명

도 1은 엘리어싱이 존재하는 도플러 스펙트럼 영상에 대해 컨투어 트레이스를 수행한 결과를 보이는 도면.<42>

도 2는 PW 이득(pulse wave gain)을 높인 도플러 스펙트럼 영상에 대해 컨투어 트레이스를 수행한 결과를 보이<43>

는 도면.

도 3은 본 발명의 실시예에 따른 초음파 시스템의 구성을 보이는 블록도.<44>

도 4는 본 발명의 실시예에 따른 스펙트럼 모델을 보이는 예시도.<45>

도 5는 본 발명의 실시예에 따른 영상 처리부의 구성을 보이는 블록도.<46>

도 6은 본 발명의 실시예에 따른 노이즈 처리부의 구성을 보이는 블록도.<47>

도 7a는 노이즈를 포함하는 도플러 스펙트럼 영상을 보이는 예시도.<48>

도 7b는 본 발명의 실시예에 따라 노이즈가 제거된 도플러 스펙트럼 영상을 보이는 예시도.<49>

도 8은 도플러 스펙트럼 영상의 다수의 픽셀 각각에 해당하는 세기 값, 즉 그레이 값을 스펙트럼 진행방향으로<50>

누적시킨 예를 보이는 예시도.

도 9는 본 발명의 실시예에 따른 중간 컨투어 포인트를 보이는 예시도.<51>

도 10은 본 발명의 실시예에 따른 피크 처리부의 구성을 보이는 블록도.<52>

도  11a  및  11b는  본  발명에  실시예에  따라  도플러  스펙트럼  영상에  설정된  다수의  단계  임계값을  보이는<53>

예시도.

도 12는 본 발명의 실시예에 따른 EDV 결정 임계값, EDV 및 PSV를 보이는 예시도.<54>

도 13는 본 발명의 실시예에 따른 1-피크 트레이스 결과를 보이는 예시도.<55>

도 14는 본 발명의 실시예에 따른 2-피크 트레이스 결과를 보이는 예시도.<56>

도 15는 본 발명의 실시예에 따라 컨투어 및 피크 트레이스를 수행한 도플러 스펙트럼 영상에 대해 베이스라인<57>

을 원래의 위치로 이동시킨 도플러 스펙트럼 영상을 보이는 예시도.

도면

    도면1
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公开了一种用于处理多普勒频谱图像的超声系统和方法。该系统和方
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谱图像中的光谱模型的频谱的类型， ，分析提取的走样，伊利频谱型和
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EDV和使用多个峰的PSV并且在第二多普勒频谱图像中检测并设置PSV
和EDV。
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