


































专利名称(译) 腹腔镜超声机器人手术系统

公开(公告)号 US20170128144A1 公开(公告)日 2017-05-11

申请号 US15/413375 申请日 2017-01-23

[标]申请(专利权)人(译) 直观外科手术操作公司
约翰霍普金斯大学

申请(专利权)人(译) Intuitive Surgical公司运营，INC.
约翰·霍普金斯大学

当前申请(专利权)人(译) Intuitive Surgical公司运营，INC.
约翰·霍普金斯大学

[标]发明人 HASSER CHRISTOPHER J
TAYLOR RUSSELL H
LEVEN JOSHUA
CHOTI MICHAEL

发明人 HASSER, CHRISTOPHER J.
TAYLOR, RUSSELL H.
LEVEN, JOSHUA
CHOTI, MICHAEL

IPC分类号 A61B34/37 A61B34/00 A61B8/12 A61B8/00 A61B1/313

CPC分类号 A61B34/37 A61B8/461 A61B8/4218 A61B8/4245 A61B8/12 A61B34/25 A61B1/3132 A61B8/00 A61B34
/30 A61B34/70 A61B34/76 A61B90/03 A61B90/361 A61B2017/00203 A61B2034/107 A61B2090/364 
A61B2090/365 A61B2090/378 A61B90/37 A61B2034/305

优先权 60/688013 2005-06-06 US

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

LUS机器人手术系统可由外科医生训练以在命令时以期望的方式自动移
动LUS探针，使得外科医生在微创外科手术期间不必手动操作。由LUS
探针根据存储的指令捕获的2D超声图像切片序列可处理成解剖结构的3D
超声计算机模型，其可以显示为摄像机视图的3D或2D覆盖或者通过选择
的PIP显示。外科医生或编程以协助外科医生检查解剖结构的异常情况。
虚拟固定装置是可定义的，以便帮助外科医生将工具准确地引导到所显
示的超声图像上的目标。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/a984afbb-c70b-4cf6-9158-70a257aac576
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/039488202/publication/US2017128144A1?q=US2017128144A1
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