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摘要(译)

通过用对象的位置以及可选地其方向初始化波束形成器（308）来增强对
对象（310）（例如介入工具）进行成像的波束成形。初始化使用位置/
方向的估计。该估计值来自一个或多个传感器（304,306）的输出。它们
设置在与波束形成器一起操作的成像阵列（316）的外部。在不需要基于
通过反射超声到达的数据的任何成像的结果的情况下进行估计。一个或
多个传感器可以附接到物体上，该物体可以是细长的，如在医疗诊断和
治疗中使用的针或导管的情况。在一些实施方案中，一个或一个以上传
感器附接到成像探针（302）。传感器可以是例如超声波，电磁，光学或
形状传感器。或者，超声发射换能器可以代替超声传感器。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/b3298062-5bdc-46a1-85ed-19dff676b17b
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/046548527/publication/US2014121502A1?q=US2014121502A1
http://appft.uspto.gov/netacgi/nph-Parser?Sect1=PTO1&Sect2=HITOFF&d=PG01&p=1&u=%2Fnetahtml%2FPTO%2Fsrchnum.html&r=1&f=G&l=50&s1=%2220140121502%22.PGNR.&OS=DN/20140121502&RS=DN/20140121502

