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摘要(译)

用于基于对象的工具姿势估计来初始化超声束形成器以对对象成像的设
备和方法，包括超声成像阵列和对象。 超声成像阵列与波束形成器一起
运行。 该对象具有在超声成像阵列外部的传感器。 工具姿势估计包括对
象的位置和/或取向的估计。 对象的工具姿势估计是由处理器得出的，该
处理器接收设置在与波束形成器一起操作的成像阵列外部的对象上的传
感器的输出。 处理器将工具姿态估计提供给波束形成器，以使用用于操
作成像阵列的工具姿态估计来初始化波束形成器。
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