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摘要(译)

根据本发明的实施例提供了一种用于经直肠超声（TRUS）引导的前列腺
活组织检查的装置和方法。该装置包括配备有侧向火灾超声传感器的超
声棒。超声波棒还限定了具有通过棒的倾斜路径的通道。该通道容纳活
检针，该活检针可以枢转并且通过通道插入到不同的深度，以便执行前
列腺的活组织检查。因此，该装置仅使用三个运动自由度以获得活组织
检查样品。另外，超声棒可用于产生前列腺的三维图像。
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