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摘要(译)

徒手3-D成像系统包括集成传感器配置，其提供用于3-D重建的每个2D成
像平面的位置和取向，而无需外部参考。位置传感器使用有线和无线装
置与成像系统通信。至少一个平移传感器和一个角度传感器或三个平移
传感器获取用于计算与2D超声图像扫描帧相关联的位置标签的数据。传
感器可以内置在超声换能器中，或者可以可逆地连接，因此可以改装到
现有的成像探头上，用于徒手3D成像。
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