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摘要(译)

配准设备包括被配置为与成像探头102相符并附接到成像探头102的附接
件106，所述成像探头尤其是内部或外部超声探头，例如TEE探头。 在
附接件中或附接件上形成的通路105被构造成接收光学形状感测装置
（OSS光纤），使得光学形状感测装置可以自由浮动（没有尖端固定）
以允许在通路内纵向扭曲。 该路径包括用于对OSS设备进行整形的独特
几何形状，以便该独特几何形状在使用成像探针模块收集的图像内提供
模板模式（107），以允许在成像坐标和OSS坐标之间进行配准。 配准
模块130被配置为将存储的形状模板121与包括模板图案的图像134进行
比较以允许配准（唯一变换）。
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