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摘要(译)

一种方法包括通过微处理器转换以第一模式（128）运行的超声成像系统
（100），其中细长针（{ 根据来自跟踪设备（112）至少在仪器上以第
二种不同的模式进行操作，在该模式下，响应于确定针穿透了表面，基
于代表对象的超声图像确定了针在对象内的第二位置和第二方向。 所述
物体的特征在于，其中基于所述针的所述第一位置和所述第一方向确定
获取超声图像的束转向角，并显示超声图像。
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