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摘要(译)

当与术前图像融合时，超声在神经外科手术室中的价值被最大化。所公
开的系统通过使用由传感器测量和术前图像数据约束的基于图像的配准
来估计超声的姿势，从而实现实时多模态图像融合。 。一旦收集和查看
超声数据，就可以使用它来更新术前图像，并对术前计划进行更改。如
果手术导航系统可用于集成，则系统具有产生3D超声体积，探针到跟踪
器校准以及光学到患者登记的能力。可以使用传统的可变形配准算法和
来自手术导航系统的跟踪超声数据来更新该3D超声体积和光学到患者配
准。当所述工具装配有传感器以帮助约束其姿势时，该系统还可以通过
从登记的术前图像提供上下文来实现在超声下可见的工具的实时图像引
导。
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