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摘要(译)

本发明涉及一种用于将三维超声图像配准到外部坐标系的方法和装置，
例如附接到基于摄像机的成像系统的坐标系或用于限定手术机器人的运
动的坐标系。该装置通常包括具有标记的工具，所述标记可以精确且可
重复地定位在超声和外部坐标系统中。在手术机器人框架的情况下，该
工具可以是手术机器人自身的组件，例如手术操纵器的一部分。该方法
通常包括将嘟嘟物定位在患者组织的一部分的表面上，使用超声波对工
具成像，同时使用相机系统成像工具或监测手术机器人的当前机械配
置，在两个框架中定位相应的工具元件，最后使用相应的元素作为配准
基准来解决与两个帧相关的几何变换。
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