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摘要(译)

一种工具导航系统，其采用超声探头（20），超声扫描仪（60），介入
工具（30）（例如，针或导管），多个超声换能器（21,31），工具跟踪
器（ 70）和图像导航器。在操作中，超声探头（20）生成用于扫描解剖
区域的声学图像平面，并且超声扫描仪（60）从解剖区域的扫描生成解
剖区域的超声图像。在扫描期间，介入工具（30）在解剖区域内相对于
声像平面导航，并且超声换能器（21,31）通过工具跟踪器（70）促进介
入工具的位置的轨迹（ 30）相对于声像平面。图像导航器在由超声扫描
仪（60）生成的解剖区域的超声图像内显示图形图标，用于示出工具跟
踪器（70）跟踪介入工具（30）相对于声像的距离。平面。当介入工具
（30）在解剖区域内导航时，响应于介入工具（30）相对于声像平面的
跟踪距离，图像导航器调制图形图标的一个或多个方面。
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